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2 Programmierung

2.1 LCP Bedieneinheit

2.1.1 Bedienung des grafischen LCP (LCP
102)

Das LCP 102 ist in 4 Funktionsgruppen unterteilt:

1. Grafisches Display mit Statuszeilen.

2. Men�tasten und Anzeigeleuchten (LED) -
Auswahlmodus, �nderung der Parameter und
Umschalten zwischen Displayfunktionen.

3. Navigationstasten und Anzeigeleuchten (LED).

4. Bedientasten mit Kontroll-Anzeigen (LED).

Grafisches Display
Die LCD-Anzeige verf�gt �ber eine Hintergrundbe-
leuchtung und sechs alphanumerische Zeilen. Alle Daten
erscheinen auf dem LCP, das im Statusmodus bis zu 5
Betriebsvariablen anzeigen kann.

Displayzeilen:

a. Statuszeile
Statusmeldungen mit der Anzeige von Symbolen
und Grafiken.

b. Zeile 1-2
Bedienerdatenzeilen mit Anzeige der vom
Benutzer definierten oder gew�hlten Daten und
Variablen. Dr�cken Sie die Taste [Status], um eine
zus�tzliche Zeile hinzuzuf�gen.

c. Statuszeile
Statusmeldungen mit angezeigtem Text. Abbildung 2.1 LCP

Die Anzeige ist in 3 Bereiche unterteilt:
Oberer Bereich
(a) zeigt im Statusmodus den Status oder bei Verlassen des
Statusmodus und im Falle eines Alarms/einer Warnung bis
zu 2 Variablen an.

Die Nummer des aktiven Parametersatzes (als Aktiver Satz
in Parameter 0-10 Aktiver Satz ausgew�hlt) wird angezeigt.
Bei Programmierung in einem anderen Satz als im aktiven
Parametersatz wird die Nummer des programmierten
Satzes rechts in Klammern angezeigt.

Mittlerer Bereich
(b) zeigt bis zu 5 Variablen mit der entsprechenden Einheit
an, unabh�ngig vom Status. Bei Alarm/Warnung wird
anstatt der Betriebsvariablen die entsprechende Warnung
angezeigt.

Unterer Bereich
(c) zeigt immer den Zustand des Frequenzumrichters im
Statusmodus an.
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� Gr�ne LED/On (An): Das Steuerteil ist betriebs-
bereit.

� Gelbe LED/Warn. (Warnung): Zeigt eine Warnung
an.

� Blinkende rote LED/Alarm: Zeigt einen Alarm an.

Abbildung 2.6 Anzeigeleuchten

Tasten des LCP 102
Men�tasten
Die Men�tasten sind nach Funktionen aufgeteilt. Die Tasten
unter der Displayanzeige und die LED-Anzeigen dienen zur
Programmierung von Parameters�tzen. Hierzu geh�rt auch
die Wahl der Displayanzeige im normalen Betrieb.

Abbildung 2.7 Men�tasten

[Status]
[Status] gibt den Zustand des Frequenzumrichters und/
oder des Motors an. Durch Dr�cken der Taste [Status]
k�nnen Sie 3 verschiedene Anzeigen ausw�hlen:

� 5-zeilige Anzeigen

� 4-zeilige Anzeigen

� Smart Logic Control.

[Status] dient zur Wahl der Displayanzeige. Sie k�nnen
damit aus dem Quick-Men�, dem Hauptmen� oder dem
Alarmmodus schnell zur�ck zur Displayanzeige wechseln.
Benutzen Sie die [Status]-Taste au�erdem zum Umschalten
zwischen der Anzeige von 4 oder 5 Betriebsvariablen.

[Quick Menu]
[Quick Menu] erm�glicht die Kurzinbetriebnahme des
Frequenzumrichters. Hier k�nnen Sie die gebr�uchlichsten
HLK-Funktionen programmieren.

Das Quick-Men� umfasst:
� Benutzer-Men�

� Kurzinbetriebnahme

� Funktionskonfiguration

� Liste ge�nderter Parameter

� Protokolle

Die Funktionskonfiguration erm�glicht einen einfachen und
schnellen Zugriff auf alle Parameter, die f�r die meisten
HLK-Anwendungen erforderlich sind, einschlie�lich:

� Die meisten VVS- und KVS-Zuluft- und Abluftven-
tilatoren.

� K�hlturmgebl�se.

� Prim�r-, Hilfs- und Kondenswasserpumpen.

� Andere Pumpen-, L�fter- und Kompressoranwen-
dungen.

Neben anderen Funktionen umfasst dies auch Parameter
f�r die Auswahl der Variablen, die das LCP anzeigen soll,
digitale Festdrehzahlen, Skalierung von Analogsollwerten,
Einzel- und Mehrzonenanwendungen mit PID-Regelung
sowie spezielle Funktionen f�r L�fter, Pumpen und
Kompressoren.

Sie k�nnen direkt auf die Parameter im Quick-Men�
zugreifen, sofern kein Passwort erstellt wurde �ber:

� Parameter 0-60 Hauptmen� Passwort

� Parameter 0-61 Hauptmen� Zugriff ohne PW

� Parameter 0-65 Benutzer-Men� Passwort

� Parameter 0-66 Benutzer-Men� Zugriff ohne PW

Sie k�nnen direkt zwischen der Betriebsart Quick-Men� und
der Betriebsart Hauptmen� wechseln.

[Main Menu]
Dr�cken Sie auf [Main Menu], um alle Parameter zu
programmieren. Sie k�nnen direkt auf die Parameter im
Hauptmen� zugreifen, sofern kein Passwort erstellt wurde
�ber:

� Parameter 0-60 Hauptmen� Passwort

� Parameter 0-61 Hauptmen� Zugriff ohne PW

� Parameter 0-65 Benutzer-Men� Passwort

� Parameter 0-66 Benutzer-Men� Zugriff ohne PW

F�r den Gro�teil der HLK-Anwendungen ist es nicht
notwendig, auf die Hauptmen�parameter zuzugreifen.
Stattdessen bieten das Quick-Men�, das Inbetriebnahme-
Men� und die Funktionss�tze den einfachsten und
schnellsten Zugriff auf alle erforderlichen typischen
Parameter.
Sie k�nnen direkt zwischen den Betriebsarten Hauptmen�
und Quick-Men� umschalten.
Durch Gedr�ckthalten der Taste [Main Menu] f�r 3
Sekunden k�nnen Sie Parameternummern direkt eingeben.
Dieser Parameter-Shortcut erm�glicht die direkte Eingabe
einer Parameternummer.
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HINWEIS
Externe Stoppsignale, die durch Steuersignale oder einen
Feldbus aktiviert werden, heben einen �ber das LCP
erteilten Startbefehl auf.

[Off]
[Off ] dient zum Stoppen des angeschlossenen Motors. Sie
k�nnen die Taste �ber Parameter 0-41 [Off]-LCP Taste [1]
Aktivieren oder [0] Deaktivieren. Ist keine externe
Stoppfunktion aktiv und die Taste [Off ] inaktiv, k�nnen Sie
den Motor nur durch Unterbrechen der Netzversorgung
stoppen.

[Auto On]
[Auto on] erm�glicht die Steuerung des Frequenzum-
richters �ber die Steuerklemmen und/oder serielle
Schnittstelle. Legen Sie ein Startsignal an den Steuer-
klemmen und/oder am Bus an, startet der
Frequenzumrichter. Sie k�nnen die Taste �ber 
Parameter 0-42 [Auto On]-LCP Taste [1] Aktivieren oder [0]
Deaktivieren.

HINWEIS
Ein aktives HAND-OFF-AUTO-Signal �ber die Digita-
leing�nge hat h�here Priorit�t als die Steuertasten [Hand
On] (Hand-Betrieb) � [Auto On] (Auto-Betrieb).

[Reset]
Dr�cken Sie [Reset], um den Frequenzumrichter nach
einem Alarm (Abschaltung) zur�ckzusetzen. Sie k�nnen die
Taste �ber Parameter 0-43 [Reset]-LCP Taste [1] Aktivieren
oder [0] Deaktivieren.

Durch Gedr�ckthalten der Taste [Main Menu] f�r 3
Sekunden k�nnen Sie Parameternummern direkt eingeben.
Dieser Parameter-Shortcut erm�glicht die direkte Eingabe
einer Parameternummer.

2.1.2 Bedienung des numerischen LCP (LCP
101)

Die Bedieneinheit ist in vier Funktionsgruppen unterteilt:

1. Numerisches Display

2. Men�tasten und Anzeigeleuchten (LEDs) -
�nderung der Parameter und Umschalten
zwischen Displayfunktionen.

3. Navigationstasten und Anzeigeleuchten (LED).

4. Bedientasten mit Kontroll-Anzeigen (LED).

HINWEIS
Das Kopieren von Parametern ist bei der numerischen
LCP Bedieneinheit (LCP 101) nicht m�glich.

W�hlen Sie eine der folgenden Betriebsarten:
Betriebsart Status: Zeigt den Zustand des Frequenzum-
richters oder des Motors an.

Wenn ein Alarm auftritt, wechselt das LCP 101 automatisch
in den Statusmodus.
Es k�nnen eine Reihe von Alarmen angezeigt werden.

Betriebsart Quick Setup oder Hauptmen�: Anzeige von
Parametern und Parametereinstellungen.

Abbildung 2.13 Numerisches LCP (LCP 101)

Abbildung 2.14 Zustandsanzeige � Beispiel

Kontroll-Anzeigen (LED):
� Gr�ne LED/On (An): Zeigt an, ob das Steuerteil

eingeschaltet ist.

� Gelbe LED/Warn. (Warnung): Zeigt eine Warnung
an.

� Blinkende rote LED/Alarm: Zeigt einen Alarm an.
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Ist keine externe Stoppfunktion aktiv und die Taste [Off ]
inaktiv, k�nnen Sie den Motor durch Abschalten der
Netzversorgung stoppen.

[Auto on] erm�glicht die Steuerung des Frequenzum-
richters �ber die Steuerklemmen und/oder serielle
Schnittstelle. Legen Sie ein Startsignal an den Steuer-
klemmen und/oder am Bus an, startet der
Frequenzumrichter. Sie k�nnen die Taste �ber 
Parameter 0-42 [Auto On]-LCP Taste [1] Aktivieren oder [0]
Deaktivieren.

HINWEIS
Ein aktives HAND-OFF-AUTO-Signal �ber die Digita-
leing�nge hat h�here Priorit�t als die Steuertasten [Hand
on] (Hand-Betrieb) � [Auto on] (Auto-Betrieb).

[Reset] dient zum Zur�cksetzen des Frequenzumrichters
nach einem Alarm (Abschaltung). Sie k�nnen die Taste
�ber Parameter 0-43 [Reset]-LCP Taste [1] Aktivieren oder [0]
Deaktivieren.

2.1.3 Schnelle �bertragung von
Parametereinstellungen zwischen
mehreren Frequenzumrichtern

Speichern Sie nach Abschluss der Konfiguration eines
Frequenzumrichters die Daten im LCP oder mithilfe der
MCT 10-Konfigurationssoftware auf einem PC ab.

Abbildung 2.18 LCP

Datenspeicherung im LCP
HINWEIS
Stoppen Sie vor der Durchf�hrung dieses Vorgangs den
Motor.
Gehen Sie zum Speichern von Daten im LCP wie folgt vor:

1. Gehen Sie zu Parameter 0-50 LCP-Kopie.

2. Dr�cken Sie die Taste [OK].

3. W�hlen Sie [1] Speichern in LCP.

4. Dr�cken Sie die Taste [OK].

Alle Parametereinstellungen werden nun im LCP
gespeichert. Der Fortschritt des Vorgangs wird vom
Fortschrittsbalken angezeigt. Dr�cken Sie [OK], sobald
100 % erreicht sind.

Schlie�en Sie nun das LCP an einen anderen Frequenzum-
richter an, und kopieren Sie die Parametereinstellungen
ebenfalls auf diesen Frequenzumrichter.

Daten�bertragung vom LCP zum Frequenzumrichter
HINWEIS
Stoppen Sie vor der Durchf�hrung dieses Vorgangs den
Motor.
So �bertragen Sie Daten vom LCP zum Frequenzumrichter:

1. Gehen Sie zu Parameter 0-50 LCP-Kopie.

2. Dr�cken Sie die Taste [OK].

3. W�hlen Sie [2] Lade von LCP, Alle.

4. Dr�cken Sie die Taste [OK].

Die im LCP gespeicherten Parametereinstellungen werden
nun im Frequenzumrichter gespeichert. Der Fortschritt des
Vorgangs wird vom Fortschrittsbalken angezeigt. Dr�cken
Sie [OK], sobald 100 % erreicht sind.

2.1.4 Parametereinstellung

Der Frequenzumrichter kann praktisch f�r alle Einsatz-
gebiete verwendet werden, daher ist die Anzahl der
Parameter relativ umfassend. Die Serie bietet die Auswahl
zwischen zwei Programmiermodi - dem Quick-Men�-Modus
und dem Hauptmen�.
Im Hauptmen� haben Sie Zugriff auf alle Parameter. m
Quick-Men� wird der Benutzer durch nur einige wenige
Parameter gef�hrt, die eine Programmierung der meisten
HLK-Anwendungen erm�glicht.
Ungeachtet des Programmiermodus k�nnen Sie Parameter
sowohl im Quick-Men�-Modus als auch im Hauptmen�-
Modus �ndern.
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Q3-20 Digitalsollwert Q3-21 Analogsollwert
Parameter 3-02 Minimaler Sollwert Parameter 3-02 Minimaler Sollwert
Parameter 3-03 Maximaler Sollwert Parameter 3-03 Maximaler Sollwert
Parameter 3-10 Festsollwert Parameter 6-10 Klemme 53 Skal. Min.Spannung
Parameter 5-13 Klemme 29 Digitaleingang Parameter 6-11 Klemme 53 Skal. Max.Spannung
Parameter 5-14 Klemme 32 DigitaleingangParameter 5-14 Klemme 32
Digitaleingang

Parameter 6-12 Klemme 53 Skal. Min.Strom

Parameter 5-15 Klemme 33 Digitaleingang Parameter 6-13 Klemme 53 Skal. Max.Strom
� Parameter 6-14 Klemme 53 Skal. Min.-Soll/Istwert
� Parameter 6-15 Klemme 53 Skal. Max.-Soll/Istwert

Tabelle 2.3 Q3-2 Einst. Drehz. o. R�ckf.

Q3-30 Einzelzone Int. Sollwert Q3-31 Einzelzone Ext. Sollwert Q3-32 Mehrzone / Erw.
Parameter 1-00 Regelverfahren Parameter 1-00 Regelverfahren Parameter 1-00 Regelverfahren
Parameter 20-12 Soll-/Istwerteinheit Parameter 20-12 Soll-/Istwerteinheit Parameter 3-15 Variabler Sollwert 1
Parameter 20-13 Minimaler Sollwert/Istwert Parameter 20-13 Minimaler Sollwert/Istwert Parameter 3-16 Variabler Sollwert 2
Parameter 20-14 Max. Sollwert/Istwert Parameter 20-14 Max. Sollwert/Istwert Parameter 20-00 Istwertanschluss 1
Parameter 6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom Parameter 6-10 Klemme 53 Skal.

Min.Spannung
Parameter 20-01 Istwertumwandl. 1

Parameter 6-24 Klemme 54 Skal. Min.-Soll/
Istwert

Parameter 6-11 Klemme 53 Skal.
Max.Spannung

Parameter 20-02 Istwert 1 Einheit

Parameter 6-25 Klemme 54 Skal. Max.-Soll/
Istwert

Parameter 6-12 Klemme 53 Skal. Min.Strom Parameter 20-03 Istwertanschluss 2

Parameter 6-26 Klemme 54 Filterzeit Parameter 6-13 Klemme 53 Skal. Max.Strom Parameter 20-04 Istwertumwandl. 2
Parameter 6-27 Klemme 54 Signalfehler Parameter 6-14 Klemme 53 Skal. Min.-Soll/

Istwert
Parameter 20-05 Istwert 2 Einheit

Parameter 6-00 Signalausfall Zeit Parameter 6-15 Klemme 53 Skal. Max.-Soll/
Istwert

Parameter 20-06 Istwertanschluss 3

Parameter 6-01 Signalausfall Funktion Parameter 6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom Parameter 20-07 Istwertumwandl. 3
Parameter 20-21 Sollwert 1 Parameter 6-24 Klemme 54 Skal. Min.-Soll/

Istwert
Parameter 20-08 Istwert 3 Einheit

Parameter 20-81 Auswahl Normal-/Invers-
Regelung

Parameter 6-25 Klemme 54 Skal. Max.-Soll/
Istwert

Parameter 20-12 Soll-/Istwerteinheit

Parameter 20-82 PID-Startdrehzahl [UPM] Parameter 6-26 Klemme 54 Filterzeit Parameter 20-13 Minimaler Sollwert/Istwert
Parameter 20-83 PID-Startfrequenz [Hz] Parameter 6-27 Klemme 54 Signalfehler Parameter 20-14 Max. Sollwert/Istwert
Parameter 20-93 PID-Proportionalverst�rkung Parameter 6-00 Signalausfall Zeit Parameter 6-10 Klemme 53 Skal. Min.Spannung
Parameter 20-94 PID Integrationszeit Parameter 6-01 Signalausfall Funktion Parameter 6-11 Klemme 53 Skal. Max.Spannung
Parameter 20-70 Typ mit R�ckf�hrung Parameter 20-81 Auswahl Normal-/Invers-

Regelung
Parameter 6-12 Klemme 53 Skal. Min.Strom

Parameter 20-71 PID-Verhalten Parameter 20-82 PID-Startdrehzahl [UPM] Parameter 6-13 Klemme 53 Skal. Max.Strom
Parameter 20-72 PID-Ausgangs�nderung Parameter 20-83 PID-Startfrequenz [Hz] Parameter 6-14 Klemme 53 Skal. Min.-Soll/

Istwert
Parameter 20-73 Min. Istwerth�he Parameter 20-93 PID-Proportionalverst�rkung Parameter 6-15 Klemme 53 Skal. Max.-Soll/

Istwert
Parameter 20-74 Maximale Istwerth�he Parameter 20-94 PID Integrationszeit Parameter 6-16 Klemme 53 Filterzeit
Parameter 20-79 PID-Auto-Anpassung Parameter 20-70 Typ mit R�ckf�hrung Parameter 6-17 Klemme 53 Signalfehler
� Parameter 20-71 PID-Verhalten Parameter 6-20 Klemme 54 Skal. Min.Spannung
� Parameter 20-72 PID-Ausgangs�nderung Parameter 6-21 Klemme 54 Skal. Max.Spannung
� Parameter 20-73 Min. Istwerth�he Parameter 6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom
� Parameter 20-74 Maximale Istwerth�he Parameter 6-23 Klemme 54 Skal. Max.Strom
� Parameter 20-79 PID-Auto-Anpassung Parameter 6-24 Klemme 54 Skal. Min.-Soll/

Istwert
� � Parameter 6-25 Klemme 54 Skal. Max.-Soll/

Istwert
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Parameter 8-32 Baudrate

Parameter 8-35 FC-Antwortzeit Min.-Delay

Parameter 8-36 FC-Antwortzeit Max.-Delay

Parameter 8-37 FC Interchar. Max.-Delay

Parameter 15-00 Betriebsstunden bis 
Parameter 15-05 Anzahl �berspannungen

Parameter 15-20 Protokoll: Ereignis bis 
Parameter 15-22 Protokoll: Zeit

Parameter 15-30 Fehlerspeicher: Fehlercode bis 
Parameter 15-32 Fehlerspeicher: Zeit

Manuelle Initialisierung

1. Trennen Sie die Netzversorgung, und warten Sie,
bis das Display erlischt.

2. 2a LCP 102, grafisches Display: Dr�cken Sie
w�hrend der Netz-Einschaltung der
Bedieneinheit gleichzeitig die Tasten
[Status] + [Main Menu] + [OK].

2b LCP 101, numerische Anzeige: Dr�cken
Sie w�hrend der Netz-Einschaltung des
Displays die Taste [Menu].

3. Lassen Sie die Tasten nach 5 Sekunden los.

4. Der Frequenzumrichter ist nun mit den Werksein-
stellungen programmiert.

Dieses Verfahren initialisiert alles au�er:

� Parameter 15-00 Betriebsstunden;

� Parameter 15-03 Anzahl Netz-Ein;

� Parameter 15-04 Anzahl �bertemperaturen;

� Parameter 15-05 Anzahl �berspannungen.

HINWEIS
Die manuelle Initialisierung:

� Setzt die serielle Kommunikation zur�ck.

� Setzt Parameter 14-50 EMV-Filter und die Fehler-
speicher-Einstellungen zur�ck.

� Entfernt die in Parameter 25-00 Kaskadenregler
ausgew�hlten Parameter.

HINWEIS
Nach der Initialisierung und einem Aus- und Einschalt-
zyklus zeigt das Display f�r einige Minuten keine
Informationen an.
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3.2 Parameter: 0-** Betrieb und Display

Parametergruppe zum Einstellen der allgemeinen
Grundfunktionen des Frequenzumrichters, zur Funktion der
LCP-Tasten und zur Konfiguration des LCP-Displays.

3.2.1 0-0* Grundeinstellungen

0-01  Sprache

Option: Funktion:
Dieser Parameter bestimmt die im Display
verwendete Sprache.

Der Frequenzumrichter wird mit 2
verschiedenen Sprachpaketen geliefert.
Englisch und Deutsch sind in beiden
Paketen enthalten. Sie k�nnen Englisch
nicht l�schen oder �ndern.

[0] * English Bestandteil der Sprachpakete 1-2

[1] Deutsch Bestandteil der Sprachpakete 1-2

[2] Francais Bestandteil von Sprachpaket 1

[3] Dansk Bestandteil von Sprachpaket 1

[4] Spanish Bestandteil von Sprachpaket 1

[5] Italiano Bestandteil von Sprachpaket 1

[6] Svenska Bestandteil von Sprachpaket 1

[7] Nederlands Bestandteil von Sprachpaket 1

[10] Chinese Bestandteil von Sprachpaket 2.

[20] Suomi Bestandteil von Sprachpaket 1

[22] English US Bestandteil von Sprachpaket 1

[27] Greek Bestandteil von Sprachpaket 1

[28] Bras.port Bestandteil von Sprachpaket 1

[36] Slovenian Bestandteil von Sprachpaket 1

[39] Korean Bestandteil von Sprachpaket 2

[40] Japanese Bestandteil von Sprachpaket 2

[41] Turkish Bestandteil von Sprachpaket 1

[42] Trad.Chinese Bestandteil von Sprachpaket 2

[43] Bulgarian Bestandteil von Sprachpaket 1

[44] Srpski Bestandteil von Sprachpaket 1

[45] Romanian Bestandteil von Sprachpaket 1

[46] Magyar Bestandteil von Sprachpaket 1

[47] Czech Bestandteil von Sprachpaket 1

[48] Polski Bestandteil von Sprachpaket 1

[49] Russian Bestandteil von Sprachpaket 1

[50] Thai Bestandteil von Sprachpaket 2

[51] Bahasa
Indonesia

Bestandteil von Sprachpaket 2

0-01  Sprache

Option: Funktion:
[52] Hrvatski Bestandteil von Sprachpaket 2

0-02  Hz/UPM Umschaltung

Option: Funktion:

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Die im Display angezeigten Informationen sind
von den Einstellungen in Parameter 0-02 Hz/UPM
Umschaltung und Parameter 0-03 L�ndereinstel-
lungen abh�ngig. Die Werkseinstellungen von 
Parameter 0-02 Hz/UPM Umschaltung und 
Parameter 0-03 L�ndereinstellungen h�ngen von der
Region der Welt ab, in welcher der Frequenzum-
richter ausgeliefert wird.

HINWEIS
Bei �nderung der Hz/UPM-Umschaltung
werden bestimmte Parameter auf ihren
Ausgangswert zur�ckgesetzt. W�hlen Sie
zun�chst die Motordrehzahleinheit
(Umschaltung Hz/UPM) aus, bevor Sie
andere Parameter �ndern.

[0] U/min
[UPM]

Auswahl zur Anzeige von Motordrehzahlvariablen
und -parametern bezogen auf die Motordrehzahl
(U/min).

[1]
*

Hz Auswahl zur Anzeige von Motordrehzahlvariablen
und -parametern bezogen auf die Ausgangs-
frequenz (Hz).

0-03  L�ndereinstellungen

Option: Funktion:

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei laufendem
Motor nicht einstellen.

Die Displayanzeige h�ngt von den Einstellungen in 
Parameter 0-02 Hz/UPM Umschaltung und 
Parameter 0-03 L�ndereinstellungen ab. Die
Werkseinstellungen von Parameter 0-02 Hz/UPM
Umschaltung und Parameter 0-03 L�ndereinstel-
lungen h�ngen von der Region der Welt ab, in
welcher der Frequenzumrichter ausgeliefert wird.
Programmieren Sie die Einstellungen ggf. neu.

Die unbenutzten Einstellungen werden
ausgeblendet.

[0] Interna-
tional

Stellt die Einheiten f�r Parameter 1-20 Motornenn-
leistung [kW] auf [kW] und die Werkseinstellung
von Parameter 1-23 Motornennfrequenz als [50 Hz]
ein.
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0-10  Aktiver Satz

Option: Funktion:
[4] Satz 4
[9] Externe

Anwahl
Diese Option dient zur externen Auswahl von
Parameters�tzen mit Hilfe von Digitaleing�ngen
und der seriellen Kommunikationsschnittstelle.
Dieser Satz verwendet die Einstellungen aus 
Parameter 0-12 Satz verkn�pfen mit.

0-11  Programm-Satz

Option: Funktion:
W�hlen Sie den w�hrend des Betriebs zu
bearbeitenden (d. h. zu programmierenden)
Parametersatz aus. Dies ist entweder der
aktive Parametersatz oder einer der inaktiven
Parameters�tze. Das LCP zeigt die bearbeitete
Satznummer in (Klammern) an.

[0] Werksein-
stellung

Kann nicht bearbeitet werden, dient jedoch
als Datenquelle zum Zur�cksetzen der
anderen Parameters�tze in einen bekannten
Zustand.

[1] Satz 1 [1] Sie k�nnen Satz 1 bis [4] Satz 4 k�nnen
w�hrend des Betriebs unabh�ngig vom
aktiven Parametersatz frei bearbeiten.

[2] Satz 2
[3] Satz 3
[4] Satz 4
[9]
*

Aktiver Satz Dies ist der Satz, in dem der Frequenzum-
richter arbeitet, und Sie k�nnen ihn ebenfalls
w�hrend des Betriebs bearbeiten. Die
Bearbeitung von Parametern im gew�hlten
Satz erfolgt normalerweise am LCP, dies ist
jedoch auch �ber eine der seriellen Schnitt-
stellen m�glich.

0-12  Satz verkn�pfen mit

Option: Funktion:
Verwenden Sie diesen Parameter nur, wenn
�nderungen des Satzes beim laufendem
Motor erforderlich sind. Dieser gew�hrleistet,
dass Parameter, die �w�hrend des Betriebs
nicht �nderbar� sind, in allen entsprechenden
Parameters�tzen die gleiche Einstellung
haben.

F�r einen konfliktfreien Wechsel von einem
Parametersatz in einen anderen w�hrend des
Betriebs k�nnen Sie Parameters�tze mit
Parametern, die Sie w�hrend des Betriebs
nicht �ndern k�nnen, miteinander
verkn�pfen. Diese Verkn�pfung sorgt f�r die
Synchronisierung der w�hrend des Betriebs
nicht �nderbaren Parameterwerte, wenn
w�hrend des Betriebs der Parametersatz
gewechselt wird. W�hrend des Betriebs nicht

0-12  Satz verkn�pfen mit

Option: Funktion:
�nderbare Parameter k�nnen Sie an der
Kennzeichnung FALSCH in der Parameterliste
in Kapitel 5 Parameterlisten erkennen.

Die Funktion Parameter 0-12 Satz verkn�pfen
mit wird nur verwendet, wenn in 
Parameter 0-10 Aktiver Satz [9] Externe Anwahl
ausgew�hlt ist. Die Funktion [9] Externe
Anwahl erm�glicht den Wechsel von einem
Parametersatz zu einem anderen w�hrend
des Betriebs (d. h. bei laufendem Motor).
Ein Beispiel:
Verwenden Sie die Funktion [9] Externe
Anwahl, um bei laufendem Motor von Satz 1
zu Satz 2 zu wechseln. Programmieren Sie
zuerst Parameter in Satz 1 und stellen Sie
dann sicher, dass Satz 1 und 2 synchronisiert
(verkn�pft) werden. Die Synchronisierung
kann auf zwei Arten erfolgen:

� �ndern Sie den Programm-Satz auf
[2] Satz 2 in 
Parameter 0-11 Programm-Satz und
stellen Sie Parameter 0-12 Satz
verkn�pfen mit auf [1] Satz 1 ein.
Dadurch beginnt die Verkn�pfung
(Synchronisierung).

Abbildung 3.1 Parameters�tze

� Ist Satz 1 aktiv, kopieren Sie Satz 1
mithilfe von Parameter 0-50 LCP-
Kopie zu Satz 2. Stellen Sie dann 
Parameter 0-12 Satz verkn�pfen mit
auf [2] Satz 2.  So beginnt die
Verkn�pfung.

Abbildung 3.2 Parameters�tze

Ist die Verkn�pfung vollst�ndig, enth�lt 
Parameter 0-13 Anzeige: Verkn�pfte Parame-
ters�tze die Konfigurationen 1 und 2 und
weist so darauf hin, dass alle nicht w�hrend
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0-20  Displayzeile 1.1

Option: Funktion:
[1013] Warnparameter Zeigt Warnwort �ber DeviceNet an.

Jedem Warnwort wird ein Bit
zugeordnet.

[1115] LON Warnwort Zeigt die LON-spezifischen Warnungen
an.

[1117] XIF-Revision Zeigt die Version der externen Schnitt-
stellendatei des Neuron-C-Chip der
LON-Option an.

[1118] LonWorks-
Revision

Zeigt die Software-Version des
Anwendungsprogramms des Neuron-
C-Chip der LON-Option an.

[1230] Warnparameter
[1397] Alert Alarm Word
[1398] Alert Warning

Word
[1399] Alert Status

Word
[1501] Motorlauf-

stunden
Gibt die Anzahl der Betriebsstunden
des Motors an.

[1502] Z�hler-kWh Gibt die Netzleistungsaufnahme in
kWh an.

[1580] Laufstunden
L�fter

[1600] Steuerwort Anzeigen des Steuerworts, das in
hexadezimaler Form �ber die serielle
Kommunikationsschnittstelle vom
Frequenzumrichter gesendet wurde.

[1601] Sollwert [Einheit] Zeigt den Gesamtsollwert (die Summe
aus Digital-/Analogeingang/
Festsollwert/Bus/Sollw. speichern/
Frequenzkorrektur auf und ab) in der
ausgew�hlten Einheit an.

[1602]
*

Sollwert % Zeigt den Gesamtsollwert (die Summe
aus Digital-/Analogeingang/
Festsollwert/Bus/Sollw. speichern/
Frequenzkorrektur auf und ab) in
Prozent an.

[1603] Zustandswort Aktuelles Zustandswort

[1605] Hauptistwert [%] Zeigt den Hauptistwert des Bus-
Masters in Hex-Code.

[1609] Benutzerdefi-
nierte Anzeige

Ansicht der benutzerdefinierten
Anzeigen laut Festlegung in

� Parameter 0-30 Einheit,

� Parameter 0-31 Freie Anzeige
Min.-Wert,

� Parameter 0-32 Freie Anzeige
Max. Wert.

[1610] Leistung [kW] Aktuelle Leistungsaufnahme des
Motors in kW.

0-20  Displayzeile 1.1

Option: Funktion:
[1611] Leistung [PS] Aktuelle Leistungsaufnahme des

Motors in PS.

[1612] Motorspannung Am Motor anliegende Spannung.

[1613] Frequenz Motorfrequenz, d. h. die Ausgangs-
frequenz des Frequenzumrichters in
Hz.

[1614] Motorstrom Phasenstrom des Motors als
gemessener Effektivwert.

[1615] Frequenz [%] Motorfrequenz, d. h. die Ausgangs-
frequenz des Frequenzumrichters in
Prozent.

[1616] Drehmoment
[Nm]

Aktuelle Motorbelastung in Prozent
des Motornenndrehmoments.

[1617] Drehzahl [UPM] Motordrehzahlsollwert. Die
tats�chliche Drehzahl h�ngt vom
verwendeten Schlupfausgleich ab
(eingestellt in Parameter 1-62 Schlupf-
ausgleich). Wenn dieser Parameter
nicht verwendet wird, entspricht die
tats�chliche Drehzahl dem im Display
angezeigten Wert minus Motorschlupf.

[1618] Therm.
Motorschutz

Die �ber die ETR-Funktion berechnete
thermische Belastung am Motor. Siehe
auch Parametergruppe 1-9* Motortem-
peratur.

[1620] Rotor-Winkel
[1622] Drehmoment [%] Zeigt das auf die Motorwelle

angewendete prozentuale
Drehmoment mit Vorzeichen.

[1623] Motor Shaft
Power [kW]

[1624] Calibrated Stator
Resistance

[1626] Leistung gefiltert
[kW]

[1627] Leistung gefiltert
[PS]

[1630] DC-Spannung Zwischenkreisspannung im Frequen-
zumrichter.

[1632] Bremsleistung/s Derzeitige an einen externen Bremswi-
derstand �bertragene Bremsleistung.
Die Angabe erfolgt in Form eines
Augenblickswerts.

[1633] Bremsleist/2 min An einen externen Bremswiderstand
�bertragene Bremsleistung. Die
Leistung wird laufend als Mittelwert
f�r die letzten 120 Sekunden
berechnet.

[1634] K�hlk�rpertemp. Aktuelle K�hlk�rpertemperatur des
Frequenzumrichters. Der Abschalt-

Parameterbeschreibungen Programmierhandbuch

MG11CE03 Danfoss A/S � 10/2015 Alle Rechte vorbehalten. 31

3 3





0-20  Displayzeile 1.1

Option: Funktion:
[1694] Erw.

Zustandswort
Mindestens eine Zustandsbedingung
in hexadezimaler Form (f�r serielle
Kommunikation verwendet).

[1695] Erw.
Zustandswort 2

Mindestens eine Zustandsbedingung
in hexadezimaler Form (f�r serielle
Kommunikation verwendet).

[1696] Wartungswort Die Bits spiegeln den Zustand f�r die
programmierten vorbeugenden
Wartungsereignisse in Parameter-
gruppe 23-1* Wartung wider.

[1830] Analogeingang
X42/1

Anzeige des an Klemme X42/1 der
Analog-E/A-Karte angelegten
Signalwerts.

[1831] Analogeingang
X42/3

Anzeige des an Klemme X42/3 der
Analog-E/A-Karte angelegten
Signalwerts.

[1832] Analogeingang
X42/5

Anzeige des an Klemme X42/5 der
Analog-E/A-Karte angelegten
Signalwerts.

[1833] Analogausgang
X42/7 [V]

Anzeige des an Klemme X42/7 der
Analog-E/A-Karte angelegten
Signalwerts.

[1834] Analogausgang
X42/9 [V]

Anzeige des an Klemme X42/9 der
Analog-E/A-Karte angelegten
Signalwerts.

[1835] Analogausgang
X42/11 [V]

Anzeige des an Klemme X42/11 der
Analog-E/A-Karte angelegten
Signalwerts.

[1836] Analogeingang
X48/2 [mA]

[1837] Temp. Eing.
X48/4

[1838] Temp. Eing.
X48/7

[1839] Temp. Eing.
X48/10

[1850] Anzeige ohne
Geber [Einheit]

[1860] Digital Input 2
[2117] Erw. Sollwert 1

[Einheit]
Der Wert des Sollwerts f�r den
erweiterten PID-Regler 1.

[2118] Ext. Istwert 1
[Einheit]

Der Wert des Istwertsignals f�r den
erweiterten PID-Regler 1.

[2119] Erw. Ausgang 1
[%]

Der Wert des Ausgangs vom
erweiterten PID-Regler 1.

[2137] Erw. Sollwert 2
[Einheit]

Der Wert des Sollwerts f�r den
erweiterten PID-Regler 2.

[2138] Erw. Istwert 2
[Einheit]

Der Wert des Istwertsignals f�r den
erweiterten PID-Regler 2.

0-20  Displayzeile 1.1

Option: Funktion:
[2139] Erw. Ausgang 2

[%]
Der Wert des Ausgangs vom
erweiterten PID-Regler 2.

[2157] Erw. Sollwert 3
[Einheit]

Der Wert des Sollwerts f�r den
erweiterten PID-Regler 3.

[2158] Erw. Istwert 3
[Einheit]

Der Wert des Istwertsignals f�r den
erweiterten PID-Regler 3.

[2159] Erw. Ausgang 3
[%]

Der Wert des Ausgangs vom
erweiterten PID-Regler 3.

[2230] No-Flow Leistung Die berechnete �No Flow�-Leistung f�r
die aktuelle Drehzahl.

[2316] Wartungstext
[2580] Kaskadenzustand Betriebszustand des Kaskadenreglers

[2581] Pumpenzustand Betriebszustand jeder einzelnen
Pumpe, die vom Kaskadenregler
geregelt wird

[3110] Bypass-
Zustandswort

[3111] Bypass-
Laufstunden

[9913] Leerlaufzeit
[9914] Paramdb

Anfragen in
W.schlange

[9920] HS Temp. (PC1)
[9921] HS Temp. (PC2)
[9922] HS Temp. (PC3)
[9923] HS Temp. (PC4)
[9924] HS Temp. (PC5)
[9925] HS Temp. (PC6)
[9926] HS Temp. (PC7)
[9927] HS Temp. (PC8)
[9951] PC Debug 0
[9952] PC Debug 1
[9953] PC Debug 2
[9954] PC Debug 3
[9955] PC Debug 4
[9956] Fan 1 Feedback
[9957] Fan 2 Feedback
[9958] PC Auxiliary

Temp
[9959] Power Card

Temp.

0-21  Displayzeile 1.2

Einstellung f�r die Displayanzeige in der 1. Zeile, mittlere Stelle.

Option: Funktion:
[1614] * Motorstrom Die Optionen sind identisch mit der

Anzeige in Parameter 0-20 Displayzeile 1.1.
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0-30  Einheit

Option: Funktion:
[12] PULSE/s
[20] l/s
[21] l/min
[22] l/h
[23] m�/s
[24] m�/min
[25] m�/h
[30] kg/s
[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h
[40] m/s
[41] m/min
[45] m
[60] �C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m wg
[75] mm Hg
[80] kW
[120] GPM
[121] Gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] cfm
[125] Fu��/s
[126] Fu��/min
[127] Fu��/h
[130] lb/s
[131] lb/min
[132] lb/h
[140] Fu�/s
[141] Fu�/min
[145] ft
[160] �F
[170] psi
[171] lb/in�
[172] inch wg
[173] ft wg
[174] in Hg
[180] PS

0-31  Freie Anzeige Min.-Wert

Range: Funktion:
Size
related*

  [ -999999.99 -
100.00
CustomRea-
doutUnit]

Dieser Parameter erm�glicht die
Auswahl des minimalen Werts f�r die
benutzerdefinierte Anzeige (liegt bei
Drehzahl 0 vor). Eine Einstellung
ungleich 0 ist nur m�glich, wenn Sie

0-31  Freie Anzeige Min.-Wert

Range: Funktion:
in Parameter 0-30 Einheit eine lineare
Einheit gew�hlt haben. F�r Einheiten
mit 2. und 3. Potenz ist der
Mindestwert 0.

0-32  Freie Anzeige Max. Wert

Range: Funktion:
100 Custom-
ReadoutUnit*

  [ par. 0-31 -
999999.99
CustomRea-
doutUnit]

Dieser Parameter gibt den
maximalen Wert an, der
angezeigt werden soll, wenn
die Drehzahl des Motors den
eingestellten Wert f�r 
Parameter 4-13 Max. Drehzahl
[UPM] oder Parameter 4-14 Max
Frequenz [Hz] erreicht hat (je
nach Einstellung in 
Parameter 0-02 Hz/UPM
Umschaltung).

0-37  Displaytext 1

Range: Funktion:
0*   [0 -

25 ]
In diesem Parameter k�nnen Sie eine einzelne Textzei-
chenfolge zur Anzeige am LCP oder zum Auslesen
�ber serielle Kommunikation schreiben. Zur
dauerhaften Anzeige des Texts w�hlen Sie in [37]
Displaytext 1 einen der folgenden Parameter:

� Parameter 0-20 Displayzeile 1.1.

� Parameter 0-21 Displayzeile 1.2.

� Parameter 0-22 Displayzeile 1.3.

� Parameter 0-23 Displayzeile 2.

� Parameter 0-24 Displayzeile 3.

� Parameter 0-37 Displaytext 1.

Beim �ndern von Parameter 12-08 Host-Name wird
auch Parameter 0-37 Displaytext 1 ge�ndert - jedoch
nicht anders herum.
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0-43  [Reset]-LCP Taste

Option: Funktion:
[6] Passwort mit

OFF
Verhindert ein unbefugtes Quittieren. Nach
einem autorisierten Quittieren startet der
Frequenzumrichter nicht. Siehe Option [2]
Passwort f�r Informationen zum Einstellen
des Passworts.

3.2.6 0-5* Kopie/Speichern

Kopieren von Parametern vom und zum LCP. Verwenden
Sie diese Parameter zum Speichern und Kopieren der
Parameters�tze von einem Frequenzumrichter zum
anderen.

0-50  LCP-Kopie

Option: Funktion:

HINWEIS
Diesen Parameter k�nnen Sie bei
laufendem Motor nicht einstellen.

[0] * Keine Kopie
[1] Speichern in

LCP
Kopiert alle Parameter in allen Parameter-
s�tzen aus dem Speicher des
Frequenzumrichters in den LCP-Speicher.
Kopieren Sie zu Wartungszwecken nach
der Inbetriebnahme alle Parameter in das
LCP.

[2] Lade von LCP,
Alle

Kopiert alle Parameter in allen Parameter-
s�tzen vom LCP-Speicher in den Speicher
des Frequenzumrichters.

[3] Lade von
LCP,nur Fkt.

Kopiert nur Parameter, die von der
Motorgr��e unabh�ngig sind. Sie k�nnen
die letzte Auswahl zur Programmierung
mehrerer Frequenzumrichter mit der
gleichen Funktion verwenden, ohne die
Motordaten zu beeintr�chtigen.

[10] Delete LCP
copy data

0-51  Parametersatz-Kopie

Option: Funktion:
[0] * Keine Kopie Keine Funktion.

[1] Kopie zu
Satz 1

Kopiert alle Parameter im aktuellen Programm-
Satz (definiert in Parameter 0-11 Programm-
Satz) zu Satz 1.

[2] Kopie zu
Satz 2

Kopiert alle Parameter im aktuellen Programm-
Satz (definiert in Parameter 0-11 Programm-
Satz) zu Satz 2.

[3] Kopie zu
Satz 3

Kopiert alle Parameter im aktuellen Programm-
Satz (definiert in Parameter 0-11 Programm-
Satz) zu Satz 3.

0-51  Parametersatz-Kopie

Option: Funktion:
[4] Kopie zu

Satz 4
Kopiert alle Parameter im aktuellen Programm-
Satz (definiert in Parameter 0-11 Programm-
Satz) zu Satz 4.

[9] Kopie zu
allen

Kopiert die Parameter im aktuellen Satz zu
jedem der S�tze 1 bis 4.

3.2.7 0-6* Passwort

0-60  Hauptmen� Passwort

Range: Funktion:
100*   [-9999 -

9999 ]
Dieser Parameter definiert das Passwort zum
Zugriff auf das Hauptmen� �ber die Taste
[Main Menu]. Ist Parameter 0-61 Hauptmen�
Zugriff ohne PW auf [0] Vollst�ndig eingestellt,
wird dieser Parameter ignoriert.

0-61  Hauptmen� Zugriff ohne PW

Option: Funktion:
[0] * Vollst�ndig Deaktiviert das in 

Parameter 0-60 Hauptmen� Passwort
definierte Passwort.

[1] LCP: Nur Lesen Verhindert das unbefugte Bearbeiten von
Hauptmen�parametern.

[2] LCP: Kein Zugriff Verhindert das unbefugte Anzeigen und
Bearbeiten von Hauptmen�parametern.

[3] Bus: Nur Lesen
[4] Bus: Kein Zugriff
[5] Alle: Nur Lesen
[6] Alle: Kein Zugriff

Wird [0] Vollst�ndig ausgew�hlt, werden 
Parameter 0-60 Hauptmen� Passwort, 
Parameter 0-65 Benutzer-Men� Passwort und 
Parameter 0-66 Benutzer-Men� Zugriff ohne PW ignoriert.

0-65  Benutzer-Men� Passwort

Range: Funktion:
200*   [-9999 -

9999 ]
Definieren Sie das Passwort zum Zugriff auf
das Benutzer-Men� �ber die Taste [Quick
Menu]. Ist Parameter 0-66 Benutzer-Men�
Zugriff ohne PW auf [0] Vollst�ndig eingestellt,
wird dieser Parameter ignoriert.
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Anwendung Einstellungen
Anwendungen mit
niedrigem Tr�gheits-
moment
50>ILast/IMotor >5

Behalten Sie die Standardwerte bei.

Anwendungen mit hohem
Tr�gheitsmoment
ILast/IMotor > 50

Erh�hen Sie 
Parameter 1-14 D�mpfungsver-
st�rkung, Parameter 1-15 Filter
niedrige Drehzahl und
Parameter 1-16 Filter hohe Drehzahl

Hohe Last bei niedriger
Drehzahl
<30 % (Nenndrehzahl)

Erh�hen Sie Parameter 1-17 Filter-
zeitkonst. Spannung.
Erh�hen Sie Parameter 1-66 Min.
Strom bei niedr. Drz. zur Einstellung
des Startmoments. 100 % ist
Nenndrehmoment als Startmoment.
Dieser Parameter ist unabh�ngig von
Parameter 30-20 Startmoment hoch
und Parameter 30-21 High Starting
Torque Current [%]. Wenn Sie f�r
l�ngere Zeit in einem Strombereich
von mehr als 100 % arbeiten, kann
der Motor �berhitzen.

Dynamische
Anwendungen

Erh�hen Sie
Parameter 14-41 Minimale AEO-
Magnetisierung f�r hochdynamische
Anwendungen. Durch die
Einstellung von
Parameter 14-41 Minimale AEO-
Magnetisierung wird eine gutes
Gleichgewicht zwischen Energieef-
fizienz und Dynamik gew�hrleistet.
Passen Sie Parameter 14-42 Minimale
AEO-Frequenz an, um die Mindest-
frequenz festzulegen, bei der der
Frequenzumrichter die minimale
Magnetisierung verwenden sollte.

Motorgr��en unter 18 kW Vermeiden Sie kurze Rampe-Ab-
Zeiten.

Tabelle 3.4 Empfehlungen f�r verschiedene Anwendungen

Wenn der Motor bei einer bestimmten Drehzahl zu
schwingen beginnt, erh�hen Sie
Parameter 1-14 D�mpfungsfaktor. Erh�hen Sie den Wert der
D�mpfungsverst�rkung in kleinen Schritten. Abh�ngig vom
Motor k�nnen Sie diesen Parameter zwischen 10 % und
100 % h�her als den Standardwert einstellen.

1-10  Motorart

W�hlt die Bauart des Motors aus.

Option: Funktion:
[0] * Asynchron F�r Asynchronmotoren.

[1] PM (Oberfl.
mon.)

Verwendung f�r Vollpol-PM-Motoren.

[5] Sync.
Reluctance

Verwendung f�r Synchronreluktanzmotoren.

1-10  Motorart

W�hlt die Bauart des Motors aus.

Option: Funktion:

HINWEIS
Diese Option hat die folgenden
Firmwareversion-Beschr�nkungen:

� Version 4.2.x und fr�her �
verwenden Sie diese Option
nicht. Es besteht die Gefahr
von Besch�digungen des
Frequenzumrichters.

� Version 4.3x � verwenden Sie
diesen Option nur, wenn die
Motorfangschaltung in 
Parameter 1-73 Motorfang-
schaltung aktiviert ist.

3.3.4 1-14 bis 1-17 VVC+ PM

Die Standardsteuerparameter f�r VVC+ PM-Motorsteuerung
sind f�r HLK-Anwendungen und eine Tr�gheitslast im
Bereich von 50>Jl/Jm>5 optimiert, wobei Jl die Lasttr�gheit
der Anwendung und Jm die Maschinentr�gheit ist.
Bei Anwendungen mit niedrigem Tr�gheitsmoment mit Jl/
Jm<5 wird empfohlen, Parameter 1-17 Voltage filter time
const. mit einem Faktor von 5-10 zu erh�hen, und in
einigen F�llen muss Parameter 14-08 Damping Gain Factor
auch reduziert werden, um Leistung und Stabilit�t zu
verbessern.
Bei Anwendungen mit hohem Tr�gheitsmoment von Jl/
Jm>50 wird empfohlen, Parameter 1-15 Low Speed Filter
Time Const., Parameter 1-16 High Speed Filter Time Const.
und Parameter 14-08 Damping Gain Factor zu erh�hen, um
Leistung und Stabilit�t zu verbessern.
Bei hoher Last mit niedriger Drehzahl (<30 % der
Nenndrehzahl) wird empfohlen, Parameter 1-17 Voltage
filter time const. durch Nichtlinearit�t im Wechselrichter bei
niedriger Drehzahl zu erh�hen.

1-14  D�mpfungsverst�rkung

Range: Funktion:
120
%*

  [0 -
250 %]

Der D�mpfungsfaktor stabilisiert die PM-Maschine,
damit diese ruhig und stabil l�uft. Der Wert des
D�mpfungsfaktors regelt die dynamische Leistung
der PM-Maschine. Ein hoher D�mpfungsfaktor
f�hrt zu geringer dynamischer Leistung, ein
niedriger D�mpfungsfaktor f�hrt zu hoher
dynamischer Leistung. Die dynamische Leistung
steht in Bezug zu den Maschinendaten und zum
Lasttyp. Wenn die D�mpfungsverst�rkung zu hoch
oder zu niedrig ist, wird die Regelung instabil.
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1-23  Motornennfrequenz

Range: Funktion:
Size
related*

  [20 -
1000
Hz]

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Stellen Sie einen Motorfrequenzwert ein, der
den Motor-Typenschilddaten entspricht.
Stellen Sie f�r 87-Hz-Betrieb bei 230/400-V-
Motoren die Typenschilddaten f�r 230 V/50
Hz ein. Passen Sie Parameter 4-13 Max.
Drehzahl [UPM] und Parameter 3-03 Maximaler
Sollwert an die 87-Hz-Anwendung an.

1-24  Motornennstrom

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0.10 -
10000.00 A]

HINWEIS
Diesen Parameter k�nnen Sie bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Geben Sie den Motornennstrom von
den Motor-Typenschilddaten ein. Der
Frequenzumrichter verwendet diese
Daten zur Berechnung von Motordreh-
moment, thermischem Motorschutz
usw.

1-25  Motornenndrehzahl

Range: Funktion:
Size
related*

  [100 -
60000 RPM]

HINWEIS
Diesen Parameter k�nnen Sie bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Eingabe der Nenndrehzahl, siehe
Motor-Typenschilddaten. Der Frequen-
zumrichter verwendet diese Daten zur
Berechnung des automatischen
Schlupfausgleichs.

1-26  Dauer-Nenndrehmoment

Range: Funktion:
Size
related*

  [0.1 -
10000
Nm]

Geben Sie den Wert von den Motor-
Typenschilddaten ein. Die Werkseinstellung
entspricht der Nennleistung. Dieser
Parameter ist verf�gbar, wenn 
Parameter 1-10 Motorart auf [1] PM (Oberfl.
mon.) eingestellt ist, d. h. der Parameter gilt
nur f�r PM- und Vollpolmotoren.

1-28  Motordrehrichtungspr�fung

Option: Funktion:

WARNUNG
HOCHSPANNUNG
Bei Anschluss an Versorgungsnetzeingang,
DC-Versorgung oder Zwischenkreis-
kopplung f�hren Frequenzumrichter
Hochspannung.

� Trennen Sie die Netzversorgung,
bevor Sie die Motorphasenkabel
abziehen.

HINWEIS
Sobald die Motordrehrichtungspr�fung
aktiviert ist, zeigt das Display Folgendes an:
Achtung! Motordrehrichtung ggf. falsch.
Durch Dr�cken der Taste [OK], [Back] oder
[Cancel] wird die Meldung verworfen und
eine neue Meldung angezeigt: Dr�cken Sie
zum Starten des Motors die [Hand On]-Taste.
Dr�cken Sie [Cancel], um abzubrechen.
Durch Dr�cken von [Hand On] wird der
Motor bei 5 Hz in Vorw�rtsrichtung
gestartet, und auf dem Display wird
Folgendes angezeigt: Der Motor l�uft.
�berpr�fen Sie, ob die Motordrehrichtung
korrekt ist. Dr�cken Sie zum Stoppen des
Motors [Off]. Durch Dr�cken der Taste [Off]
wird der Motor gestoppt und 
Parameter 1-28 Motordrehrichtungspr�fung
quittiert. Wenn die Motordrehrichtung nicht
korrekt ist, m�ssen Sie die 2 Motorpha-
senkabel miteinander tauschen.

Nach Installation und Anschluss des Motors
erm�glicht Ihnen diese Funktion die �berpr�fung
der korrekten Motordrehrichtung. Durch
Aktivierung dieser Funktion werden alle Busbefehle
oder Digitaleing�nge aufgehoben, mit Ausnahme
der externen Verriegelung und der Funktion �Safe
Torque Off� (STO, falls enthalten).

[0]
*

Aus Motordrehrichtungspr�fung ist nicht aktiv.

[1] Aktiviert Motordrehrichtungspr�fung ist aktiviert.

1-29  Autom. Motoranpassung

Option: Funktion:

HINWEIS
Diesen Parameter k�nnen Sie bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Mit der AMA-Funktion wird die dynamische
Motorleistung durch automatische
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1-30  Statorwiderstand (Rs)

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0.0140 -
140.0000
Ohm]

HINWEIS
Diesen Parameter k�nnen Sie bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Bei PM-Motoren siehe die Beschreibung
unter Parameter 1-37 Indukt. D-Achse (Ld).

Stellen Sie den Wert des Statorwi-
derstands ein. Geben Sie den Wert von
einem Motordatenblatt ein oder f�hren
Sie eine AMA an einem kalten Motor
aus.

1-31  Rotorwiderstand (Rr)

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0.0100 -
100.0000
Ohm]

Durch eine Feinabstimmung von Rr

verbessern Sie die Leistung der
Motorwelle. Stellen Sie den Wert f�r den
Rotorwiderstand mit Hilfe einer der
folgenden Methoden ein:

1. F�hren Sie eine AMA an einem
kalten Motor durch. Der
Frequenzumrichter misst den
Wert vom Motor. Alle Kompensa-
tionen werden auf 100 %
zur�ckgesetzt.

2. Geben Sie den Wert f�r Rr

manuell ein. Den Wert erhalten
Sie vom Motorhersteller.

3. Verwenden Sie die Werksein-
stellung f�r Rr. Der
Frequenzumrichter ermittelt
anhand der Motor-
Typenschilddaten automatisch
einen Standardwert.

1-35  Hauptreaktanz (Xh)

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 1.0000 -
10000.0000
Ohm]

HINWEIS
Parameter 1-35 Hauptreaktanz (Xh)
hat keine Auswirkungen, wenn 
Parameter 1-10 Motorart=[1] PM
(Oberfl. mon.).

Stellen Sie die Hauptreaktanz des Motors
mit Hilfe einer der folgenden Methoden
ein:

� F�hren Sie eine AMA an einem
kalten Motor durch. Der

1-35  Hauptreaktanz (Xh)

Range: Funktion:
Frequenzumrichter misst den
Wert am Motor.

� Geben Sie den Wert Xh manuell
ein. Den Wert erhalten Sie vom
Motorhersteller.

� Verwenden Sie die Werksein-
stellung Xh.  Der
Frequenzumrichter ermittelt
anhand der Motor-
Typenschilddaten automatisch
einen Standardwert.

1-36  Eisenverlustwiderstand (Rfe)

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 -
10000.000
Ohm]

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Definiert den Eisenverlustwiderstand
(RFe) zum Ausgleich von Eisenverlusten
im Motor.
Der Wert RFe wird bei Ausf�hrung der
AMA nicht ermittelt.
Der Wert RFe ist besonders in
Anwendungen zur Drehmomentregelung
wichtig. Ist RFe unbekannt, so belassen
Sie Parameter 1-36 Eisenverlustwiderstand
(Rfe) in der Werkseinstellung.

1-37  Indukt. D-Achse (Ld)

Range: Funktion:
Size
related*

  [0.000 -
1000.000
mH]

HINWEIS
Dieser Parameter ist nicht aktiv,
wenn Sie Parameter 1-10 Motorart
auf [1] PM (Oberfl. mon.)
einstellen.

Eingabe des Werts der D-Achsen-
Induktivit�t. Den Wert finden Sie auf
dem Datenblatt des PM-Motors.

Statorwiderstand und D-Achsen-Induktivit�t werden
normalerweise f�r Asynchronmotoren in technischen Daten
zwischen Au�enleiter und Nullleiter (Sternpunkt)
beschrieben. Bei PM-Motoren werden sie in technischen
Daten zwischen Au�enleiter � Au�enleiter beschrieben.
PM-Motoren sind normalerweise f�r Sternschaltung
ausgelegt.
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3.3.7 1-5* Lastunabh. Einstellung

1-50  Motormagnetisierung bei 0 UPM.

�ber das LCP-Display wird dieser Parameter nicht angezeigt.

Range: Funktion:
100 %
*

  [0 -
300 %]

HINWEIS
Parameter 1-50 Motormagnetisierung bei 0
UPM. hat keine Auswirkungen, wenn 
Parameter 1-10 Motorart=[1] PM (Oberfl.
mon.).

Verwenden Sie diesen Parameter zusammen mit 
Parameter 1-51 Min. Drehzahl norm. Magnetis.
[UPM],  wenn beim Betrieb mit niedriger
Drehzahl eine angepasste thermische Belastung
des Motors gew�nscht wird.
Geben Sie den Wert als Prozentsatz des Magnet-
isierungsnennstroms ein. Eine zu niedrige
Einstellung kann ein reduziertes Drehmoment
an der Motorwelle bewirken.

Abbildung 3.8 Motormagnetisierung

1-51  Min. Drehzahl norm. Magnetis. [UPM]

�ber das LCP-Display wird dieser Parameter nicht angezeigt.

Range: Funktion:
Size
related*

  [10 -
300
RPM]

HINWEIS
Parameter 1-51 Min. Drehzahl norm.
Magnetis. [UPM] hat keine Auswir-
kungen, wenn 
Parameter 1-10 Motorart=[1] PM
(Oberfl. mon.).

W�hlen Sie die erforderliche Drehzahl f�r
den normalen Magnetisierungsstrom aus.
Wenn die eingestellte Drehzahl niedriger als
die Schlupfdrehzahl des Motors ist, haben 
Parameter 1-50 Motormagnetisierung bei 0
UPM. und Parameter 1-51 Min. Drehzahl
norm. Magnetis. [UPM] keine Bedeutung.
Verwenden Sie diesen Parameter zusammen
mit Parameter 1-50 Motormagnetisierung bei
0 UPM.. Siehe Tabelle 3.6.

1-52  Min. Drehzahl norm. Magnetis. [Hz]

�ber das LCP-Display wird dieser Parameter nicht angezeigt.

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0.3 -
10.0
Hz]

HINWEIS
Parameter 1-52 Min. Drehzahl norm.
Magnetis. [Hz] hat keine Auswir-
kungen, wenn 
Parameter 1-10 Motorart=[1] PM
(Oberfl. mon.).

W�hlen Sie die erforderliche Frequenz f�r
den normalen Magnetisierungsstrom aus.
Wenn die eingestellte Frequenz niedriger als
die Schlupffrequenz des Motors ist, sind 
Parameter 1-50 Motormagnetisierung bei 0
UPM. und Parameter 1-51 Min. Drehzahl
norm. Magnetis. [UPM] inaktiv.
Verwenden Sie diesen Parameter zusammen
mit Parameter 1-50 Motormagnetisierung bei
0 UPM..  Siehe Tabelle 3.6.

1-58  Fangschaltung Testpulse Strom

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 -
200 %
]

Stellen Sie die Gr��e des Magnetisie-
rungsstroms f�r die Pulse ein, mit denen die
Motorrichtung erfasst wird. H�here Werte
f�hren zu pr�ziseren Ergebnissen, wenn der
Frequenzumrichter im Vergleich zum Motor
�berdimensioniert ist. Der Wertebereich und
die Funktion h�ngt von Parameter 
Parameter 1-10 Motorart ab:
[0] Asynchron: [0-200 %]
Die Verringerung dieses Werts reduziert das
erzeugte Drehmoment. 100 % bedeutet vollen
Motornennstrom. In diesem Fall ist der
Standardwert 30 %.
[1] PM (Oberfl. mon.) [0-40 %]
Eine allgemeine Einstellung von 20 % wird bei
PM-Motoren empfohlen. H�here Werte k�nnen
verbesserte Leistung ergeben. Bei Motoren mit
einer Gegen-EMK von mehr als 300 VLL (eff.)
bei Nenndrehzahl und hoher Wicklungsinduk-
tivit�t (mehr als 10 mH) wird jedoch ein
geringerer Wert empfohlen, um falsche
Berechnung der Drehzahl zu vermeiden. Der
Parameter ist aktiv, wenn 
Parameter 1-73 Motorfangschaltung aktiviert ist.
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1-63  Schlupfausgleich Zeitkonstante

Range: Funktion:
Size
related*

  [0.05
- 5 s]

HINWEIS
Parameter 1-63 Schlupfausgleich Zeitkon-
stante hat keine Auswirkungen, wenn 
Parameter 1-10 Motorart=[1] PM (Oberfl.
mon.).

Geben Sie die Schlupfausgleichsreaktionsge-
schwindigkeit ein. Ein hoher Wert f�hrt zu
einer langsamen, ein niedriger Wert zu einer
schnellen Reaktion. Verwenden Sie bei Nieder-
frequenzresonanzproblemen die l�ngere
Zeiteinstellung.

1-64  Resonanzd�mpfung

Range: Funktion:
100
%*

  [0 -
500 %
]

HINWEIS
Parameter 1-64 Resonanzd�mpfung hat
keine Auswirkungen, wenn 
Parameter 1-10 Motorart=[1] PM (Oberfl.
mon.).

Geben Sie den Wert f�r die Resonanzd�mpfung
ein. Legen Sie Parameter 1-64 Resonanzd�mpfung
und Parameter 1-65 Resonanzd�mpfung Zeitkon-
stante fest, um Probleme mit
Hochfrequenzresonanzen zu eliminieren. Zum
Reduzieren der Resonanzschwankungen erh�hen
Sie den Wert von Parameter 1-64 Resonanz-
d�mpfung.

1-65  Resonanzd�mpfung Zeitkonstante

Range: Funktion:
5 ms*   [5 -

50 ms]
HINWEIS
Parameter 1-65 Resonanzd�mpfung
Zeitkonstante hat keine Auswirkungen,
wenn Parameter 1-10 Motorart=[1] PM
(Oberfl. mon.).

Legen Sie Parameter 1-64 Resonanzd�mpfung und
Parameter 1-65 Resonanzd�mpfung Zeitkonstante
fest, um Probleme mit Hochfrequenzresonanzen
zu eliminieren. Geben Sie die Zeitkonstante mit
der besten D�mpfung ein.

1-66  Min. Strom bei niedr. Drz.

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 1 -
200 %]

HINWEIS
Parameter 1-66 Min. Strom bei niedr.
Drz. hat keine Auswirkungen, wenn 
Parameter 1-10 Motorart = [0]
Asynchron

1-66  Min. Strom bei niedr. Drz.

Range: Funktion:
Geben Sie den minimalen Motorstrom bei
niedriger Drehzahl ein.
Ein Erh�hen dieses Stroms verbessert das bei
niedriger Drehzahl entwickelte Motordreh-
moment. Niedrige Drehzahl ist hier als
Drehzahl unter 6 % der Nenndrehzahl des
Motors (Parameter 1-25 Motornenndrehzahl)

bei VVC+ PM-Regelung definiert.

3.3.9 1-7* Startfunktion

1-70  PM-Startmodus

Option: Funktion:
[0] Rotorlageer-

kennung
Geeignet f�r alle Anwendungen, bei denen
bekannt ist, dass der Motor beim Start
stillsteht (z. B. F�rderb�nder, Pumpen und
L�fter ohne Windm�hlen-Effekt).

[1]
*

Parken Wenn sich der Motor bei geringer Drehzahl
dreht (d. h. weniger als 2-5 % der
Nenndrehzahl), z. B. aufgrund eines geringen
Windm�hlen-Effekts an den L�ftern, w�hlen
Sie [1] Parking und stellen Sie 
Parameter 2-06 Parken Strom und 
Parameter 2-07 Parkdauer entsprechend ein.

1-71  Startverz�g.

Range: Funktion:
00
s*

  [0 -
120 s]

Geben Sie die Zeitverz�gerung zwischen dem
Startbefehl und dem Zeitpunkt ein, an dem der
Frequenzumrichter den Motor mit Strom versorgt.
Dieser Parameter bezieht sich auf die in Parameter
Parameter 1-72 Startfunktion ausgew�hlte
Startfunktion.

1-72  Startfunktion

Option: Funktion:
W�hlen Sie die Startfunktion w�hrend der
eingestellten Startverz�gerung.. Dieser
Parameter ist mit Parameter 1-71 Startverz�g.
verkn�pft..

[0] DC-
Haltestrom

W�hrend der Anlaufverz�gerungszeit wird DC-
Halten (Parameter 2-00 DC-Halte-/
Vorw�rmstrom) ausgef�hrt.

[2] Motorfreilauf Der Motor wird w�hrend der Zeitverz�gerung
nicht durch den Frequenzumrichter gesteuert
(Wechselrichter aus).

Verf�gbare Optionen h�ngen von 
Parameter 1-10 Motorart ab:
[0] Asynchron:
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1-77  Kompressorstart Max. Drehzahl [UPM]

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 -
par.
4-13
RPM]

HINWEIS
Parameter 1-77 Kompressorstart Max.
Drehzahl [UPM] hat keine Auswirkungen,
wenn Parameter 1-10 Motorart=[1] PM
(Oberfl. mon.).

Der Parameter erm�glicht ein hohes Anlauf-
moment. Dies ist eine Funktion, bei der
Stromgrenze und Drehmomentgrenze w�hrend
des Motoranlaufs ignoriert werden. Die Zeit
von der Erteilung des Startsignals bis zum
Zeitpunkt, an dem die Drehzahl die in diesem
Parameter festgelegte Drehzahl �berschreitet,
wird zu einer �Startzone�, in der Stromgrenze
und motorische Drehmomentgrenze auf die
maximal m�glichen Werte f�r diese Frequen-
zumrichter/Motor-Kombination eingestellt
werden. Dieser Parameter wird in der Regel
auf denselben Wert wie Parameter 4-11 Min.
Drehzahl [UPM] eingestellt. Bei Wert 0 ist die
Funktion nicht aktiv.
In dieser Startzone ist Parameter 3-82 Startram-
penzeit Auf anstelle von 
Parameter 3-40 Rampentyp 1 aktiv, damit eine
zus�tzliche Beschleunigung w�hrend des Starts
gew�hrleistet ist und die Dauer minimiert
wird, in der der Motor in der Anwendung bei
minimaler Drehzahl betrieben wird. Die Zeit
ohne Schutz vor der Stromgrenze und der
Drehmomentgrenze darf den in 
Parameter 1-79 Kompressorstart Max. Anlaufzeit
eingestellten Wert nicht �berschreiten. Wenn
der Wert in Parameter 1-79 Kompressorstart
Max. Anlaufzeit �berschritten wird, schaltet der
Frequenzumrichter mit Alarm 18, Startfehler ab.
Wenn diese Funktion f�r einen schnellen Start
aktiviert wird, wird ebenfalls 
Parameter 1-86 Min. Abschaltdrehzahl [UPM]
aktiviert, damit die Anwendung vor einem
Betrieb unter der minimalen Motordrehzahl, z.
B. bei einer Stromgrenze, gesch�tzt ist.
Diese Funktion erm�glicht ein hohes Anlauf-
moment und die Verwendung einer schnellen
Startrampe. Zur Gew�hrleistung, dass sich
w�hrend des Starts ein hohes Drehmoment
aufbaut, k�nnen Sie durch eine intelligente
Nutzung von Startverz�gerung/Startdrehzahl/
Startstrom verschiedene Tricks anwenden.

1-78  Kompressorstart Max. Frequenz [Hz]

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 -
par.
4-14
Hz]

HINWEIS
Parameter 1-78 Kompressorstart Max.
Frequenz [Hz] hat keine Auswirkungen,
wenn Parameter 1-10 Motorart=[1] PM
(Oberfl. mon.).

Der Parameter erm�glicht ein hohes Anlauf-
moment. Dies ist eine Funktion, bei der
Stromgrenze und Drehmomentgrenze w�hrend
des Motoranlaufs ignoriert werden. Die Zeit
von der Erteilung des Startsignals bis zum
Zeitpunkt, an dem die Drehzahl die in diesem
Parameter festgelegte Drehzahl �berschreitet,
wird zu einer Startzone, in der Stromgrenze
und motorische Drehmomentgrenze auf die
maximal m�glichen Werte f�r diese Frequen-
zumrichter/Motor-Kombination eingestellt
werden. Dieser Parameter wird in der Regel auf
denselben Wert wie Parameter 4-11 Min.
Drehzahl [UPM] eingestellt. Bei Wert 0 ist die
Funktion nicht aktiv.
In dieser Startzone ist Parameter 3-82 Startram-
penzeit Auf anstelle von 
Parameter 3-41 Rampenzeit Auf 1 aktiv, damit
eine zus�tzliche Beschleunigung w�hrend des
Starts gew�hrleistet ist und die Dauer
minimiert wird, in der der Motor in der
Anwendung bei minimaler Drehzahl betrieben
wird. Die Zeit ohne Schutz vor der Stromgrenze
und der Drehmomentgrenze darf den in 
Parameter 1-79 Kompressorstart Max. Anlaufzeit
eingestellten Wert nicht �berschreiten. Wenn
der Wert in Parameter 1-79 Kompressorstart
Max. Anlaufzeit �berschritten wird, schaltet der
Frequenzumrichter mit Alarm 18 Startfehler ab.
Wenn diese Funktion f�r einen schnellen Start
aktiviert wird, wird ebenfalls 
Parameter 1-86 Min. Abschaltdrehzahl [UPM]
aktiviert, damit die Anwendung vor einem
Betrieb unter der minimalen Motordrehzahl, z.
B. bei einer Stromgrenze, gesch�tzt ist.
Diese Funktion erm�glicht ein hohes Anlauf-
moment und die Verwendung einer schnellen
Startrampe. Zur Gew�hrleistung, dass sich
w�hrend des Starts ein hohes Drehmoment
aufbaut, k�nnen Sie durch eine intelligente
Nutzung von Startverz�gerung/Startdrehzahl/
Startstrom verschiedene Tricks anwenden.
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3.4 Parameter: 2-** Hauptmen� - Bremsen

3.4.1 2-0* DC Halt/DC Bremse

Parametergruppe zur Konfiguration der DC-Brems- und DC-
Haltefunktionen.

2-00  DC-Halte-/Vorw�rmstrom

Range: Funktion:
50
%*

  [ 0 -
160
%]

HINWEIS
Parameter 2-00 DC-Halte-/Vorw�rmstrom hat
keine Auswirkungen, wenn 
Parameter 1-10 Motorart=[1] PM (Oberfl.
mon.).

HINWEIS
Der maximale Wert h�ngt vom
Motornennstrom ab.
Vermeiden Sie Anlegen eines Stroms von
100 % �ber zu lange Zeit. Es kann den Motor
besch�digen.

Der angegebene Haltestrom bezieht sich in Prozent
auf den in Parameter 1-24 Motornennstrom festge-
legten Motornennstrom IM,N. 100 % DC-Haltestrom
entsprechen IM,N.
Dieser Parameter definiert die Intensit�t der Gleich-
spannungs-Halten-Funktion (auch zum Vorw�rmen
des Motors geeignet).
Dieser Parameter ist aktiv, wenn in 
Parameter 1-80 Funktion bei Stopp [1] DC-Halten
ausgew�hlt wurde.

2-01  DC-Bremsstrom

Range: Funktion:
50
%*

  [ 0 -
1000
%]

HINWEIS
Der maximale Wert h�ngt vom
Motornennstrom ab. Vermeiden Sie Anlegen
eines Stroms von 100 % �ber zu lange Zeit.
Es kann den Motor besch�digen.

Der angegebene Strom bezieht sich in Prozent auf
den in Parameter 1-24 Motornennstrom festgelegten
Motornennstrom IM,N. 100 % DC-Haltestrom
entsprechen IM,N.
Der DC-Bremsstrom wird bei einem Stoppbefehl
angewendet, wenn die Drehzahl niedriger als der in
eingestellte Grenzwert ist;

� Parameter 2-03 DC-Bremse Ein [UPM].

� Parameter 2-04 DC-Bremse Ein [Hz], wenn
die Funktion DC-Bremse invers aktiv ist
oder �ber die serielle Kommunikations-
schnittstelle aktiviert wird.

2-01  DC-Bremsstrom

Range: Funktion:
Der Parkstrom ist w�hrend der Zeitdauer aus 
Parameter 2-02 DC-Bremszeit aktiv.

2-02  DC-Bremszeit

Range: Funktion:
10 s*   [0 - 60 s] Legen Sie die Dauer des DC-Bremsstroms in 

Parameter 2-01 DC-Bremsstrom fest, sobald
dieser aktiviert wurde.

2-03  DC-Bremse Ein [UPM]

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 - 0
RPM]

Aktiviert und definiert die Einschaltd-
rehzahl f�r die DC-Bremsfunktion aus 
Parameter 2-01 DC-Bremsstrom nach einem
Stoppsignal.

Wenn Parameter 1-10 Motorart auf [1] PM
(Oberfl. mon.) eingestellt ist, ist dieser Wert
auf 0 UPM begrenzt (AUS).

2-04  DC-Bremse Ein [Hz]

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 - 0.0
Hz]

Dieser Parameter dient zur Einstellung
der Einschaltdrehzahl f�r die DC-
Bremsfunktion, bei der der DC-
Bremsstrom Parameter 2-01 DC-
Bremsstrom in Verbindung mit einem
Stoppsignal aktiv sein soll.

2-06  Parken Strom

Range: Funktion:
50
%*

  [ 0 -
1000 %]

HINWEIS
Parameter 2-06 Parken Strom und 
Parameter 2-07 Parkdauer: Nur aktiv, wenn
in Parameter 1-10 Motorart [1] PM (Oberfl.
mon.) ausgew�hlt ist

Stellen Sie den Strom in Prozent des
Motornennstroms ein, 
Parameter 1-24 Motornennstrom.  Aktiv in
Verbindung mit Parameter 1-73 Motorfang-
schaltung.  Der Parkstrom ist w�hrend der
Zeitdauer aus Parameter 2-07 Parkdauer aktiv.

2-07  Parkdauer

Range: Funktion:
3 s*   [0.1 - 60

s]
Definiert die Dauer der Parkstromzeit aus 
Parameter 2-06 Parken Strom. Aktiv in Verbindung
mit Parameter 1-73 Motorfangschaltung.
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3.5 Parameter: 3-** Hauptmen� - Sollwert/Rampen

3.5.1 3-0* Sollwertgrenzen

Parameter zum Einstellen der Sollwerteinheit, Grenzen und
Bereiche.

Siehe auch Parametergruppe 20-0* PID-Regler f�r Informa-
tionen zu den Einstellungen bei Regelung mit
R�ckf�hrung.

3-02  Minimaler Sollwert

Range: Funktion:
Size
related*

  [ -999999.999 -
par. 3-03
ReferenceFeedba-
ckUnit]

Zur Eingabe des minimalen
Sollwerts. Der minimale Sollwert
bestimmt den Mindestwert aus der
Summe aller Sollwerte. Der
minimale Sollwert und die Einheit
entsprechen der Konfigurations-
auswahl in 
Parameter 1-00 Regelverfahren und
Parameter 20-12 Soll-/Istwerteinheit.

HINWEIS
Dieser Parameter wird nur bei
einer Regelung ohne
R�ckf�hrung verwendet.

3-03  Maximaler Sollwert

Range: Funktion:
Size
related*

  [ par. 3-02 -
999999.999
ReferenceFeed-
backUnit]

Geben Sie den maximalen Sollwert
ein. Der maximale Sollwert bestimmt
den H�chstwert aus der Summe aller
Sollwerte.
Die Einheit f�r den maximalen
Sollwert entspricht:

� Die in
Parameter 1-00 Regelver-
fahren ausgew�hlte
Konfiguration: f�r [1] Mit
Drehgeber, UPM; f�r [2]
Drehmoment, Nm.

� der unter
Parameter 3-00 Sollwert-
bereich ausgew�hlten
Einheit.

3-04  Sollwertfunktion

Option: Funktion:
[0] Addierend Zur Addition von externen und Festsollwert-

quellen.

3-04  Sollwertfunktion

Option: Funktion:
[1] Externe

Anwahl
Zur Auswahl der externen oder der Fest-
Sollwertquelle.
Dient zum Wechsel zwischen der externen
und der Fest-Sollwertquelle per Befehl an
einem Digitaleingang.

3.5.2 3-1* Sollwerteinstellung

W�hlen Sie einen oder mehrere Festsollwerte aus. W�hlen
Sie Festsollwertbit 0/1/2 [16], [17] oder [18] f�r die
entsprechenden Digitaleing�nge in Parametergruppe 5-1*
Digitaleing�nge aus.

3-10  Festsollwert

Array [8]

Range: Funktion:
0 %
*

  [-100
-
100 %]

Zur Eingabe von bis zu 8 unterschiedlichen
Festsollwerten (0-7) in diesen Parameter mittels
Array-Programmierung. Der Festsollwert wird als
Prozentwert des Werts RefMAX

(Parameter 3-03 Maximaler Sollwert angegeben, f�r
eine Regelung mit R�ckf�hrung siehe 
Parameter 20-14 Max. Sollwert/Istwert). W�hlen Sie
bei der Verwendung von Festsollwerten
Festsollwert Bit 0/1/2 [16], [17] oder [18] f�r die
entsprechenden Digitaleing�nge in Parameter-
gruppe 5-1* Digitaleing�nge aus.

Abbildung 3.16 Festsollwertschema
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3-14  Relativer Festsollwert

Range: Funktion:
0 %
*

  [-100
-
100 %]

Der aktuelle Sollwert, X, wird mit dem in 
Parameter 3-14 Relativer Festsollwert eingestellten
Prozentwert Y erh�ht oder reduziert. Hierdurch
ergibt sich der aktuelle Sollwert Z. Der aktuelle
Sollwert (X) ist die Summe der ausgew�hlten
Eing�nge in:

� Parameter 3-15 Variabler Sollwert 1.

� Parameter 3-16 Variabler Sollwert 2.

� Parameter 3-17 Variabler Sollwert 3.

� Parameter 8-02 Aktives Steuerwort.

Abbildung 3.18 Relativer Festsollwert

Abbildung 3.19 Aktueller Sollwert

3-15  Variabler Sollwert 1

Option: Funktion:

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

W�hlen Sie den f�r das erste Sollwert-
signal zu verwendenden
Sollwerteingang:

� Parameter 3-15 Variabler
Sollwert 1.

� Parameter 3-16 Variabler
Sollwert 2.

� Parameter 3-17 Variabler
Sollwert 3.

Definieren Sie bis zu 3 verschiedene
Sollwertsignale. Die Summe der
Sollwertsignale legt die aktuellen
Sollwerte fest.

3-15  Variabler Sollwert 1

Option: Funktion:
[0] Deaktiviert
[1] * Analogeingang

53
[2] Analogeingang

54
[7] Pulseingang 29
[8] Pulseingang 33
[20] Digitalpoti
[21] Analogeing.

X30/11
[22] Analogeing.

X30/12
[23] Analogeingang

X42/1
[24] Analogeingang

X42/3
[25] Analogeingang

X42/5
[29] Analogeingang

X48/2
[30] Erw. PID-Prozess

1
[31] Erw. PID-Prozess

2
[32] Erw. PID-Prozess

3

3-16  Variabler Sollwert 2

Option: Funktion:

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

W�hlen Sie den f�r das zweite Sollwert-
signal zu verwendenden
Sollwerteingang:

� Parameter 3-15 Variabler
Sollwert 1.

� Parameter 3-16 Variabler
Sollwert 2.

� Parameter 3-17 Variabler
Sollwert 3.

Definieren Sie bis zu 3 verschiedene
Sollwertsignale. Die Summe der
Sollwertsignale legt die aktuellen
Sollwerte fest.

[0] Deaktiviert
[1] Analogeingang

53
[2] Analogeingang

54
[7] Pulseingang 29
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3-95  Rampenverz�gerung

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0.000
- 0.000 ]

Eingabe der Verz�gerung zur Aktivierung
der Digitalpotentiometer-Funktion, bevor der
Frequenzumrichter beginnt, die Rampe
auf/ab zu fahren. Der Sollwert aktiviert das
Auf- und Abfahren der Rampe mit einer
Verz�gerung von 0 ms, sobald Erh�hen/
Vermindern ansteigt. N�here Angaben
finden Sie auch in Parameter 3-91 Digitalpoti
Rampenzeit.

Abbildung 3.22 Rampenverz�gerung Fall 1

Abbildung 3.23 Rampenverz�gerung Fall 2
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4-16  Momentengrenze motorisch

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 -
1000.0
%]

Eingabe der maximalen Drehmomentgrenze
f�r den Motorbetrieb. Die Drehmomentgrenze
ist im Drehzahlbereich bis einschlie�lich der in
Parameter 1-25 Motornenndrehzahl festge-
legten Motornenndrehzahl aktiv. Zum Schutz
des Motors vor dem Erreichen des
Kippmoments betr�gt die Werkseinstellung
das 1,1-fache des Motornennmoments
(berechneter Wert). Siehe auch 
Parameter 14-25 Drehmom.grenze Verz�ge-
rungszeit f�r detaillierte Informationen.
Wenn eine Einstellung in 
Parameter 1-00 Regelverfahren bis 
Parameter 1-28 Motordrehrichtungspr�fung
ge�ndert wird, wird 
Parameter 4-16 Momentengrenze motorisch
nicht automatisch auf die Werkseinstellung
zur�ckgesetzt.

4-17  Momentengrenze generatorisch

Range: Funktion:
100
%*

  [ 0 -
1000.0
%]

Eingabe der maximalen Drehmomentgrenze f�r
den generatorischen Betrieb. Die Drehmoment-
grenze ist im Drehzahlbereich bis einschlie�lich
der in Parameter 1-25 Motornenndrehzahl festge-
legten Motornenndrehzahl aktiv. Weitere
Informationen hierzu finden Sie unter 
Parameter 14-25 Drehmom.grenze Verz�ge-
rungszeit.
Wenn eine Einstellung in 
Parameter 1-00 Regelverfahren bis 
Parameter 1-28 Motordrehrichtungspr�fung
ge�ndert wird, wird Parameter 4-17 Momenten-
grenze generatorisch nicht automatisch auf die
Werkseinstellung zur�ckgesetzt.

4-18  Stromgrenze

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 1.0 -
1000.0
%]

Eingabe der Stromgrenze f�r Motor- und
generatorischen Betrieb. Zum Schutz des
Motors vor dem Erreichen des Kippmoments
betr�gt die Werkseinstellung das 1,1-fache des
Motornennstroms (eingestellt in 
Parameter 1-24 Motornennstrom). Wenn eine
Einstellung in Parameter 1-00 Regelverfahren
bis Parameter 1-28 Motordrehrichtungspr�fung
ge�ndert wird, werden 
Parameter 4-16 Momentengrenze motorisch bis 
Parameter 4-18 Stromgrenze nicht automatisch
auf die Werkseinstellung zur�ckgesetzt.

4-19  Max. Ausgangsfrequenz

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 1 -
590
Hz]

Geben Sie den maximalen Ausgangsfre-
quenzwert ein. Parameter 4-19 Max.
Ausgangsfrequenz gibt das absolute Limit der
Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters an.
Dies gew�hrleistet eine erh�hte Sicherheit in
Anwendungen, in denen eine versehentliche
�berdrehzahl unbedingt vermieden werden
muss. Dieses absolute Limit gilt f�r alle
Konfigurationen und ist unabh�ngig von der
Einstellung in Parameter 1-00 Regelverfahren.
Diesen Parameter k�nnen Sie bei laufendem
Motor nicht einstellen.

Wenn Parameter 1-10 Motorart auf [1] PM
(Oberfl. mon.) eingestellt ist, ist der maximale
Wert auf 300 Hz begrenzt

3.6.2 4-5* Warnungen Warnungen

Zur Definition anpassbarer Warnungsgrenzen f�r Strom,
Drehzahl, Sollwert und Istwert.

HINWEIS
Das LCP zeigt diesen Wert nicht an, nur in MCT 10
Konfigurationssoftware.

4-50  Warnung Strom niedrig

Range: Funktion:
0
A*

  [ 0 -
par.
4-51
A]

Warnungen werden auf dem Display, am program-
mierten Ausgang oder am Feldbus angezeigt.

Abbildung 3.24 Untere Stromgrenze

Geben Sie den Min.-Stromwert ein. Wenn der
Motorstrom dieses Limit (ILOW) unterschreitet, zeigt
das Display die Meldung Strom niedrig an. Sie
k�nnen die Signalausg�nge programmieren, ein
Statussignal an Klemme 27 oder 29 und an Relais-
ausgang 01 oder 02 zu erzeugen. Siehe
Abbildung 3.24.
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4-58  Motorphasen �berwachung

Option: Funktion:

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht
einstellen.

Zeigt einen Alarm, wenn eine
Motorphase fehlt.

[0] Deaktiviert Bei Auftreten einer fehlenden
Motorphase wird kein Alarm
angezeigt.

[1] Abschaltung 100 ms Bei Auftreten einer fehlenden
Motorphase wird kein Alarm
angezeigt.

[2] Abschaltung 1000 ms
[3] Trip 100ms 3ph

detec.
[5] Motor Check

3.6.3 4-6* Drehz.ausblendung

Bei einigen Systemen ist es notwendig, bestimmte
Ausgangsfrequenzen oder -drehzahlen zu vermeiden, um
Resonanzprobleme im System zu verhindern. Sie k�nnen
maximal vier Frequenz- oder Drehzahlbereiche vermeiden.

4-60  Ausbl. Drehzahl von [UPM]

Array [4]

Range: Funktion:
Size related*   [ 0 - par.

4-13 RPM]
Bei einigen Systemen ist es
notwendig, bestimmte Ausgangsfre-
quenzen oder -drehzahlen zu
vermeiden, um Resonanzprobleme im
System zu verhindern. Geben Sie hier
die unteren Grenzen der zu
vermeidenden Drehzahlen ein.

4-61  Ausbl. Drehzahl von [Hz]

Array [4]

Range: Funktion:
Size related*   [ 0 - par.

4-14 Hz]
Bei einigen Systemen ist es
notwendig, bestimmte Ausgangsfre-
quenzen oder -drehzahlen zu
vermeiden, um Resonanzprobleme im
System zu verhindern. Geben Sie hier
die unteren Grenzen der zu
vermeidenden Drehzahlen ein.

4-62  Ausbl. Drehzahl bis [UPM]

Array [4]

Range: Funktion:
Size related*   [ 0 - par.

4-13 RPM]
Bei einigen Systemen ist es
notwendig, bestimmte Ausgangsfre-
quenzen oder -drehzahlen zu
vermeiden, um Resonanzprobleme im
System zu verhindern. Geben Sie hier
die Maximalgrenzen der zu
vermeidenden Drehzahlen ein.

4-63  Ausbl. Drehzahl bis [Hz]

Array [4]

Range: Funktion:
Size related*   [ 0 - par.

4-14 Hz]
Bei einigen Systemen ist es
notwendig, bestimmte Ausgangsfre-
quenzen oder -drehzahlen zu
vermeiden, um Resonanzprobleme im
System zu verhindern. Geben Sie hier
die Maximalgrenzen der zu
vermeidenden Drehzahlen ein.

3.6.4 Halbautomatische Bypass-
Drehzahlkonfiguration

Verwenden Sie die halbautomatische Bypass-Drehzahlkonfi-
guration, um die Programmierung der Frequenzen, die
aufgrund von Resonanzen im System �bersprungen
werden sollen, zu vereinfachen.

F�hren Sie folgenden Prozess durch:

1. Stoppen Sie den Motor.

2. W�hlen Sie [1] Aktiviert in 
Parameter 4-64 Halbautom. Ausbl.-Konfig..

3. Dr�cken Sie [Hand On] auf dem LCP, um die
Suche nach Frequenzbereichen zu starten, die
Resonanzen verursachen. Der Motor beginnt
gem�� der eingestellten Rampe die Rampe auf.

4. Dr�cken Sie w�hrend des Durchlaufs eines
Resonanzbandes beim Verlassen des Bandes die
Taste [OK]. Die tats�chliche Frequenz wird als
erstes Element in Parameter 4-62 Ausbl. Drehzahl
bis [UPM] oder Parameter 4-63 Ausbl. Drehzahl bis
[Hz] (Array) gespeichert. Wiederholen Sie diesen
Vorgang f�r jeden erkannten Resonanzbereich
beim Anfahren der Rampe (maximal vier Bereiche
k�nnen angepasst werden).

5. Wenn die maximale Drehzahl erreicht wurde,
beginnt der Motor automatisch mit der Rampe
ab. Wiederholen Sie den oben beschriebenen
Vorgang, wenn die Drehzahl die Resonanzb�nder
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3.7 Parameter: 5-** Hauptmen� - Digit. Ein-/Ausg�nge

3.7.1 5-0* Grundeinstellungen

Parameter zum Konfigurieren von Ein- und Ausg�ngen
mithilfe von NPN und PNP. 

5-00  Schaltlogik

Option: Funktion:

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Digitaleing�nge und programmierte Digita-
lausg�nge sind f�r einen Betrieb in PNP-
oder NPN-Systemen vorprogrammierbar.

[0] * PNP - Aktiv
bei 24 V

Aktion bei positiven Richtungspulsen (0).
PNP-Systeme werden an Masse geschaltet.

[1] NPN - Aktiv
bei 0 V

Aktion bei negativen Richtungspulsen (1).
NPN-Systeme werden an +24 V geschaltet
(intern im Frequenzumrichter).

5-01  Klemme 27 Funktion

Option: Funktion:

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

[0] * Eingang Definiert Klemme 27 als Digitaleingang.

[1] Ausgang Definiert Klemme 27 als Digitalausgang.

5-02  Klemme 29 Funktion

Option: Funktion:

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

[0] * Eingang Definiert Klemme 29 als Digitaleingang.

[1] Ausgang Definiert Klemme 29 als Digitalausgang.

3.7.2 5-1* Digitaleing�nge

Parameter zur Konfiguration der Eingangsfunktionen f�r
die Eingangsklemmen.
Die Digitaleing�nge dienen zur Auswahl verschiedener
Funktionen im Frequenzumrichter. Sie k�nnen alle Digita-
leing�nge auf die folgenden Funktionen einstellen:

Funktion des Digita-
leingangs

W�hlen Sie Anschluss

Ohne Funktion [0] Alle Klemme 19, 32, 33
Reset [1] Alle
Motorfreilauf (inv.) [2] 27
Mot.freil./Res. inv. [3] Alle
DC-Bremse invers [5] Alle
Stopp (invers) [6] Alle
Externe Verriegelung [7] Alle
Start [8] Alle Klemme 18
Puls-Start [9] Alle
Reversierung [10] Alle
Start + Reversierung [11] Alle
Festdrehzahl JOG [14] Alle Klemme 29
Festsollwert ein [15] Alle
Festsollwert Bit 0 [16] Alle
Festsollwert Bit 1 [17] Alle
Festsollwert Bit 2 [18] Alle
Sollwert speichern [19] Alle
Ausgangsfrequenz
speichern

[20] Alle

Drehzahl auf [21] Alle
Drehzahl ab [22] Alle
Satzanwahl Bit 0 [23] Alle
Satzanwahl Bit 1 [24] Alle
Pulseingang [32] Klemme 29, 33
Rampe Bit 0 [34] Alle
Netzausfall invers [36] Alle
Notfallbetrieb [37] Alle
Startfreigabe [52] Alle
Hand Start [53] Alle
Auto Start [54] Alle
DigiPot Auf [55] Alle
DigiPot Ab [56] Alle
DigiPot l�schen [57] Alle
Z�hler A (+1) [60] 29, 33
Z�hler A (-1) [61] 29, 33
Reset Z�hler A [62] Alle
Z�hler B (+1) [63] 29, 33
Z�hler B (-1) [64] 29, 33
Reset Z�hler B [65] Alle
Energiesparmodus [66] Alle
Wartungswort quittieren [78] Alle
PTC-Karte 1 [80] Alle
F�hrungspumpenstart [120] Alle
F�hrungspumpen-
Wechsel

[121] Alle

Pumpe 1 Verriegelung [130] Alle
Pumpe 2 Verriegelung [131] Alle
Pumpe 3 Verriegelung [132] Alle
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Festsollwert Bit 2 1 0
Festsollwert 0 0 0 0
Festsollwert 1 0 0 1
Festsollwert 2 0 1 0

Festsollwert 3 0 1 1
Festsollwert 4 1 0 0
Festsollwert 5 1 0 1
Festsollwert 6 1 1 0
Festsollwert 7 1 1 1

Tabelle 3.9 Digitaleing�nge Festsollwert
Bit

[19] Sollw. speich. Speichert den aktuellen Sollwert. Der
gespeicherte Sollwert ist jetzt der
Ausgangspunkt bzw. die Bedingung f�r
Drehzahl auf und Drehzahl ab. Wird
Drehzahl auf/ab benutzt, richtet sich die
Drehzahl�nderung immer nach Rampe 2
(Parameter 3-51 Rampenzeit Auf 2 und 
Parameter 3-52 Rampenzeit Ab 2) im Bereich
von 0 � Parameter 3-03 Maximaler Sollwert.
(F�r PID-Regler siehe Parameter 20-14 Max.
Sollwert/Istwert.)

[20] Ausgangs-
frequenz
speichern

Speichert die aktuelle Ausgangsfrequenz
(Hz). Die gespeicherte Motorfrequenz ist
nun der Ausgangspunkt bzw. die
Bedingung f�r die Verwendung von
Drehzahl auf und Drehzahl ab. Wird
Drehzahl auf/ab benutzt, richtet sich die
Drehzahl�nderung immer nach Rampe 2
(Parameter 3-51 Rampenzeit Auf 2 und 
Parameter 3-52 Rampenzeit Ab 2) im Bereich
von 0 � Parameter 1-23 Motornennfrequenz.

HINWEIS
Wenn Drehzahl speichern aktiv ist,
kann der Frequenzumrichter nicht
�ber ein niedriges Start-Signal (Option
[13]) angehalten werden. Stoppen Sie
den Frequenzumrichter �ber eine f�r
[2] Motorfreilauf invers oder  [3]
Motorfreilauf/Reset, invers program-
mierte Klemme.

[21] Drehzahl auf W�hlen Sie [21] Drehzahl auf und [22]
Drehzahl ab, wenn eine digitale Steuerung
der Drehzahl auf/ab (Motorpotenziometer)
erfolgen soll. Aktivieren Sie diese Funktion
durch Auswahl von [19] Sollwert speichern
oder [20] Ausgangsfrequenz speichern. Wird
Drehzahl auf/ab weniger als 400 ms
aktiviert, erh�ht bzw. reduziert sich der
resultierende Sollwert um 0,1 %. Wird
Drehzahl auf/ab mehr als 400 ms aktiviert,
folgt der resultierende Sollwert der
Einstellung von Parameter 3-x1/ 3-x2 f�r
Rampe auf/ab.

[22] Drehzahl ab Wie [21] Drehzahl auf.
[23] Satzanwahl Bit

0
W�hlen Sie einen der vier S�tze. Program-
mieren Sie Par. 0-10 auf [9] Externe Anwahl.

[24] Satzanwahl Bit
1

Wie [23] Satzanwahl Bit 0.

[32] Pulseingang W�hlen Sie [32] Pulseingang,  wenn Sie ein
Pulssignal als Sollwert oder Istwert
verwenden m�chten. Die Skalierung erfolgt
�ber Parametergruppe 5-5*.

[34] Rampe Bit 0 W�hlen Sie die zu verwendende Rampe.
Logisch �0� bewirkt Rampe 1 und logisch
�1� Rampe 2.

[36] Netzausfall
invers

Aktiviert die in Parameter 14-10 Netzausfall
ausgew�hlte Funktion. Netzausfall invers ist
bei logisch �0� aktiv.

[37] Notfallbetrieb Ein angelegtes Signal versetzt den Frequen-
zumrichter in den Notfallbetrieb. Alle
weiteren Befehle werden nicht ber�ck-
sichtigt. Siehe 24-0* Notfallbetrieb.

[52] Startfreigabe Es muss ein aktives Startsignal �ber die
Eingangsklemme vorliegen, �ber die Sie
Startfreigabe programmiert haben, bevor
ein Startbefehl angenommen werden kann.
Die Startfreigabe verf�gt �ber eine logische
�UND�-Funktion in Bezug auf die Klemme,
die f�r [8] Start, [14] Festdrehzahl JOG oder
[20] Drehz. speich. programmiert ist. Zum
Start des Motors m�ssen beide
Bedingungen erf�llt sein. Wenn [52]
Startfreigabe auf verschiedenen Klemmen
programmiert ist, darf die Startfreigabe nur
auf einer der Klemmen logisch �1� sein,
damit die Funktion ausgef�hrt wird. Das
digitale Ausgangssignal f�r Startbefehl ([8]
Start, [14] Festdrehzahl JOG oder  [20] Drehz.
speich.), das in Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge oder Parametergruppe 5-4*
Relaisfunktionen programmiert ist, wird von
Startfreigabe nicht beeinflusst.

HINWEIS
Wenn kein Startfreigabesignal durch
die Befehle Betrieb, Festdrehzahl JOG
oder Speichern aktiviert wird, zeigt
die Statuszeile im Display Betrieb
erforderlich, Festdrehzahl JOG
erforderlich oder  Speichern erforderlich
an.

[53] Hand Start Ein angelegtes Signal versetzt den Frequen-
zumrichter in den Hand-Betrieb, so als
h�tten Sie [Hand On] gedr�ckt, und ein
normaler Stoppbefehl wird �bergangen. Bei
Trennen des Signals stoppt der Motor. F�r
andere g�ltige Startbefehle m�ssen Sie
einem anderen Digitaleingang [54] Auto
Start zuordnen und an diesen ein Signal
anlegen. Die Tasten [Hand On] und  [Auto
On] des LCP haben keine Wirkung. Die [Off]-
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[21] �bertemperatur-
warnung

Der Frequenzumrichter aktiviert die
�bertemperaturwarnung, wenn die
Temperatur den Grenzwert f�r Motor,
Frequenzumrichter, Bremswiderstand
oder Thermistor �berschreitet.

[25] Reversierung Der Motor l�uft bzw. ist bereit, im
Rechtslauf zu drehen, wenn ein
logisches Signal 0 vorhanden ist, und
im Linkslauf, wenn ein logisches Signal
1 vorhanden ist. Der Ausgang �ndert
sich, sobald das Reversierungssignal
angelegt wird.

[26] Bus OK Aktive Kommunikation (kein Timeout)
�ber die serielle Kommunikations-
schnittstelle.

[27] Mom.grenze und
Stopp

Verwenden Sie diese Option zur
Durchf�hrung eines Motorfrei-
laufstopps in Verbindung mit einer
Momentgrenzenbedingung. Wenn der
Frequenzumrichter ein Stoppsignal
erh�lt und sich an der Drehmoment-
grenze befindet, ist das Signal logisch
�0�.

[28] Bremse, k.
Warnung

Die Bremse ist aktiv und es liegen
keine Warnungen vor.

[29] Bremse OK, k.
Alarm

Die Bremselektronik ist betriebsbereit,
es liegen keine Fehler vor.

[30] St�r.Bremse (IGBT) Der Ausgang ist logisch �1�, wenn der
Brems-IGBT einen Kurzschluss hat. Die
Funktion dient zum Schutz des
Frequenzumrichters im Falle eines
Fehlers in der Bremselektronik.
Verwenden Sie den Ausgang/das
Relais, um die Netzspannung zum
Frequenzumrichter abzuschalten.

[35] Externe Verrie-
gelung

Sie haben die Funktion der externen
Verriegelung �ber einen der Digita-
leing�nge aktiviert.

[40] Au�erh.Sollw.ber.
[41] Unter Min.-

Sollwert
[42] �ber Max.-Sollwert
[45] Bussteuerung
[46] Bus-Strg. 1 bei TO
[47] Bus-Strg. 0 bei TO
[60] Vergleicher 0 Siehe auch Parametergruppe 13-1*

Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 0
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[61] Vergleicher 1 Siehe auch Parametergruppe 13-1*
Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 2
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[62] Vergleicher 2 Siehe auch Parametergruppe 13-1*
Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 2

als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[63] Vergleicher 3 Siehe auch Parametergruppe 13-1*
Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 3
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[64] Vergleicher 4 Siehe auch Parametergruppe 13-1*
Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 4
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[65] Vergleicher 5 Siehe auch Parametergruppe 13-1*
Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 5
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[70] Logikregel 0 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt Logikregel 0 WAHR,
aktiviert sie den Ausgang. Andernfalls
ist er AUS.

[71] Logikregel 1 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt die Logikregel 1
WAHR, aktiviert sie den Ausgang.
Andernfalls ist er AUS.

[72] Logikregel 2 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt Logikregel 2 WAHR,
aktiviert sie den Ausgang. Andernfalls
ist er AUS.

[73] Logikregel 3 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt Logikregel 3 WAHR,
aktiviert sie den Ausgang. Andernfalls
ist er AUS.

[74] Logikregel 4 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt Logikregel 4 WAHR,
aktiviert sie den Ausgang. Andernfalls
ist er AUS.

[75] Logikregel 5 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt Logikregel 5 WAHR,
aktiviert sie den Ausgang. Andernfalls
ist er AUS.

[80] SL-Digitalausgang
A

Siehe Parameter 13-52 SL-Controller
Aktion.  Der Eingang ist EIN, wenn die
SL-Controller Aktion [38] Digital-
ausgang A-EIN ausgef�hrt wird. Der
Eingang ist AUS, wenn die Smart Logic
Action [32] Digitalausgang A-AUS
ausgef�hrt wird.

[81] SL-Digitalausgang
B

Siehe Parameter 13-52 SL-Controller
Aktion.  Der Eingang ist EIN, wenn die
Smart Logic Action [39] Digitalausgang
B-EIN ausgef�hrt wird. Der Eingang ist
AUS, wenn die Smart Logic Action [33]
Digitalausgang B-AUS ausgef�hrt wird.

[82] SL-Digitalausgang
C

Siehe Parameter 13-52 SL-Controller
Aktion.  Der Eingang ist EIN, wenn die
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auf [32] Pulseingang. Wird Klemme 29 als Eingang
verwendet, stellen Sie Parameter 5-02 Klemme 29 Funktion
auf [0] Eingang.

Abbildung 3.27 Pulseing�nge

5-50  Klemme 29 Min. Frequenz

Range: Funktion:
100
Hz*

  [0 - 110000
Hz]

Geben Sie die untere Frequenzgrenze
entsprechend der unteren Motorwellend-
rehzahl (d. h. unterer Sollwert) in 
Parameter 5-52 Klemme 29 Min. Soll-/
Istwert ein. Siehe Abbildung 3.27 in diesem
Abschnitt.

5-51  Klemme 29 Max. Frequenz

Range: Funktion:
100 Hz*   [0 - 110000

Hz]
Geben Sie die untere Frequenzgrenze
entsprechend der unteren Motorwellend-
rehzahl (d. h. unterer Sollwert) in 
Parameter 5-53 Klemme 29 Max. Soll-/
Istwert ein.

5-52  Klemme 29 Min. Soll-/Istwert

Range: Funktion:
0*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Geben Sie die untere Sollwertgrenze f�r
die Motorwellendrehzahl [U/min] ein.
Dies ist auch der min. Istwert (siehe auch 
Parameter 5-57 Klemme 33 Min. Soll-/
Istwert).

5-53  Klemme 29 Max. Soll-/Istwert

Range: Funktion:
100*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Eingabe des maximalen Sollwerts [U/
min] f�r die Motorwellendrehzahl und
des maximalen Istwerts, siehe auch 
Parameter 5-58 Klemme 33 Max. Soll-/
Istwert.

5-54  Pulseingang 29 Filterzeit

Range: Funktion:
100
ms*

  [1 -
1000
ms]

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Geben Sie die Pulsfilterzeitkonstante ein. Das
Tiefpassfilter reduziert den Einfluss auf das
Istwertsignal und gleicht Schwankungen des
Signals durch die Regelung aus. Dies ist z. B.
bei starken St�rger�uschen ein Vorteil. Ein
hoher Wert f�r die Zeitkonstante verbessert die
D�mpfung, erh�ht jedoch auch die Zeitverz�-
gerung durch den Filter.

5-55  Klemme 33 Min. Frequenz

Range: Funktion:
100 Hz*   [0 - 110000

Hz]
Geben Sie die untere Frequenz
entsprechend der unteren Motorwellend-
rehzahl (d. h. unterer Sollwert) in 
Parameter 5-57 Klemme 33 Min. Soll-/
Istwert ein.

5-56  Klemme 33 Max. Frequenz

Range: Funktion:
100 Hz*   [0 - 110000

Hz]
Geben Sie die obere Frequenz
entsprechend der unteren Motorwellend-
rehzahl (d. h. unterer Sollwert) in 
Parameter 5-58 Klemme 33 Max. Soll-/
Istwert ein.

5-57  Klemme 33 Min. Soll-/Istwert

Range: Funktion:
0*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Eingabe des min. Sollwerts [U/min] f�r
die Motorwellendrehzahl. Dies ist auch
der min. Istwert (siehe auch 
Parameter 5-52 Klemme 29 Min. Soll-/
Istwert).

5-58  Klemme 33 Max. Soll-/Istwert

Range: Funktion:
100*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Eingabe des max. Sollwerts [UPM] f�r
die Motorwellendrehzahl. N�here
Angaben finden Sie auch in 
Parameter 5-53 Klemme 29 Max. Soll-/
Istwert.
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3.8 Parameter: 6-** Hauptmen� - analoge Ein-/Ausg.

3.8.1 6-0* Grundeinstellungen

Parametergruppe zur Einrichtung der E/A-Konfiguration.
Der Frequenzumrichter ist mit 2 Analogeing�ngen
ausgestattet:

� Klemmen 53

� Klemmen 54

Die Analogeing�nge sind frei f�r Spannung (0-10 V) oder
Stromeingang (0/4-20 mA) konfigurierbar.

HINWEIS
Sie k�nnen Thermistoren an einen Analog- oder Digital-
eingang anschlie�en.

6-00  Signalausfall Zeit

Range: Funktion:
10
s*

  [1 -
99 s]

Eingabe der Signalausfall-Zeit in s. Die Signalausfall-
Zeit ist bei Analogeing�ngen, d. h. Klemme 53 oder
Klemme 54, aktiv, die als Soll- oder Istwertquellen
verwendet werden. Wenn der in Bezug zum
ausgew�hlten Eingangsstrom stehende Wert des
Sollwertsignals unter 50 % des in folgenden
Parametern eingestellten Wert f�llt:

� Parameter 6-10 Klemme 53 Skal.
Min.Spannung.

� Parameter 6-12 Klemme 53 Skal. Min.Strom.

� Parameter 6-20 Klemme 54 Skal.
Min.Spannung.

� Parameter 6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom.

Bei einem l�ngeren Zeitraum als in 
Parameter 6-00 Signalausfall Zeit eingestellt wird die
in Parameter 6-01 Signalausfall Funktion ausgew�hlte
Funktion aktiviert.

6-01  Signalausfall Funktion

Option: Funktion:
W�hlen Sie die Timeout-Funktion aus. Die unter
Parameter 6-01 Signalausfall Funktion eingestellte
Funktion wird aktiviert, wenn das Eingangs-
signal an Klemme 53 oder 54 weniger als 50 %
des definierten Werts betr�gt.

� Parameter 6-10 Klemme 53 Skal.
Min.Spannung.

� Parameter 6-12 Klemme 53 Skal.
Min.Strom.

� Parameter 6-20 Klemme 54 Skal.
Min.Spannung.

� Parameter 6-22 Klemme 54 Skal.
Min.Strom.

6-01  Signalausfall Funktion

Option: Funktion:
Sie k�nnen die Funktion auch f�r einen in 
Parameter 6-00 Signalausfall Zeit definierten
Zeitraum aktivieren. Wenn gleichzeitig mehrere
Timeouts auftreten, priorisiert der Frequenzum-
richter die Timeout-Funktionen wie folgt:

1. Parameter 6-01 Signalausfall Funktion.

2. Parameter 8-04 Steuerwort Timeout-
Funktion.

[0]
*

Aus

[1] Drehz.
speich.

Speichern des aktuellen Werts.

[2] Stopp F�r Stopp �berlagert.

[3] Festdrz.
(JOG)

F�r Festdrehzahl JOG �berlagert.

[4] Max.
Drehzahl

F�r max. Drehzahl �berlagert.

[5] Stopp und
Alarm

F�r Stopp mit anschlie�endem Alarm
�berlagert.

Abbildung 3.29 Signalausfallbedingungen
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6-17  Klemme 53 Signalfehler

Option: Funktion:
Zur Deaktivierung der Signalfehler�ber-
wachung, zum Beispiel wenn die
Analogausg�nge als Teil eines dezentralen E/A-
Systems verwendet werden (d. h. wenn diese
zur �bermittlung von Daten an ein Geb�ude-
leitsystem und nicht als Teil einer der auf den
Frequenzumrichter bezogenen Regelfunktionen
verwendet werden).

[0] Deaktiviert
[1] * Aktiviert

3.8.3 6-2* Analogeingang 2

Parameter zum Skalieren und Konfigurieren der Grenzwerte
f�r Analogeingang 2 (Klemme 54).

6-20  Klemme 54 Skal. Min.Spannung

Range: Funktion:
0.07 V*   [ 0 - par.

6-21 V]
Geben Sie den minimalen (unteren)
Spannungswert ein. Dieser Skalierungswert
des Analogeingangs muss dem minimalen
Soll-/Istwert aus Parameter 6-24 Klemme 54
Skal. Min.-Soll/Istwert entsprechen.

6-21  Klemme 54 Skal. Max.Spannung

Range: Funktion:
10 V*   [ par. 6-20

- 10 V]
Geben Sie den maximalen (oberen)
Spannungswert ein. Dieser Skalierungswert
f�r den Analogeingang muss dem in 
Parameter 6-25 Klemme 54 Skal. Max.-Soll/
Istwert eingestellten maximalen Soll-/Istwert
entsprechen.

6-22  Klemme 54 Skal. Min.Strom

Range: Funktion:
4 mA*   [ 0 - par.

6-23 mA]
Geben Sie den minimalen Stromwert ein.
Dieses Sollwertsignal sollte dem in 
Parameter 6-24 Klemme 54 Skal. Min.-Soll/
Istwert eingestellten Min. Soll-/Istwert
entsprechen. Stellen Sie den Wert auf min. 2
mA ein, um die Signalausfall-Funktion in 
Parameter 6-01 Signalausfall Funktion zu
aktivieren.

6-23  Klemme 54 Skal. Max.Strom

Range: Funktion:
20 mA*   [ par. 6-22

- 20 mA]
Parameter zum Skalieren des Max.-Stroms
des Analogeingangs. Der angegebene
Wert bezieht sich auf die Festlegung in 
Parameter 6-25 Klemme 54 Skal. Max.-Soll/
Istwert.

6-24  Klemme 54 Skal. Min.-Soll/Istwert

Range: Funktion:
0*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Eingabe des Analogeingangs-Skalie-
rungswerts, der der min Spannung/dem
min. Strom in Parameter 6-20 Klemme 54
Skal. Min.Spannung und 
Parameter 6-22 Klemme 54 Skal. Min.Strom
entspricht.

6-25  Klemme 54 Skal. Max.-Soll/Istwert

Range: Funktion:
100*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Eingabe des Analogeingangs-Skalie-
rungswerts, der der min
Spannung/dem min. Strom in 
Parameter 6-21 Klemme 54 Skal.
Max.Spannung und 
Parameter 6-23 Klemme 54 Skal.
Max.Strom entspricht.

6-26  Klemme 54 Filterzeit

Range: Funktion:
0.001 s*   [0.001 -

10 s]
HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Geben Sie die Filterzeitkonstante ein. Dies
ist eine Filterzeitkonstante f�r das digitale
Tiefpassfilter erster Ordnung, um Rauschen
an Klemme 54 zu unterdr�cken. Eine
Erh�hung des Werts ergibt mehr Gl�ttung,
erh�ht jedoch auch die Reaktionszeit.

6-27  Klemme 54 Signalfehler

Option: Funktion:
Zur Deaktivierung der Signalfehler�ber-
wachung, zum Beispiel wenn die
Analogausg�nge als Teil eines dezentralen E/A-
Systems verwendet werden (d. h. wenn diese
zur �bermittlung von Daten an ein Geb�ude-
leitsystem und nicht als Teil einer der auf den
Frequenzumrichter bezogenen Regelfunktionen
verwendet werden).

[0] Deaktiviert
[1] * Aktiviert
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6-46  Klemme X30/12 Filterzeit

Range: Funktion:
0.001 s*   [0.001 -

10 s]
HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Geben Sie die Filterzeitkonstante ein. Dieser
ist eine Filterzeitkonstante f�r das digitale
Tiefpassfilter erster Ordnung, um Rauschen
an Klemme X30/12 zu unterdr�cken. Ein
hoher Wert ergibt mehr Gl�ttung, erh�ht
jedoch auch die Reaktionszeit.

6-47  Kl. X30/12 Signalfehler

Option: Funktion:
Mit diesem Parameter k�nnen Sie die Signal-
ausfall�berwachung deaktivieren. Diesen
k�nnen Sie beispielsweise einsetzen, wenn die
Analogausg�nge in einem dezentralen E/A-
System verwendet werden (z. B. nicht als Teil
einer der auf den Frequenzumrichter
bezogenen Regelfunktionen, sondern zur
�bermittlung von Daten an ein Geb�udeleit-
system).

[0] Deaktiviert
[1] * Aktiviert

3.8.6 6-5* Analogausgang 1

Parameter zum Konfigurieren und Skalieren der Funktion
f�r Analogausgang 1 (Klemme 42). Analogausg�nge sind
Stromausg�nge: 0/4�20 mA. Die Masseklemme (Klemme
39) ist f�r den analogen und digitalen Masseanschluss
identisch und weist dasselbe elektrische Potential auf. Die
Aufl�sung am Analogausgang ist 12 Bit.

6-50  Klemme 42 Analogausgang

Option: Funktion:

HINWEIS
Die Werte zur Einstellung des
minimalen Sollwerts bei Regelung
ohne R�ckf�hrung sind in 
Parameter 3-02 Minimaler Sollwert
und bei Regelung mit
R�ckf�hrung in 
Parameter 20-13 Minimaler
Sollwert/Istwert zu finden - die
Werte zur Einstellung des
maximalen Sollwerts bei Regelung
ohne R�ckf�hrung sind in
Parameter 3-03 Maximaler Sollwert
und bei Regelung mit
R�ckf�hrung in 
Parameter 20-14 Max. Sollwert/
Istwert zu finden.

Dieser Parameter erm�glicht die
Auswahl der Funktion von Klemme 42
als analogen Stromausgang. Je nach
Optionsauswahl betr�gt die Ausgabe
entweder 0-20 mA oder 4-20 mA. Se
k�nnen den aktuellen Wert im LCP
unter Parameter 16-65 Analogausgang
42 anzeigen.

[0] Ohne Funktion
[100] Ausg. freq. 0-100 0�100 Hz, (0�20 mA).

[101] Sollwert min-max Min. Sollwert - Max. Sollwert, (0-20 mA)

[102] Istwert +-200 % -200 % bis +200 % von 
Parameter 20-14 Max. Sollwert/Istwert,
(0-20 mA)

[103] Motorstrom 0-
Imax

0�Maximalstrom des Wechselrichters
(Parameter 16-37 Max.-WR-Strom), (0-20
mA).

[104] Drehm. 0-Tlim 0 - Drehmomentgrenze
(Parameter 4-16 Momentengrenze
motorisch), (0-20 mA)

[105] Drehm. 0-Tnom 0 - Motornenndrehmoment, (0-20 mA)

[106] Leistung 0-Pnom 0 - Motornennleistung, (0-20 mA)

[107] Drehzahl 0-
HighLim

0 - Max. Drehzahlgrenze
(Parameter 4-13 Max. Drehzahl [UPM]
und Parameter 4-14 Max Frequenz [Hz]),
(0-20 mA)

[113] Erw. PID-Prozess
1

0�100%, (0�20 mA)

[114] Erw. PID-Prozess
2

0�100%, (0�20 mA)

[115] Erw. PID-Prozess
3

0�100%, (0�20 mA)
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3.9 Parameter: 8-** Hauptmen� - Kommunikation und Optionen

3.9.1 8-0* Grundeinstellungen

8-01  F�hrungshoheit

Option: Funktion:
Die Einstellung in diesem Parameter umgeht
die Einstellungen in 
Parameter 8-50 Motorfreilauf bis 
Parameter 8-56 Festsollwertanwahl.

[0] Klemme und
Steuerw.

Steuerung �ber Klemme und Steuerwort.

[1] Nur Klemme Steuerung nur �ber Digitaleing�nge.

[2] Nur Steuerwort Steuerung nur �ber das Steuerwort.

8-02  Aktives Steuerwort

Option: Funktion:

HINWEIS
Diesen Parameter k�nnen Sie bei
laufendem Motor nicht einstellen.

W�hlen Sie die Quelle des Steuerworts aus:
eine von zwei seriellen Schnittstellen oder
vier installierten Optionen. Beim ersten
Netz-Ein legt der Frequenzumrichter diesen
Parameter automatisch als [3] Option A fest,
wenn in Steckplatz A eine g�ltige Feldbus-
Option installiert ist. Wird die Option
entfernt, stellt der Frequenzumrichter eine
Konfigurations�nderung fest und setzt 
Parameter 8-02 Aktives Steuerwort wieder auf
die Werkseinstellung FU-Schnittstelle zur�ck.
Anschlie�end schaltet der Frequenzum-
richter ab. Wenn nach dem ersten Netz-Ein
eine Option installiert wird, ver�ndert sich
die Einstellung von Parameter 8-02 Aktives
Steuerwort nicht, aber der Frequenzum-
richter wird abgeschaltet und zeigt
Folgendes an: Alarm 67, Option ge�ndert.

[0] Deaktiviert
[1] FC-Seriell

RS485
[2] FC-Seriell USB
[3] Option A
[4] Option B
[5] Option C0
[6] Option C1
[30] Externer CAN

8-03  Steuerwort Timeout-Zeit

Range: Funktion:
Size
related*

  [0.5 -
18000
s]

Geben Sie die maximale erwartete Dauer
zwischen dem Empfang von 2 aufeinander
folgenden Telegrammen ein. Wenn diese

8-03  Steuerwort Timeout-Zeit

Range: Funktion:
Dauer �berschritten wird, weist dies darauf
hin, dass die serielle Kommunikation beendet
wurde. Die in Parameter 8-04 Steuerwort
Timeout-Funktion ausgew�hlte Timeout-
Funktion wird ausgef�hrt.

Die Objektliste enth�lt Informationen zu den
Objekten, die das Steuerungs-Timeout
ausl�sen:

� Analogausg�nge

� Bin�rausg�nge

� AV0

� AV1

� AV2

� AV4

� BV1

� BV2

� BV3

� BV4

� BV5

� Mehrstufige Ausg�nge

8-04  Steuerwort Timeout-Funktion

Option: Funktion:
W�hlen Sie die Timeout-Funktion aus.
Die Timeout-Funktion wird aktiviert,
wenn das Steuerwort nicht innerhalb
des unter Parameter 8-03 Steuerwort
Timeout-Zeit angegebenen Zeitraums
aktualisiert wird. [20] N2-R�ckfallzeit
erscheint nur nach Einstellung des
Metasys N2-Protokolls.

[0] * Aus
[1] Drehz. speich.
[2] Stopp
[3] Festdrz. (JOG)
[4] Max. Drehzahl
[5] Stopp und Alarm
[7] Anwahl Datensatz 1
[8] Anwahl Datensatz 2
[9] Anwahl Datensatz 3
[10] Anwahl Datensatz 4
[20] N2-R�ckfallzeit
[27] Forced stop and

trip
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8-13  Konfiguration Zustandswort STW

Option: Funktion:
[1] * Standardprofil Die Funktion entspricht dem in 

Parameter 8-10 Steuerprofil gew�hlten
Standardprofil.

[2] Nur Alarm 68 Wird nur bei einem Alarm 68 gesetzt.
[3] Abschalt. o. Alarm

68
Setzen Sie im Falle eines Alarms, es sei
denn, Alarm 68 f�hrt die Abschaltung
aus.

[10] Kl.18 D.-Eing.
Zustand

Das Bit zeigt den Zustand von Klemme
18
0 zeigt an, dass die Klemme deaktiviert
ist.
1 zeigt an, dass die Klemme aktiv ist.

[11] Kl.19 D.-Eing.
Zustand

Das Bit zeigt den Zustand von Klemme
19
0 zeigt an, dass die Klemme deaktiviert
ist.
1 zeigt an, dass die Klemme aktiv ist.

[12] Kl.27 D.-Eing.
Zustand

Das Bit zeigt den Zustand von Klemme
27
0 zeigt an, dass die Klemme deaktiviert
ist.
1 zeigt an, dass die Klemme aktiv ist.

[13] Kl.29 D.-Eing.
Zustand

Das Bit zeigt den Zustand von Klemme
29
0 zeigt an, dass die Klemme deaktiviert
ist.
1 zeigt an, dass die Klemme aktiv ist.

[14] Kl.32 D.-Eing.
Zustand

Das Bit zeigt den Zustand von Klemme
32
0 zeigt an, dass die Klemme deaktiviert
ist.
1 zeigt an, dass die Klemme aktiv ist.

[15] Kl.33 D.-Eing.
Zustand

Das Bit zeigt den Zustand von Klemme
33
0 zeigt an, dass die Klemme deaktiviert
ist.
1 zeigt an, dass die Klemme aktiv ist.

[16] Kl.37 D.-Eing.
Zustand

Das Bit zeigt den Zustand von Klemme
37.
0 zeigt an, dass Klemme 37 deaktiviert
ist (Sicherer Drehmoment-Stopp).
1 zeigt an, dass Klemme 37 aktiv ist
(normal).

[21] �bertemperatur-
warnung

Der Frequenzumrichter aktiviert die
�bertemperaturwarnung, wenn die
Temperatur den Grenzwert f�r Motor,
Frequenzumrichter, Bremswiderstand
oder Thermistor �berschreitet.

[30] St�r.Bremse (IGBT) Der Ausgang ist logisch �1�, wenn der
Brems-IGBT einen Kurzschluss hat. Die
Funktion dient zum Schutz des
Frequenzumrichters im Falle eines
Fehlers in der Bremselektronik.
Verwenden Sie den Ausgang/das

8-13  Konfiguration Zustandswort STW

Option: Funktion:
Relais, um die Netzspannung zum
Frequenzumrichter abzuschalten.

[40] Au�erh.Sollwertb.
[60] Vergleicher 0 Siehe auch Parametergruppe 13-1*

Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 0
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[61] Vergleicher 1 Siehe auch Parametergruppe 13-1*
Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 1
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[62] Vergleicher 2 Siehe auch Parametergruppe 13-1*
Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 2
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[63] Vergleicher 3 Siehe auch Parametergruppe 13-1*
Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 3
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[64] Vergleicher 4 Siehe auch Parametergruppe 13-1*
Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 4
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[65] Vergleicher 5 Siehe auch Parametergruppe 13-1*
Vergleicher. Wird der Vergleicherwert 5
als WAHR ausgewertet, wird der
Ausgang aktiviert. Andernfalls ist er
AUS.

[70] Logikregel 0 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt Logikregel 0 WAHR,
aktiviert sie den Ausgang. Andernfalls
ist er AUS.

[71] Logikregel 1 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt die Logikregel 1
WAHR, aktiviert sie den Ausgang.
Andernfalls ist er AUS.

[72] Logikregel 2 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt Logikregel 2 WAHR,
aktiviert sie den Ausgang. Andernfalls
ist er AUS.

[73] Logikregel 3 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt Logikregel 3 WAHR,
aktiviert sie den Ausgang. Andernfalls
ist er AUS.

[74] Logikregel 4 Siehe Parametergruppe 13-4*
Logikregeln. Ergibt Logikregel 4 WAHR,
aktiviert sie den Ausgang. Andernfalls
ist er AUS.
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8-30  FC-Protokoll

Option: Funktion:
[20] LEN

8-31  Adresse

Range: Funktion:
Size related*   [ 1 - 255 ] Eingabe der Adresse der FC-Schnitt-

stelle (Standard)
G�ltiger Bereich: 1�126.

8-32  Baudrate

Option: Funktion:
Baudraten 9600, 19200, 38400 und 76800 Baud
sind nur f�r BACnet g�ltig.

Die Werksteinstellung h�ngt vom Frequenzum-
richter-Protokoll ab.

[0] 2400 Baud
[1] 4800 Baud
[2] 9600 Baud
[3] 19200 Baud
[4] 38400 Baud
[5] 57600 Baud
[6] 76800 Baud
[7] 115200 Baud

8-33  Parit�t/Stoppbits

Option: Funktion:
Parit�t und Stoppbits f�r das Protokoll 
Parameter 8-30 FC-Protokoll mittels FC-
Schnittstelle. Bei einigen Protokollen
sind nicht alle Optionen zu sehen. Die
Standardeinstellung h�ngt vom
ausgew�hlten Protokoll ab.

[0] Ger. Parit�t, 1
Stoppbit

[1] Unger. Parit�t, 1
Stoppbit

[2] Ohne Parit�t, 1
Stoppbit

[3] Ohne Parit�t, 2
Stoppbits

8-34  Gesch�tzte Zykluszeit

Range: Funktion:
0 ms*   [0 -

1000000 ms]
In lauten Umgebungen kann die Schnitt-
stelle aufgrund von �berlast oder einer
schlechten Wahl bei der Baugr��e blockiert
werden. Dieser Parameter legt die Dauer
zwischen zwei aufeinander folgenden
Baugr��en im Netzwerk fest. Wenn die
Schnittstelle w�hrend dieses Zeitraums
keine g�ltigen Baugr��en erkennt, wird der
Empfangspuffer geleert.

8-35  FC-Antwortzeit Min.-Delay

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 5 - 10000
ms]

Definiert die minimale Verz�gerung,
welche der Frequenzumrichter nach
dem Empfangen eines FC-Telegramms
wartet, bevor sein Antworttelegramm
gesendet wird. Diese Funktion dient
dem Umgehen von Modem-Umsteuer-
zeiten.

8-36  FC-Antwortzeit Max.-Delay

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 11 -
10001 ms]

Geben Sie die maximal zul�ssige
Verz�gerung zwischen der
�bermittlung einer Anfrage und dem
Eingang der Antwort ein. Nach
�berschreiten der Zeit wird die
Steuerwort Timeout-Funktion aktiviert.

8-37  FC Interchar. Max.-Delay

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0.00 -
35.00 ms]

Legen Sie das maximal zul�ssige
Zeitintervall zwischen dem Empfang
von zwei Byte fest. Dieser Parameter
aktiviert bei Unterbrechung der
�bertragung ein Timeout.

3.9.4 8-4* Erw. Protokoll

8-40  Telegrammtyp

Option: Funktion:
Erm�glicht den Einsatz von frei konfigu-
rierbaren oder Standard-Telegrammen
f�r die Frequenzumrichter-Schnittstelle.

[1] * Standardtelegr. 1
[101] PPO 1
[102] PPO 2
[103] PPO 3
[104] PPO 4
[105] PPO 5
[106] PPO 6
[107] PPO 7
[108] PPO 8
[200] Anw.Telegramm 1

8-42  PCD-Konfiguration Schreiben

Range: Funktion:
Size
related*

  [0 -
9999 ]

W�hlen Sie die Parameter, die den
Telegrammen des PCD zugewiesen
werden sollen. Die Anzahl der
verf�gbaren PCD ist vom Telegrammtyp
abh�ngig. Die Werte in den PCD werden
anschlie�end als Datenwerte in die
ausgew�hlten Parameter geschrieben.
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8-55  Satzanwahl

Option: Funktion:
Definiert f�r die Konfigurationsauswahl des
Frequenzumrichters die Priorit�t zwischen
Klemme (Digitaleing�nge) und Bus (Steuerwort
Bus/FC seriell).

[0] Klemme Aktiviert die Konfigurationsauswahl �ber einen
Digitaleingang.

[1] Bus Aktiviert die Konfigurationsauswahl �ber die
serielle Kommunikationsschnittstelle oder die
Feldbus-Option.

[2] Bus UND
Klemme

Aktiviert die Konfigurationsauswahl �ber den
Feldbus/die serielle Kommunikationsschnitt-
stelle und �ber einen der Digitaleing�nge.

[3] * Bus ODER
Klemme

Aktiviert die Konfigurationsauswahl �ber den
Feldbus/die serielle Kommunikationsschnitt-
stelle oder �ber einen der Digitaleing�nge.

8-56  Festsollwertanwahl

Option: Funktion:
W�hlen Sie die Steuerung der Festsollwert-
Option �ber die Klemmen (Digitaleingang)
und/oder �ber den Feldbus.

[0] Klemme Aktiviert die Funktion Festsollwertanwahl �ber
einen Digitaleingang.

[1] Bus Aktiviert die Festsollwertanwahl �ber die
serielle Kommunikationsschnittstelle oder die
Feldbus-Option.

[2] Bus UND
Klemme

Aktiviert die Festsollwertanwahl �ber den
Feldbus/die serielle Kommunikationsschnitt-
stelle oder �ber einen der Digitaleing�nge.

[3] * Bus ODER
Klemme

Aktiviert die Festsollwertanwahl �ber den
Feldbus/die serielle Kommunikationsschnitt-
stelle oder �ber einen der Digitaleing�nge.

3.9.6 8-7* BACnet

HINWEIS
Die Parameter in dieser Gruppe sind nur aktiv, wenn die 
Parameter 8-30 FC-Protokoll auf [5] BACnet eingestellt ist.

8-70  BACnet-Ger�tebereich

Range: Funktion:
1*   [0 - 4194302 ] Geben Sie eine eindeutige Ident.-Nummer

f�r das BACnet-Ger�t ein.

8-72  MS/TP Max. Masters

Range: Funktion:
127*   [1 - 127 ] Definieren Sie die Adresse des Masters, der die

h�chste Adresse im Netzwerk besitzt. Durch die

8-72  MS/TP Max. Masters

Range: Funktion:
Reduzierung dieses Werts k�nnen Sie die
Abfrage des Tokens optimieren.

8-73  MS/TP Max. Info-Frames

Range: Funktion:
1*   [1 - 65534 ] Definieren Sie, wie viele Info/Daten-Frames das

Ger�t beim Halten des Token senden darf.

8-74  "Startup I am"

Option: Funktion:
[0] * Senden bei

Netz-Ein
[1] Kontinuierlich W�hlen Sie aus, ob das Ger�t die �I-Am�-

Dienstmeldung mit einem Intervall von
ca. 1 Min. kontinuierlich senden soll.

8-75  Initialisierungspasswort

Range: Funktion:
Size related*   [1 - 20 ] Geben Sie das Passwort ein, das f�r die

Ausf�hrung der erneuten Initialisierung
des Frequenzumrichters aus BACnet
erforderlich ist.

3.9.7 8-8* FC-Anschlussdiagnose

Diese Parameter dienen zur �berwachung der Buskommu-
nikation �ber die Frequenzumrichter-Schnittstelle.

8-80  Z�hler Busmeldungen

Range: Funktion:
0*   [0 - 0 ] Dieser Parameter zeigt die Zahl der am Bus

erfassten g�ltigen Telegramme.

8-81  Z�hler Busfehler

Array [6]

Range: Funktion:
0*   [0 - 0 ] Dieser Parameter zeigt die Zahl der am Bus

erfassten Telegramme mit Fehlern (z. B. CRC-
Fehler).

8-82  Z�hler Slavemeldungen

Range: Funktion:
0*   [0 - 0 ] Dieser Parameter zeigt die vom Frequenzumrichter

an den Follower gesendete Zahl g�ltiger
Telegramme.

8-83  Z�hler Slavefehler

Range: Funktion:
0*   [0 - 0 ] Dieser Parameter zeigt die Zahl von Fehlertele-

grammen, die der Frequenzumrichter nicht
ausf�hren konnte.
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9-22  Telegrammtyp

Option: Funktion:
W�hlen Sie als Alternative zur
Verwendung der frei konfigurierbaren
Telegramme unter Parameter 9-15 PCD-
Konfiguration Schreiben
undParameter 9-16 PCD-Konfiguration
Lesen eine PROFIBUS-Standardte-
legramm-Konfiguration f�r den
Frequenzumrichter aus.

[1] Standardtelegr. 1
[101] PPO 1
[102] PPO 2
[103] PPO 3
[104] PPO 4
[105] PPO 5
[106] PPO 6
[107] PPO 7
[108] * PPO 8

9-23  Signal-Parameter

Array [1000]

Option: Funktion:
Dieser Parameter
enth�lt eine Liste mit
in 
Parameter 9-15 PCD-
Konfiguration
Schreiben und 
Parameter 9-16 PCD-
Konfiguration Lesen
zur Auswahl
verf�gbaren Signalen.

[0] * Keine
[302] Minimaler Sollwert
[303] Maximaler Sollwert
[341] Rampenzeit Auf 1
[342] Rampenzeit Ab 1
[351] Rampenzeit Auf 2
[352] Rampenzeit Ab 2
[380] Rampenzeit JOG
[381] Rampenzeit Schnellstopp
[411] Min. Drehzahl [UPM]
[412] Min. Frequenz [Hz]
[413] Max. Drehzahl [UPM]
[414] Max Frequenz [Hz]
[416] Momentengrenze motorisch
[417] Momentengrenze generatorisch
[553] Klemme 29 Max. Soll-/Istwert
[558] Klemme 33 Max. Soll-/Istwert
[590] Dig./Relais Ausg. Bussteuerung
[593] Klemme 27, Wert bei

Bussteuerung

9-23  Signal-Parameter

Array [1000]

Option: Funktion:
[595] Klemme 29, Wert bei

Bussteuerung
[597] Klemme X30/6, Wert bei

Bussteuerung
[615] Klemme 53 Skal. Max.-Soll/Istwert
[625] Klemme 54 Skal. Max.-Soll/Istwert
[653] Kl. 42, Wert bei Bussteuerung
[663] Kl. X30/8, Wert bei Bussteuerung
[673] Klemme X45/1, Wert bei

Bussteuerung
[683] Klemme X45/3, Wert bei

Bussteuerung
[890] Bus-Festdrehzahl 1
[891] Bus-Festdrehzahl 2
[894] Bus Istwert 1
[895] Bus Istwert 2
[896] Bus Istwert 3
[1397] Alert Alarm Word
[1398] Alert Warning Word
[1399] Alert Status Word
[1500] Betriebsstunden
[1501] Motorlaufstunden
[1502] Z�hler-kWh
[1600] Steuerwort
[1601] Sollwert [Einheit]
[1602] Sollwert %
[1603] Zustandswort
[1605] Hauptistwert [%]
[1609] Benutzerdefinierte Anzeige
[1610] Leistung [kW]
[1611] Leistung [PS]
[1612] Motorspannung
[1613] Frequenz
[1614] Motorstrom
[1615] Frequenz [%]
[1616] Drehmoment [Nm]
[1617] Drehzahl [UPM]
[1618] Therm. Motorschutz
[1622] Drehmoment [%]
[1623] Motor Shaft Power [kW]
[1624] Calibrated Stator Resistance
[1626] Leistung gefiltert [kW]
[1627] Leistung gefiltert [PS]
[1630] DC-Spannung
[1632] Bremsleistung/s
[1633] Bremsleist/2 min
[1634] K�hlk�rpertemp.
[1635] FC �berlast
[1638] SL Contr.Zustand
[1639] Steuerkartentemp.
[1650] Externer Sollwert
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Nur Lesen

Bit Bedeutung
0 Verbindung mit DP-Master nicht i.O.
1 Unbenutzt
2 FDL (Feldbus-Sicherungsschicht) ist i.O.
3 Datenl�schbefehl empfangen.
4 Istwert nicht aktualisiert.
5 Baudrate-Suche
6 Keine �bertragung PROFIBUS ASIC
7 Initialisierung von PROFIBUS nicht i.O.
8 Der Frequenzumrichter wird abgeschaltet.
9 Interner CAN-Fehler
10 Falsche Konfigurationsdaten von SPS
11 Falsche ID von SPS gesendet.
12 Interner Fehler
13 Nicht konfiguriert
14 Timeout aktiv
15 Warnung 34 aktiv

Tabelle 3.14 PROFIBUS-Warnwort

9-63  Aktive Baudrate

Option: Funktion:
Dieser Parameter zeigt die aktive
PROFIBUS-Baudrate. Die Baudrate
wird automatisch durch den
PROFIBUS-Master eingestellt.

[0] 9,6 kBit/s
[1] 19,2 kBit/s
[2] 93,75 kBit/s
[3] 187,5 kBit/s
[4] 500 kBit/s
[6] 1,5 Mbit/s
[7] 3 Mbit/s
[8] 6 MBit/s
[9] 12 MBit/s
[10] 31,25 kBit/s
[11] 45,45 kBit/s
[255] * Baudrate unbekannt

9-65  Profilnummer

Range: Funktion:
0*   [0 - 0 ] Dieser Parameter enth�lt die Profilkennung. Byte 1

enth�lt die Profilnummer und Byte 2 die Versions-
nummer des Profils.

HINWEIS
�ber das LCP-Display wird dieser Parameter nicht
angezeigt.

9-70  Programming Set-up

Option: Funktion:
W�hlen Sie den zu bearbeitenden Satz.

[0] Werksein-
stellung

Es werden Standarddaten verwendet. Diese
Option dient als Datenquelle zum Zur�ck-
setzen der anderen Parameters�tze in einen
bekannten Zustand.

[1] Satz 1 Bearbeitungen von Satz 1

[2] Satz 2 Bearbeitungen von Satz 2

[3] Satz 3 Bearbeitungen von Satz 3

[4] Satz 4 Bearbeitungen von Satz 4

[9] * Aktiver Satz Folgt dem unter Parameter 0-10 Aktiver Satz
gew�hlten aktiven Satz.

Dieser Parameter findet nur f�r das LCP-Display und f�r
den Feldbus Verwendung. Siehe Parameter 0-11 Programm-
Satz.

9-71  Datenwerte speichern

Option: Funktion:
Per PROFIBUS ge�nderte Parameterwerte
werden nicht automatisch im nicht fl�chtigen
Speicher gespeichert. Verwenden Sie diesen
Parameter zur Aktivierung einer Funktion, die
Parameterwerte im nicht fl�chtigen EEPROM-
Speicher speichert, sodass ge�nderte
Parameterwerte bei einer Abschaltung
erhalten bleiben.

[0] * Aus Deaktiviert die nicht fl�chtige Speicher-
funktion.

[1] Alles
speichern

Speichert alle Parameterwerte f�r alle Parame-
ters�tze im nicht fl�chtigen Speicher. Die
Auswahl kehrt zu [0] Aus zur�ck, wenn alle
Parameterwerte gespeichert wurden.

[2] Alles
speichern

Speichert alle Parameterwerte f�r alle Parame-
ters�tze im nicht fl�chtigen Speicher. Die
Auswahl kehrt zu [0] Aus zur�ck, wenn alle
Parameterwerte gespeichert wurden.
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3.13 Parameter: 13-** Hauptmen� - Smart Logic

3.13.1 13-** Smart Eigenschaften

Smart Logic Control (SLC) ist eine Folge benutzerdefinierter
Aktionen (siehe Parameter 13-52 SL-Controller Aktion [x]), die
ausgef�hrt werden, wenn das zugeh�rige benutzerdefi-
nierte Ereignis (siehe Parameter 13-51 SL-Controller Ereignis
[x]) durch den SLC als WAHR ermittelt wird. Die Ereignisse
und Aktionen sind nummeriert und paarweise geordnet.
Wenn also [0] Ereignis erf�llt ist (d. h. WAHR ist), wird die
[0] Aktion ausgef�hrt. Danach werden die Bedingungen
von [1] Ereignis ausgewertet, und wenn WAHR, wird [1]
Aktion ausgef�hrt usw. Es wird jeweils nur ein Ereignis
ausgewertet. Ist das Ereignis FALSCH, wird w�hrend des
aktuellen Abtastintervalls keine Aktion (im SLC) ausgef�hrt
und es werden keine anderen Ereignisse ausgewertet. Dies
bedeutet, dass der SLC, wenn er startet, [0] Ereignis (und
nur [0] Ereignis) in jedem Abtastintervall auswertet. Nur
wenn [0] Ereignis als WAHR bewertet wird, f�hrt der SLC [0]
Aktion aus und beginnt, [1] Ereignis auszuwerten. Sie
k�nnen 1 bis 20 Ereignisse und Aktionen programmieren.
Wenn das letzte Ereignis / die letzte Aktion durchgef�hrt
wurde, startet die Sequenz ausgehend von [0] Ereignis/[0]
Aktion erneut. Abbildung 3.34 zeigt ein Beispiel mit drei
Ereignissen/Aktionen.

Abbildung 3.34 Beispiel mit drei Ereignissen/Aktionen

Starten und Stoppen des SLC:
Sie k�nnen den SLC durch Auswahl von [1] Ein oder [0] Aus
in Parameter 13-00 Smart Logic Controller starten und
stoppen. Der SLC startet immer in Zustand 0 (in dem er [0]
Ereignis auswertet). Der SLC startet, wenn das Startereignis
(definiert unter Parameter 13-01 SL-Controller Start) als
WAHR ausgewertet wird (vorausgesetzt, dass [1] Ein unter 
Parameter 13-00 Smart Logic Controller ausgew�hlt ist). Der
SLC stoppt, wenn das Stoppereignis (Parameter 13-02 SL-
Controller Stopp) WAHR ist. Parameter 13-03 SL-Parameter
Initialisieren setzt alle SLC-Parameter zur�ck und startet die
Programmierung von Neuem.

3.13.2 13-0*SL-Controller

Parameter zum Aktivieren und Definieren der Smart Logic
Control (SLC Ablaufsteuerung). Der Frequenzumrichter
f�hrt die Logikfunktionen und Vergleicher immer im
Hintergrund aus. Dies erm�glicht getrennte Steuerung von
Digitaleing�ngen und -ausg�ngen.

13-00  Smart Logic Controller

Option: Funktion:
[0] Aus Deaktiviert den Smart Logic Controller.

[1] An Aktiviert den Smart Logic Controller.

13-01  SL-Controller Start

Option: Funktion:
Definiert, bei welchem Ereignis die
Smart Logic Control gestartet
werden soll.

[0] FALSCH Gibt den Festwert FALSE (FALSCH) in
die Logikregel ein.

[1] WAHR Gibt den Festwert TRUE (WAHR) in
die Logikregel ein.

[2] Motor ein Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[3] Im Bereich Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[4] Ist=Sollwert Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[5] Moment.grenze Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[6] Stromgrenze Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[7] Au�erh.Stromber. Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[8] Unter Min.-Strom Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[9] �ber Max.-Strom Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[10] Au�erh.Drehzahlber.
[11] Unter Min.-Drehzahl Zur weiteren Beschreibung siehe

Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.
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13-01  SL-Controller Start

Option: Funktion:
[60] Logikregel 4 Verwendet das Ergebnis von

Logikregel 4 in der Logikregel.

[61] Logikregel 5 Verwendet das Ergebnis von
Logikregel 5 in der Logikregel.

[76] Digitaleingang X30/2
[77] Digitaleingang X30/3
[78] Digitaleingang X30/4
[90] ECB-Betriebsmodus
[91] ECB-Bypassmodus
[92] ECB-Testmodus
[100] Notfallbetrieb Siehe Parameter 13-15 RS-FF Operand

S, Parameter 13-16 RS-FF Operand R.

13-02  SL-Controller Stopp

Option: Funktion:
Definiert, bei welchem Ereignis die
Smart Logic Control gestoppt
werden soll.

[0] FALSCH Gibt den Festwert FALSE (FALSCH) in
die Logikregel ein.

[1] WAHR Gibt den Festwert TRUE (WAHR) in
die Logikregel ein.

[2] Motor ein Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[3] Im Bereich Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[4] Ist=Sollwert Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[5] Moment.grenze Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[6] Stromgrenze Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[7] Au�erh.Stromber. Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[8] Unter Min.-Strom Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[9] �ber Max.-Strom Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[10] Au�erh.Drehzahlber.

13-02  SL-Controller Stopp

Option: Funktion:
[11] Unter Min.-Drehzahl Zur weiteren Beschreibung siehe

Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[12] �ber Max.-Drehzahl Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[13] Au�erh.Istwertber. Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[14] Unter Min.-Istwert Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[15] �ber Max.-Istwert Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[16] Warnung �bertemp. Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[17] Netzsp.auss.Bereich Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[18] Reversierung Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[19] Warnung Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[20] Alarm (Abschaltung) Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[21] Alarm (Absch.verrgl.) Zur weiteren Beschreibung siehe
Parametergruppe 5-3* Digita-
lausg�nge.

[22] Vergleicher 0 Verwendet das Ergebnis von
Vergleicher 0 in der Logikregel.

[23] Vergleicher 1 Verwendet das Ergebnis von
Vergleicher 1 in der Logikregel.

[24] Vergleicher 2 Verwendet das Ergebnis von
Vergleicher 2 in der Logikregel.

[25] Vergleicher 3 Verwendet das Ergebnis von
Vergleicher 3 in der Logikregel.

[26] Logikregel 0 Verwendet das Ergebnis von
Logikregel 0 in der Logikregel.

[27] Logikregel 1 Verwendet das Ergebnis von
Logikregel 1 in der Logikregel.

[28] Logikregel 2 Verwendet das Ergebnis von
Logikregel 2 in der Logikregel.
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3.13.3 13-1* Vergleicher

Vergleicher dienen zum Vergleichen von Betriebsvariablen
(z. B. Ausgangsfrequenz, Ausgangsstrom, Analogeingang
usw.) mit festen Sollwerten.

Abbildung 3.35 Vergleicher

Es gibt Digitalwerte, die mit festgelegten Zeitwerten
verglichen werden. Siehe Erkl�rung unter
Parameter 13-10 Vergleicher-Operand. Vergleicher werden
einmal pro Abtastintervall ausgewertet. Sie k�nnen das
Ergebnis (wahr oder falsch) direkt benutzen. Alle Parameter
in dieser Parametergruppe sind Arrayparameter mit einem
Index von 0 bis 5. W�hlen Sie Index 0, um Vergleicher 0 zu
programmieren, Index 1, um Vergleicher 1 zu program-
mieren usw.

13-10  Vergleicher-Operand

Array [6]

Option: Funktion:
W�hlen Sie die vom Vergleicher zu
�berwachende Variable aus.

[0] Deaktiviert
[1] Sollwert
[2] Istwert
[3] Motordrehzahl
[4] Motorstrom
[5] Motordrehmoment
[6] Motorleistung
[7] Motorspannung
[8] Zwischenkreisspann.
[9] Therm. Motorschutz
[10] Ger�tetemperatur
[11] K�hlk�rpertemp.
[12] Analogeingang 53
[13] Analogeingang 54
[14] Interne 10V
[15] Interne 24V
[17] Steuerk.Temperatur
[18] Pulseingang 29
[19] Pulseingang 33
[20] Alarmnummer
[21] Warnnummer
[22] Analogeing. X30/11
[23] Analogeing. X30/12
[24] Durchfl. ohne Sensor

13-10  Vergleicher-Operand

Array [6]

Option: Funktion:
[25] Druck ohne Sensor
[30] Z�hler A
[31] Z�hler B
[34] Analog Input x48/2
[35] Temp Input x48/4
[36] Temp Input x48/7
[37] Temp Input x48/10
[40] Analogeingang X42/1
[41] Analogeingang X42/3
[42] Analogeingang X42/5
[50] FALSCH
[51] WAHR
[52] Steuer. bereit
[53] FU bereit
[54] Betrieb
[55] Reversierung
[56] Im Bereich
[60] Ist=Sollwert
[61] Unter Min.-Sollwert
[62] �ber Max.-Sollwert
[65] Moment.grenze
[66] Stromgrenze
[67] Au�erh.Stromber.
[68] Unter Min.-Strom
[69] �ber Max.-Strom
[70] Au�erh. Drehzahlber.
[71] Unter Min.-Drehzahl
[72] �ber Max.-Drehzahl
[75] Au�erh.Istwertber.
[76] Unter Min.-Istwert
[77] �ber Max.-Istwert
[80] Warnung �bertemp.
[82] Netzsp.auss.Bereich
[85] Warnung
[86] Alarm (Abschaltung)
[87] Alarm (Absch.verrgl.)
[90] Bus OK
[91] Mom.grenze u. Stopp
[92] St�r.Bremse (IGBT)
[93] Mech. Bremse
[94] Sich.Stopp aktiv
[100] Vergleicher 0
[101] Vergleicher 1
[102] Vergleicher 2
[103] Vergleicher 3
[104] Vergleicher 4
[105] Vergleicher 5
[110] Logikregel 0
[111] Logikregel 1
[112] Logikregel 2
[113] Logikregel 3
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3.13.5 13-4* Logikregeln

Parameter zur freien Definition von bin�ren Verkn�pfungen
(boolesch). Es ist m�glich, 3 boolesche Zust�nde in einer
Logikregel �ber UND, ODER und NICHT miteinander zu
verkn�pfen. Das Ergebnis (WAHR/FALSCH) k�nnen Sie z. B.
von einem Digitalausgang verwenden. W�hlen Sie
boolesche Eing�nge f�r die Berechnung unter 
Parameter 13-40 Logikregel Boolsch 1, 
Parameter 13-42 Logikregel Boolsch 2 und 
Parameter 13-44 Logikregel Boolsch 3 aus. Definieren Sie die
logischen Verkn�pfungen f�r die ausgew�hlten Eing�nge
unter Parameter 13-41 Logikregel Verkn�pfung 1 und 
Parameter 13-43 Logikregel Verkn�pfung 2.

Abbildung 3.36 Logikregeln

Priorit�t der Berechnung
Die Ergebnisse von Parameter 13-40 Logikregel Boolsch 1, 
Parameter 13-41 Logikregel Verkn�pfung 1 und 
Parameter 13-42 Logikregel Boolsch 2 werden zuerst
berechnet. Das Ergebnis (wahr/falsch) der Berechnung wird
mit den Einstellungen unter Parameter 13-43 Logikregel
Verkn�pfung 2 und Parameter 13-44 Logikregel Boolsch 3
kombiniert und ergibt so das Endergebnis (wahr/falsch) der
Logikregel.

13-40  Logikregel Boolsch 1

Array [6]

Option: Funktion:
[0] FALSCH Gibt den Festwert FALSE (FALSCH) in

die Logikregel ein.

[1] WAHR Gibt den Festwert TRUE (WAHR) in
die Logikregel ein.

[2] Motor ein Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[3] Im Bereich Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[4] Ist=Sollwert Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[5] Moment.grenze Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[6] Stromgrenze Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

13-40  Logikregel Boolsch 1

Array [6]

Option: Funktion:
[7] Au�erh.Stromber. Zur weiteren Beschreibung siehe

Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[8] Unter Min.-Strom Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[9] �ber Max.-Strom Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[10] Au�erh.Drehzahlber.
[11] Unter Min.-Drehzahl Zur weiteren Beschreibung siehe

Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[12] �ber Max.-Drehzahl Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[13] Au�erh.Istwertber. Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[14] Unter Min.-Istwert Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[15] �ber Max.-Istwert Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[16] Warnung �bertemp. Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[17] Netzsp.auss.Bereich Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[18] Reversierung Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[19] Warnung Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[20] Alarm (Abschaltung) Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[21] Alarm (Absch.verrgl.) Zur weiteren Beschreibung siehe
Kapitel 3.7.3 5-3* Digitalausg�nge.

[22] Vergleicher 0 Verwendet das Ergebnis von
Vergleicher 0 in der Logikregel.

[23] Vergleicher 1 Verwendet das Ergebnis von
Vergleicher 1 in der Logikregel.

[24] Vergleicher 2 Verwendet das Ergebnis von
Vergleicher 2 in der Logikregel.

[25] Vergleicher 3 Verwendet das Ergebnis von
Vergleicher 3 in der Logikregel.

[26] Logikregel 0 Verwendet das Ergebnis von
Logikregel 0 in der Logikregel.

[27] Logikregel 1 Verwendet das Ergebnis von
Logikregel 1 in der Logikregel.

[28] Logikregel 2 Verwendet das Ergebnis von
Logikregel 2 in der Logikregel.

[29] Logikregel 3 Verwendet das Ergebnis von
Logikregel 3 in der Logikregel.
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13-41  Logikregel Verkn�pfung 1

Array [6]

Option: Funktion:
Parameter in Kapitel 3.13 Parameter: 13-**
Hauptmen� - Smart Logic.

[0] Deaktiviert Ignoriert:

� Parameter 13-42 Logikregel Boolsch 2.

� Parameter 13-43 Logikregel
Verkn�pfung 2.

� Parameter 13-44 Logikregel Boolsch 3.

[1] UND Wertet den Ausdruck [13-40] UND [13-42] aus.

[2] ODER Wertet den Ausdruck [13-40] ODER [13-42] aus.

[3] UND NICHT Wertet den Ausdruck [13-40] UND NICHT
[13-42] aus.

[4] ODER NICHT Wertet den Ausdruck [13-40] ODER NICHT
[13-42] aus.

[5] NICHT UND Wertet den Ausdruck NICHT [13-40] UND
[13-42] aus.

[6] NICHT ODER Wertet den Ausdruck NICHT [13-40] ODER
[13-42] aus.

[7] NICHT UND
NICHT

Wertet den Ausdruck NICHT [13-40] UND NICHT
[13-42] aus.

[8] NICHT ODER
NICHT

Wertet den Ausdruck NICHT [13-40] ODER
NICHT [13-42] aus.

13-42  Logikregel Boolsch 2

Array [6]

Option: Funktion:
W�hlen Sie den zweiten booleschen
Eingang (WAHR oder FALSCH) f�r
die ausgew�hlte Logikregel aus.

Siehe Parameter 13-40 Logikregel
Boolsch 1 f�r n�here Beschreibungen
der Auswahloptionen und ihrer
Funktionen.

[0] FALSCH
[1] WAHR
[2] Motor ein
[3] Im Bereich
[4] Ist=Sollwert
[5] Moment.grenze
[6] Stromgrenze
[7] Au�erh.Stromber.
[8] Unter Min.-Strom
[9] �ber Max.-Strom
[10] Au�erh.Drehzahlber.
[11] Unter Min.-Drehzahl
[12] �ber Max.-Drehzahl
[13] Au�erh.Istwertber.
[14] Unter Min.-Istwert

13-42  Logikregel Boolsch 2

Array [6]

Option: Funktion:
[15] �ber Max.-Istwert
[16] Warnung �bertemp.
[17] Netzsp.auss.Bereich
[18] Reversierung
[19] Warnung
[20] Alarm (Abschaltung)
[21] Alarm (Absch.verrgl.)
[22] Vergleicher 0
[23] Vergleicher 1
[24] Vergleicher 2
[25] Vergleicher 3
[26] Logikregel 0
[27] Logikregel 1
[28] Logikregel 2
[29] Logikregel 3
[30] Timeout 0
[31] Timeout 1
[32] Timeout 2
[33] Digitaleingang 18
[34] Digitaleingang 19
[35] Digitaleingang 27
[36] Digitaleingang 29
[37] Digitaleingang 32
[38] Digitaleingang 33
[39] Startbefehl
[40] FU gestoppt
[41] Alarm quitt.
[42] Auto-Reset-Absch.
[43] [OK]-Taste
[44] [Reset]-Taste
[45] [Links]-Taste
[46] [Rechts]-Taste
[47] [Auf ]-Taste
[48] [Ab]-Taste
[50] Vergleicher 4
[51] Vergleicher 5
[60] Logikregel 4
[61] Logikregel 5
[70] Timeout 3
[71] Timeout 4
[72] Timeout 5
[73] Timeout 6
[74] Timeout 7
[76] Digitaleingang X30/2
[77] Digitaleingang X30/3
[78] Digitaleingang X30/4
[80] Kein Durchfluss
[81] Trockenlauf
[82] Kennlinienende
[83] Riemenbruch
[90] ECB-Betriebsmodus
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13-44  Logikregel Boolsch 3

Array [6]

Option: Funktion:
[60] Logikregel 4
[61] Logikregel 5
[70] Timeout 3
[71] Timeout 4
[72] Timeout 5
[73] Timeout 6
[74] Timeout 7
[76] Digitaleingang X30/2
[77] Digitaleingang X30/3
[78] Digitaleingang X30/4
[80] Kein Durchfluss
[81] Trockenlauf
[82] Kennlinienende
[83] Riemenbruch
[90] ECB-Betriebsmodus
[91] ECB-Bypassmodus
[92] ECB-Testmodus
[100] Notfallbetrieb Siehe Parameter 13-15 RS-FF Operand

S,  Parameter 13-16 RS-FF Operand R.

3.13.6 13-5* SL-Programm

13-51  SL-Controller Ereignis

Array [20]

Option: Funktion:
W�hlen Sie den booleschen Eingang
(WAHR oder FALSCH) zur Definition
des Smart Logic Control-Ereignisses
aus.

Siehe Parameter 13-02 SL-Controller
Stopp f�r n�here Beschreibungen
der Auswahloptionen und ihrer
Funktionen.

[0] FALSCH
[1] WAHR
[2] Motor ein
[3] Im Bereich
[4] Ist=Sollwert
[5] Moment.grenze
[6] Stromgrenze
[7] Au�erh.Stromber.
[8] Unter Min.-Strom
[9] �ber Max.-Strom
[10] Au�erh.Drehzahlber.
[11] Unter Min.-Drehzahl
[12] �ber Max.-Drehzahl
[13] Au�erh.Istwertber.
[14] Unter Min.-Istwert
[15] �ber Max.-Istwert
[16] Warnung �bertemp.

13-51  SL-Controller Ereignis

Array [20]

Option: Funktion:
[17] Netzsp.auss.Bereich
[18] Reversierung
[19] Warnung
[20] Alarm (Abschaltung)
[21] Alarm (Absch.verrgl.)
[22] Vergleicher 0
[23] Vergleicher 1
[24] Vergleicher 2
[25] Vergleicher 3
[26] Logikregel 0
[27] Logikregel 1
[28] Logikregel 2
[29] Logikregel 3
[30] Timeout 0
[31] Timeout 1
[32] Timeout 2
[33] Digitaleingang 18
[34] Digitaleingang 19
[35] Digitaleingang 27
[36] Digitaleingang 29
[37] Digitaleingang 32
[38] Digitaleingang 33
[39] Startbefehl
[40] FU gestoppt
[41] Alarm quitt.
[42] Auto-Reset-Absch.
[43] [OK]-Taste
[44] [Reset]-Taste
[45] [Links]-Taste
[46] [Rechts]-Taste
[47] [Auf ]-Taste
[48] [Ab]-Taste
[50] Vergleicher 4
[51] Vergleicher 5
[60] Logikregel 4
[61] Logikregel 5
[70] Timeout 3
[71] Timeout 4
[72] Timeout 5
[73] Timeout 6
[74] Timeout 7
[76] Digitaleingang X30/2
[77] Digitaleingang X30/3
[78] Digitaleingang X30/4
[80] Kein Durchfluss
[81] Trockenlauf
[82] Kennlinienende
[83] Riemenbruch
[90] ECB-Betriebsmodus
[91] ECB-Bypassmodus
[92] ECB-Testmodus
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13-52  SL-Controller Aktion

Array [20]

Option: Funktion:
[61] Reset Z�hler B Z�hler B wird auf 0 gesetzt.

[62] Counter A (up)
[63] Counter A (down)
[64] Counter B (up)
[65] Counter B (down)
[70] Start Timer 3 Startet Timer 3, weitere Beschreibung

siehe Parameter 13-20 SL-Timer.

[71] Start Timer 4 Startet Timer 4, weitere Beschreibung
siehe Parameter 13-20 SL-Timer.

[72] Start Timer 5 Startet Timer 5, weitere Beschreibung
siehe Parameter 13-20 SL-Timer.

[73] Start Timer 6 Startet Timer 6, weitere Beschreibung
siehe Parameter 13-20 SL-Timer.

[74] Start Timer 7 Startet Timer 7, weitere Beschreibung
siehe Parameter 13-20 SL-Timer.

[80] Energiesparmodus Startet den Energiesparmodus.

[90] Einst.-ECB Bypass
[91] Einst.-ECB Betrieb
[100] Alarme quittieren
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Abbildung 3.37 Geregelte Rampe ab � kurzer Netzausfall

Abbildung 3.38 Geregelte Rampe ab, l�ngerer Netzausfall

Abbildung 3.39 Kinetischer Speicher, kurzer Netzausfall

Abbildung 3.40 Kinetischer Speicher, l�ngerer Netzausfall

14-11  Netzausfall-Spannung

Range: Funktion:
Size
related*

  [180 -
600 V]

Dieser Parameter definiert den unteren Wert
der Spannung, bei dem die ausgew�hlte
Funktion in Parameter 14-10 Netzausfall
aktiviert werden soll. Der Erkennungswert
liegt bei einem Faktor2 des Werts in diesem
Parameter.

14-12  Netzphasen-Unsymmetrie

Option: Funktion:
Betrieb bei starkem Netzphasenfehler kann die
Lebensdauer des Motors reduzieren. Die
Bedingungen gelten als schwer, wenn der
Motor bei nahezu nomineller Last kontinuierlich
betrieben wird (z. B. eine Pumpe oder ein
L�fter bei nahezu voller Drehzahl).
W�hlen Sie eine der verf�gbare Funktionen,
wenn ein schwerwiegender Netzphasenfehler
erkannt wird.

[0] * Alarm Der Frequenzumrichter wird abgeschaltet.

[1] Warnung Es wird eine Warnung ausgegeben.

14-12  Netzphasen-Unsymmetrie

Option: Funktion:
[2] Deaktiviert Keine Aktion.

[3] Reduzier. Die Leistung des Frequenzumrichters wird
reduziert.

3.14.3 14-2* Reset/Initialisieren

Parameter zum Konfigurieren der Handhabung der
Funktionen Automatisches Quittieren, Spezielle
Abschaltung und Selbsttest/Initialisierung der Steuerkarte.

14-20  Quittierfunktion

Option: Funktion:

HINWEIS
Automatisches Quittieren ist
auch beim Quittieren der
Funktion Safe Torque Off aktiv.

HINWEIS
Die Einstellung in 
Parameter 14-20 Quittierfunktion
wird bei Aktivierung des Notfall-
betriebs aktiviert (siehe
Parametergruppe 24-0* Notfall-
betrieb).

W�hlen Sie die Quittierfunktion nach
einer Abschaltung aus. Nach dem
Quittieren k�nnen Sie den Frequen-
zumrichter neu starten.

[0] Manuell Quittieren W�hlen Sie [0] Manuell Quittieren, um
eine Quittierung �ber die [RESET]-
Taste oder die Digitaleing�nge
durchzuf�hren.

[1] 1x Autom. Quittieren W�hlen Sie [1]-[12] Autom. Quittieren x
1�x20,  um nach einer Abschaltung 1
bis 20 automatische Quittierungen
durchzuf�hren.

[2] 2x Autom. Quittieren
[3] 3x Autom. Quittieren
[4] 4x Autom. Quittieren
[5] 5x Autom. Quittieren
[6] 6x Autom. Quittieren
[7] 7x Autom. Quittieren
[8] 8x Autom. Quittieren
[9] 9x Autom. Quittieren
[10] 10x Autom. Quitt.
[11] 15x Autom. Quitt.
[12] 20x Autom. Quitt.
[13] Unbegr.Autom.Quitt. W�hlen Sie [13] Unbegr. Autom. Quitt.

zum kontinuierlichen Quittieren nach
einer Abschaltung.
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14-25  Drehmom.grenze Verz�gerungszeit

Range: Funktion:
60
s*

  [0 -
60 s]

Geben Sie die Abschaltverz�gerung bei Erreichen
der Drehmomentgrenze in Sekunden ein. Wenn das
Ausgangsmoment die Drehmomentgrenzen
(Parameter 4-16 Momentengrenze motorisch und 
Parameter 4-17 Momentengrenze generatorisch)
erreicht, wird eine Warnung ausgel�st. Wenn die
Warnung �ber die Drehmomentgrenze f�r die in
diesem Parameter festgelegte Zeit ununterbrochen
besteht, schaltet der Frequenzumrichter ab. Deakti-
vieren Sie die Abschaltverz�gerung, indem Sie den
Parameter auf 60 s = AUS einstellen. Die Temperatur-
�berwachung des Frequenzumrichters ist weiterhin
aktiv.

14-26  WR-Fehler Abschaltverz�gerung

Range: Funktion:
Size related*   [0 - 35 s] Wenn der Frequenzumrichter w�hrend

der eingestellten Zeit eine
�berspannung feststellt, so schaltet er
nach Ablauf der Zeit ab.

14-29  Servicecode

Range: Funktion:
0*   [-2147483647 -

2147483647 ]
Eingabe von Code 5000 zur Wiederher-
stellung der 8-stelligen Bestellnummer in 
Parameter 15-46 Typ Bestellnummer nach
einem Austausch der Leistungskarte. Die
Nummer muss der Bestellnummer auf
dem Typenschild des Frequenzumrichters
entsprechen.

3.14.4 14-3* Stromgrenze

Der Frequenzumrichter hat einen integrierten Stromgren-
zenregler, der aktiviert wird, wenn der Motorstrom und
somit das Drehmoment die in Parameter 4-16 Momenten-
grenze motorisch und Parameter 4-17 Momentengrenze
generatorisch eingestellten Drehmomentgrenzen
�berschreitet.
Bei Erreichen der generatorischen oder motorischen
Stromgrenze versucht der Frequenzumrichter schnellst-
m�glich, die eingestellten Drehmomentgrenzen wieder zu
unterschreiten, ohne die Kontrolle �ber den Motor zu
verlieren.
Solange der Stromgrenzenregler aktiv ist, kann der
Frequenzumrichter nur �ber einen Digitaleingang,
eingestellt auf [2] Motorfreilauf (inv.) oder [3] Motorfreilauf/
Reset, gestoppt werden. Ein Signal an den Klemmen 18 bis
33 wird erst aktiv sein, wenn sich der Frequenzumrichter
au�erhalb der Stromgrenze befindet.
Durch Verwendung eines Digitaleingangs, eingestellt auf
[2] Motorfreilauf (inv.) oder [3] Motorfreilauf/Reset,
verwendet der Motor die Rampenzeit Ab nicht, da der
Frequenzumrichter im Freilauf ist.

14-30  Regler P-Verst�rkung

Range: Funktion:
100 %*   [0 -

500 %]
Eingabe des Werts der Proportionalver-
st�rkung f�r den Stromgrenzenregler. Bei
Auswahl eines h�heren Werts reagiert der
Regler schneller. Eine zu hohe Einstellung
f�hrt zur Instabilit�t des Reglers.

14-31  Regler I-Zeit

Range: Funktion:
Size
related*

  [0.002 - 2 s] Zur Einstellung der Integrationszeit
des Stromgrenzenreglers. Die
Einstellung auf einen niedrigeren
Wert verk�rzt die Reaktionszeiten.
Eine zu niedrige Einstellung f�hrt zu
Regelungsinstabilit�t.

14-32  Stromgrenze, Filterzeit

Range: Funktion:
Size related*   [1 - 100 ms] Zur Einstellung einer Zeitkonstante

f�r den Tiefpassfilter des Stromgren-
zenreglers.

3.14.5 14-4* Energieoptimierung

Parameter zur Leistungsoptimierung bei Betrieb mit
variablem Drehmoment bzw. bei aktivierter automatischer
Energie Optimierung (AEO).

Die Automatische Energieoptimierung ist nur aktiv, wenn 
Parameter 1-03 Drehmomentverhalten der Last auf [2]
Autom. Energieoptim. Kompressor oder [3] Autom.
Energieoptim. VT

14-40  Quadr.Mom. Anpassung

Range: Funktion:
66
%*

  [40 -
90 %]

HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

HINWEIS
Dieser Parameter ist nicht aktiv, wenn Sie 
Parameter 1-10 Motorart auf [1] PM (Oberfl.
mon.) einstellen.

Geben Sie den Grad der Motormagnetisierung bei
niedriger Drehzahl ein. Bei Auswahl eines
niedrigen Werts wird der Energieverlust im Motor
reduziert. Allerdings gilt dies auch f�r die Lastka-
pazit�t.
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3.15 Parameter: 15-** Hauptmen� - Info/Wartung

Parametergruppe, die Frequenzumrichterinformationen wie
Betriebsvariablen, Hardwarekonfiguration und Softwarever-
sionen enth�lt.

3.15.1 15-0* Betriebsdaten

15-00  Betriebsstunden

Range: Funktion:
0 h*   [0 - 2147483647 h] Anzeigen der Laufstunden des

Frequenzumrichters. Die Speicherung
des Werts erfolgt beim Ausschalten
des Frequenzumrichters.

15-01  Motorlaufstunden

Range: Funktion:
0 h*   [0 -

2147483647 h]
Anzeigen der Laufstunden des Motors.
Setzen Sie den Z�hler in 
Parameter 15-07 Reset Betriebsstunden-
z�hler zur�ck. Die Speicherung des Werts
erfolgt beim Ausschalten des Frequen-
zumrichters.

15-02  Z�hler-kWh

Range: Funktion:
0 kWh*   [0 -

2147483647
kWh]

Registriert die Leistungsaufnahme des
Motors, gemessen als Mittelwert �ber
eine Stunde. Setzen Sie den Z�hler in 
Parameter 15-06 Reset Z�hler-kWh
zur�ck.

15-03  Anzahl Netz-Ein

Range: Funktion:
0*   [0 - 2147483647 ] Anzeigen der Anzahl der Einschalt-

vorg�nge des Frequenzumrichters.

15-04  Anzahl �bertemperaturen

Range: Funktion:
0*   [0 - 65535 ] Anzeigen der Anzahl der �bertemperaturfehler

des Frequenzumrichters.

15-05  Anzahl �berspannungen

Range: Funktion:
0*   [0 - 65535 ] Anzeigen der Anzahl der �berspannungen des

Frequenzumrichters.

15-06  Reset Z�hler-kWh

Option: Funktion:
[0] * Kein Reset Es ist kein Zur�ckstellen des kWh-Z�hlers

erforderlich.

[1] Reset Dr�cken Sie [OK], um den kWh-Z�hler auf 0
zur�ckzusetzen (siehe Parameter 15-02 Z�hler-
kWh).

15-07  Reset Betriebsstundenz�hler

Option: Funktion:
[0] * Kein

Reset
Es ist kein Zur�ckstellen des Motorlaufstunden-
z�hlers erforderlich.

[1] Reset W�hlen Sie [1] Reset und dr�cken [OK], um den
Motorlaufstundenz�hler
(Parameter 15-01 Motorlaufstunden) und 
Parameter 15-08 Anzahl der Starts auf 0 zur�ckzu-
setzen (siehe Parameter 15-01 Motorlaufstunden).

15-08  Anzahl der Starts

Range: Funktion:
0*   [0 -

2147483647 ]
HINWEIS
Reset dieses Parameters durch 
Parameter 15-07 Reset Betriebsstun-
denz�hler.

Dieser Parameter dient nur zur Anzeige. Der
Z�hler zeigt die Anzahl von Starts und
Stopps durch einen normalen Start/Stopp-
Befehl bzw. beim Aufrufen/Verlassen des
Energiesparmodus.

3.15.2 15-1* Echtzeitkanal

Das Benutzerprotokoll erm�glicht das kontinuierliche
Speichern von bis zu 4 Datenquellen
(Parameter 15-10 Echtzeitkanal Quelle) mit individuellen
Abtastraten (Parameter 15-11 Echtzeitkanal Abtastrate). Mit
einem Triggerereignis (Parameter 15-12 Echtzeitkanal
Triggerereignis) und einer Abtastung vor Trigger
(Parameter 15-14 Echtzeitkanal Werte vor Trigger) wird die
Protokollierung nur durch Einzelwerte gestartet und
gestoppt. 

15-10  Echtzeitkanal Quelle

Array [4]

Option: Funktion:
W�hlen Sie die Variablen,
die protokolliert werden
sollen.

[0] * Keine
[1397] Alert Alarm Word
[1398] Alert Warning Word
[1399] Alert Status Word
[1600] Steuerwort
[1601] Sollwert [Einheit]
[1602] Sollwert %
[1603] Zustandswort
[1610] Leistung [kW]
[1611] Leistung [PS]
[1612] Motorspannung
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15-13  Echtzeitkanal Protokollart

Option: Funktion:
[0] * Kontinuierlich W�hlen Sie [0] Kontinuierlich zur kontinuier-

lichen Protokollierung.

[1] Einzelspei-
cherung

W�hlen Sie [1] Einzelspeicherung zum
bedingten Starten und Stoppen der
Protokollierung mittels 
Parameter 15-12 Echtzeitkanal Triggerereignis
und Parameter 15-14 Echtzeitkanal Werte vor
Trigger.

15-14  Echtzeitkanal Werte vor Trigger

Range: Funktion:
50*   [0 -

100 ]
Geben Sie den Prozentwert aller Abtastungen
ein, die vor einem Triggerereignis im Protokoll
enthalten sein m�ssen. Siehe auch 
Parameter 15-12 Echtzeitkanal Triggerereignis und 
Parameter 15-13 Echtzeitkanal Protokollart.

3.15.3 15-2* Protokollierung

Diese Parametergruppe zeigt �ber die Arrayparameter bis
zu 50 protokollierte Dateneintr�ge an. Die Daten werden
bei jedem Ereignis protokolliert (nicht zu verwechseln mit
SLC-Ereignissen). Als Ereignisse werden in diesem Kontext
�nderungen in einem der folgenden Bereiche definiert: 

� Digitaleingang.

� Digitalausg�nge.

� Warnwort.

� Alarmwort.

� Zustandswort.

� Steuerwort.

� Erweitertes Zustandswort.

Die Protokollierung von Ereignissen erfolgt mit Wert und
einem Zeitstempel in ms. Das Zeitintervall zwischen zwei
Ereignissen h�ngt davon ab, wie h�ufig Ereignisse
auftreten (maximal einmal pro Abtastzeit). Die Datenproto-
kollierung erfolgt durchg�ngig, wenn jedoch ein Alarm
auftritt, speichert der Frequenzumrichter das Protokoll und
Sie k�nnen die Werte auf dem Display anzeigen lassen.
Diese Funktion ist beispielsweise n�tzlich, wenn Sie nach
einer Abschaltung eine Wartung durchf�hren. Sie k�nnen
die in diesem Parameter enthaltene Protokollierung �ber
die serielle Kommunikationsschnittstelle oder das Display
anzeigen.

15-20  Protokoll: Ereignis

Array [50]

Range: Funktion:
0*   [0 - 255 ] Zeigt den Ereignistyp der protokollierten

Ereignisse an.

15-21  Protokoll: Wert

Array [50]

Range: Funktion:
0*   [0 -

2147483647 ]
Zeigt den Wert des protokollierten Ereignisses
an. Interpretieren Sie die Ereigniswerte
gem�� dieser Tabelle:

Digitaleingang Dezimalwert: Siehe 
Parameter 16-60 Digita-
leing�nge zur Beschreibung
nach der Konvertierung zu
einem Bin�rwert.

Digitalausgang
(in diesem SW-
Release nicht
�berwacht)

Dezimalwert: Siehe
Parameter 16-66 Digita-
lausg�nge zur Beschreibung
nach der Konvertierung zu
einem Bin�rwert.

Warnwort Dezimalwert: Siehe
Parameter 16-92 Warnwort
f�r eine Beschreibung.

Alarmwort Dezimalwert: Siehe
Parameter 16-90 Alarmwort
f�r eine Beschreibung.

Zustandswort Dezimalwert: Siehe 
Parameter 16-03 Zustandsw
ort zur Beschreibung nach
der Konvertierung zu
einem Bin�rwert.

Steuerwort Dezimalwert: Siehe 
Parameter 16-00 Steuerwort
f�r eine Beschreibung.

Erweitertes
Zustandswort

Dezimalwert: Siehe
Parameter 16-94 Erw.
Zustandswort f�r eine
Beschreibung.

Tabelle 3.19 Protokollierte Ereignisse

15-22  Protokoll: Zeit

Array [50]

Range: Funktion:
0 ms*   [0 -

2147483647 ms]
Zeigt die Zeit an, zu der das protokol-
lierte Ereignis aufgetreten ist. Die Zeit
wird in ms seit Start des Frequenzum-
richters gemessen. Der maximale Wert
entspricht ca. 24 Tagen, d. h. die
Z�hlung startet nach diesem Zeitraum
erneut bei 0.

15-23  Protokoll: Datum und Zeit

Array [50]

Range: Funktion:
Size related*   [ 0 - 0 ] Arrayparameter; Datum und Uhrzeit 0�49:

Dieser Parameter zeigt, wann das
protokollierte Ereignis aufgetreten ist.
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15-50  Leistungsteil SW-Version

Range: Funktion:
0*   [0 - 20 ] Zeigt die Software-Versionsnummer der

Leistungskarte an.

15-51  Typ Seriennummer

Range: Funktion:
0*   [0 - 10 ] Zeigt die Seriennummer des Frequenzumrichters

an.

15-53  Leistungsteil Seriennummer

Range: Funktion:
0*   [0 - 19 ] Zeigt die Seriennummer der Leistungskarte an.

15-59  CSIV-Dateiname

Range: Funktion:
Size related*   [0 - 16 ] Anzeige des CSIV-Dateinamen.

3.15.6 15-6* Install. Optionen

Diese schreibgesch�tzte Parametergruppe enth�lt Informa-
tionen zur Hardware- und Softwarekonfiguration der in
Steckplatz A, B, C0 und C1 installierten Optionen.

15-60  Option installiert

Array [8]

Range: Funktion:
0*   [0 - 30 ] Zeigt den Typ der installierten Option an.

15-61  SW-Version Option

Array [8]

Range: Funktion:
0*   [0 - 20 ] Zeigt die Softwareversion der installierten Option

an.

15-62  Optionsbestellnr.

Array [8]

Range: Funktion:
0*   [0 - 8 ] Zeigt die Bestellnummer f�r die installierten

Optionen an.

15-63  Optionsseriennr.

Array [8]

Range: Funktion:
0*   [0 - 18 ] Zeigt die Seriennummer der installierten Option

an.

15-70  Option A

Range: Funktion:
0*   [0 - 30 ] Zeigt den Typencode und die dazugeh�rige

Bedeutung f�r die Option in Steckplatz A an. Die

15-70  Option A

Range: Funktion:
Bedeutung des Typencodes AX lautet
beispielsweise keine Option.

15-71  Option A - Softwareversion

Range: Funktion:
0*   [0 - 20 ] Zeigt die Softwareversion der in Steckplatz A

installierten Option an.

15-72  Option B

Range: Funktion:
0*   [0 - 30 ] Zeigt den Typencode und die dazugeh�rige

Bedeutung der in Steckplatz B installierten Option
an. Die Bedeutung des Typencodes BX lautet
beispielsweise Keine Option.

15-73  Option B - Softwareversion

Range: Funktion:
0*   [0 - 20 ] Zeigt die Softwareversion der in Steckplatz B

installierten Option an.

15-74  Option C0

Range: Funktion:
0*   [0 - 30 ] Zeigt den Typencode und die dazugeh�rige

Bedeutung der in Steckplatz C installierten Option
an. Die Bedeutung des Typencodes CXXXX lautet
beispielsweise Keine Option.

15-75  Option C0 - Softwareversion

Range: Funktion:
0*   [0 - 20 ] Zur Anzeige der Softwareversion f�r die in

Steckplatz C installierte Option.

15-76  Option C1

Range: Funktion:
0*   [0 - 30 ] Zeigt den Typencode-String f�r die Optionen

(CXXXX wenn keine Option) und die �bersetzung
an, z. B. Keine Option.

15-77  Option C1 - Softwareversion

Range: Funktion:
0*   [0 - 20 ] Softwareversion f�r die installierte Option in

Optionssteckplatz C.

15-80  Fan Running Hours

Range: Funktion:
0 h*   [0 - 2147483647 h] Anzeigen der Laufstunden des

K�hlk�rperl�fters (Schritte pro
Stunde). Die Speicherung des Werts
erfolgt beim Ausschalten des
Frequenzumrichters.
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3.16 Parameter: 16-** Hauptmen� - Datenanzeigen

3.16.1 16-0* Anzeigen-Allgemein

16-00  Steuerwort

Range: Funktion:
0*   [0 - 65535 ] Anzeigen des Steuerworts, das in hexade-

zimaler Form �ber die serielle
Kommunikationsschnittstelle vom Frequenzum-
richter gesendet wurde.

16-01  Sollwert [Einheit]

Range: Funktion:
0 Reference-
FeedbackUnit*

  [-999999 -
999999
ReferenceFeed-
backUnit]

Zeigt den vorhandenen
Sollwert an, der auf Impuls-
oder Analogbasis im Ger�t
angewendet wird und von
der Konfiguration in 
Parameter 1-00 Regelver-
fahren (Hz, Nm oder UPM)
abh�ngig ist.

16-02  Sollwert %

Range: Funktion:
0 %*   [-200 -

200 %]
Zeigt den Gesamtsollwert an. Der Gesamt-
sollwert ist die Summe der digitalen,
analogen, voreingestellten, Bus- und
Festsollwerte, plus Korrektur auf und
Korrektur ab.

16-03  Zustandswort

Range: Funktion:
0*   [0 - 65535 ] Anzeigen des Zustandsworts, das in hexade-

zimaler Form �ber die serielle
Kommunikationsschnittstelle vom Frequenzum-
richter gesendet wurde.

16-05  Hauptistwert [%]

Range: Funktion:
0 %*   [-100 - 100 %] Zeigt den Hauptistwert des Feldbus-

Masters in Hex-Code.

16-09  Benutzerdefinierte Anzeige

Range: Funktion:
0 CustomRea-
doutUnit*

  [-999999.99 -
999999.99
CustomRea-
doutUnit]

Ansicht der benutzerdefi-
nierten Anzeigen laut
Festlegung in 
Parameter 0-30 Einheit, 
Parameter 0-31 Freie Anzeige
Min.-Wert und 
Parameter 0-32 Freie Anzeige
Max. Wert.

3.16.2 16-1* Anzeigen-Motor

16-10  Leistung [kW]

Range: Funktion:
0 kW*   [0 -

10000
kW]

Zeigt die Motorleistung in kW an. Der
angezeigte Wert wird anhand der aktuellen
Motorspannung/des aktuellen Motorstroms
berechnet. Der Wert wird gefiltert. Infolge-
dessen k�nnen vom Zeitpunkt der �nderung
eines Eingabewerts bis zur �nderung der
Datenanzeige bis zu 1,3 s vergehen. Die
Aufl�sung des Anzeigewerts am Feldbus
erfolgt in 10-W-Schritten.

16-11  Leistung [PS]

Range: Funktion:
0 hp*   [0 -

10000 hp]
Anzeige der Motorleistung in HP. Der
angezeigte Wert wird anhand der aktuellen
Motorspannung/des aktuellen Motorstroms
berechnet. Der Wert wird gefiltert. Infolge-
dessen k�nnen vom Zeitpunkt der �nderung
eines Eingabewerts bis zur �nderung der
Datenanzeige bis zu 1,3 s vergehen.

16-12  Motorspannung

Range: Funktion:
0 V*   [0 - 6000 V] Zeigt die Motorspannung an; dies ist ein

berechneter Wert zur Regelung des Motors.

16-13  Frequenz

Range: Funktion:
0 Hz*   [0 - 6500 Hz] Zeigt die Motorfrequenz an, ohne

Resonanzd�mpfung.

16-14  Motorstrom

Range: Funktion:
0 A*   [0 - 10000

A]
Zeigt den Motorstrom als gemessenen
Mittelwert an, Ieff. Der Wert wird gefiltert.
Infolgedessen k�nnen vom Zeitpunkt der
�nderung eines Eingabewerts bis zur
�nderung der Datenanzeige bis zu 1,3 s
vergehen.

16-15  Frequenz [%]

Range: Funktion:
0 %*   [-100 -

100 %]
Zeigt ein 2-Byte-Wort zur �bermittlung der
tats�chlichen Motorfrequenz (ohne Resonanz-
d�mpfung) als Prozentwert (Skala 0000-4000
Hex) von Parameter 4-19 Max. Ausgangsfrequenz
an. Stellen Sie Parameter 9-16 PCD-Konfiguration
Lesen Index 1 so ein, dass er anstelle des HIW
mit dem Zustandswort gesendet wird.
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18-11  Notfallbetriebspeicher: Zeit

Range: Funktion:
0 s*   [0 - 2147483647

s]
Dieser Parameter enth�lt ein Array mit
10 Elementen. Der Parameter zeigt,
wann das protokollierte Ereignis
aufgetreten ist. Die Zeit wird in
Sekunden seit Start des Motors
gemessen.

18-12  Notfallbetriebspeicher: Datum und Zeit

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 -
0 ]

Dieser Parameter enth�lt ein Array mit 10
Elementen. Der Parameter zeigt, an welchem
Datum und zu welcher Uhrzeit das protokol-
lierte Ereignis aufgetreten ist. Die Funktion ist
davon abh�ngig, dass Datum und Uhrzeit in 
Parameter 0-70 Datum und Zeit korrekt
eingestellt wurden. Bemerkung: Die Uhr
verf�gt �ber keine integrierte Batteriepuf-
ferung. Sie m�ssen eine externe Pufferung
verwenden, z. B. die Pufferung in der Analog-
E/A-Optionskarte MCB 109. Siehe
Parametergruppe 0-7* Uhreinstellungen.

3.17.3 18-3* Analog I/O (Ein- und
Ausg�nge)

Parameter zur �bermittlung der digitalen und analogen
I/O-Ports.

18-30  Analogeingang X42/1

Range: Funktion:
0*   [-20 -

20 ]
Zum Auslesen des an Klemme X42/1 der Analog-
E/A-Karte angelegten Signalwerts.
Die Einheiten des im LCP angezeigten Werts
entsprechen dem in Parameter 26-00 Klemme
X42/1 Funktion ausgew�hlten Modus.

18-31  Analogeingang X42/3

Range: Funktion:
0*   [-20 -

20 ]
Zum Auslesen des an Klemme X42/3 der Analog-
E/A-Karte angelegten Signalwerts.
Die Einheiten des im LCP angezeigten Werts
entsprechen dem in Parameter 26-01 Klemme
X42/3 Funktion ausgew�hlten Modus.

18-32  Analogeingang X42/5

Range: Funktion:
0*   [-20 -

20 ]
Zum Auslesen des an Klemme X42/5 der Analog-
E/A-Karte angelegten Signalwerts.
Die Einheiten des im LCP angezeigten Werts
entsprechen dem in Parameter 26-02 Klemme
X42/5 Funktion ausgew�hlten Modus.

18-33  Analogausgang X42/7 [V]

Range: Funktion:
0*   [0 - 30 ] Zum Auslesen des an Klemme X42/7 der Analog-

E/A-Karte angelegten Signalwerts.
Der angezeigte Wert gibt die Auswahl in 
Parameter 26-40 Klemme X42/7 Ausgang wieder.

18-34  Analogausgang X42/9 [V]

Range: Funktion:
0*   [0 - 30 ] Zum Auslesen des an Klemme X42/9 der Analog-

E/A-Karte angelegten Signalwerts.
Der angezeigte Wert gibt die Auswahl in 
Parameter 26-50 Klemme X42/9 Ausgang wieder.

18-35  Analogausgang X42/11 [V]

Range: Funktion:
0*   [0 - 30 ] Zum Auslesen des an Klemme X42/11 der Analog-

E/A-Karte angelegten Signalwerts.
Der angezeigte Wert gibt die Auswahl in 
Parameter 26-60 Klemme X42/11 Ausgang wieder.

18-36  Analogeingang X48/2 [mA]

Range: Funktion:
0*   [-20 - 20 ] Zeigt den an Eingang X48/2 gemessenen

Iststrom an.

18-37  Temp. Eing. X48/4

Range: Funktion:
0*   [-500 -

500 ]
Zeigt die tats�chlich an Eingang X48/4
gemessene Temperatur an. Die Temperatur-
einheit richtet sich nach der Auswahl in
Parameter 35-00 Term. X48/4 Temperature Unit.

18-38  Temp. Eing. X48/7

Range: Funktion:
0*   [-500 -

500 ]
Zeigt die tats�chlich an Eingang X48/7
gemessene Temperatur an. Die Temperatur-
einheit richtet sich nach der Auswahl in
Parameter 35-02 Term. X48/7 Temperature Unit.

18-39  Temp. Eing. X48/10

Range: Funktion:
0*   [-500 -

500 ]
Zeigt die tats�chlich an Eingang X48/10
gemessene Temperatur an. Die Temperatur-
einheit richtet sich nach der Auswahl in
Parameter 35-04 Term. X48/10 Temperature Unit.
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3.18 Parameter: 20-** Hauptmen� - PID-Regler

Diese Parametergruppe wird zur Konfiguration des PID-Reglers mit R�ckf�hrung verwendet, der die Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters regelt.

3.18.1 20-0* Istwert

Diese Parametergruppe wird zur Konfiguration des Istwertsignals f�r die PID-Regelung mit R�ckf�hrung des Frequenzum-
richters verwendet. Unabh�ngig davon, ob der Frequenzumrichter eine Regelung mit oder ohne R�ckf�hrung verwendet,
kann dieser Istwert auch auf dem Display des Frequenzumrichters gezeigt, zur Steuerung der Analogausg�nge des Frequen-
zumrichters verwendet und �ber verschiedene serielle Kommunikationsprotokolle �bertragen werden.

Abbildung 3.47 Istwert

20-00  Istwertanschluss 1

Option: Funktion:

HINWEIS
Wird ein Istwert nicht verwendet,
stellen Sie dessen Quelle auf [0]
Ohne Funktion ein. 
Parameter 20-20 Istwertfunktion
bestimmt, wie der PID-Regler 3
m�gliche Istwerte verwendet.

Bis zu 3 verschiedene Istwertsignale
k�nnen Sie zur �bertragung des Istwert-
signals f�r den PID-Regler des
Frequenzumrichters verwenden.
Dieser Parameter definiert, welcher
Eingang als Quelle des ersten Istwert-
signals verwendet wird.

20-00  Istwertanschluss 1

Option: Funktion:
Analogeingang X30/11 und Analog-
eingang X30/12 beziehen sich auf
Eing�nge an der Universal-E/A-Option.

[0] Keine Funktion
[1] Analogeingang

53
[2] * Analogeingang

54
[3] Pulseingang 29
[4] Pulseingang 33
[7] Analogeing.

X30/11
[8] Analogeing.

X30/12
[9] Analogeingang

X42/1
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20-02  Istwert 1 Einheit

Option: Funktion:
[72] Pa
[73] kPa
[74] m wg
[75] mm Hg
[80] kW
[120] GPM
[121] Gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] cfm
[125] Fu��/s
[126] Fu��/min
[127] Fu��/h
[130] lb/s
[131] lb/min
[132] lb/h
[140] Fu�/s
[141] Fu�/min
[145] ft
[160] �F
[170] psi
[171] lb/in�
[172] inch wg
[173] ft wg
[174] in Hg
[180] PS

20-03  Istwertanschluss 2

Option: Funktion:
N�here Angaben finden Sie in 
Parameter 20-00 Istwertanschluss 1.

[0] * Keine Funktion
[1] Analogeingang 53
[2] Analogeingang 54
[3] Pulseingang 29
[4] Pulseingang 33
[7] Analogeing. X30/11
[8] Analogeing. X30/12
[9] Analogeingang X42/1
[10] Analogeingang X42/3
[11] Analogeingang X42/5
[15] Analogeingang X48/2
[100] Bus-Istwert 1
[101] Bus-Istwert 2
[102] Bus-Istwert 3
[104] Strom ohne Geber
[105] Druck ohne Geber

20-04  Istwertumwandl. 2

Option: Funktion:
N�here Angaben finden Sie in 
Parameter 20-01 Istwertumwandl. 1.

[0] * Linear
[1] Radiziert
[2] Druck zu Temperatur
[3] Druck zu Durchfluss
[4] Geschw zu Durchfluss

20-05  Istwert 2 Einheit

Option: Funktion:
N�here Angaben finden Sie in Parameter 20-02 Istwert 1
Einheit.

20-05  Istwert 2 Einheit

N�here Angaben finden Sie in Parameter 20-02 Istwert 1 Einheit.

Option: Funktion:
[0] None
[1] %
[5] PPM
[10] l/min
[11] UPM
[12] PULSE/s
[20] l/s
[21] l/min
[22] l/h
[23] m�/s
[24] m�/min
[25] m�/h
[30] kg/s
[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h
[40] m/s
[41] m/min
[45] m
[60] �C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m wg
[75] mm Hg
[80] kW
[120] GPM
[121] Gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] cfm
[125] Fu��/s
[126] Fu��/min
[127] Fu��/h
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20-14  Max. Sollwert/Istwert

Range: Funktion:
100
ProcessCtrlUnit*

  [ par. 20-13 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

HINWEIS
Wenn 
Parameter 1-00 Regelver-
fahren auf [0]
Drehzahlsteuerung
eingestellt wurde,
verwenden Sie
Parameter 3-03 Maximaler
Sollwert.

HINWEIS
Die Dynamik des PID-
Reglers h�ngt von dem
Wert ab, der in diesem
Parameter eingestellt wird.
Siehe auch 
Parameter 20-93 PID-
Proportionalverst�rkung.
Parameter 20-13 Minimaler
Sollwert/Istwert und 
Parameter 20-14 Max.
Sollwert/Istwert bestimmen
zudem den Istwertbereich
bei Verwendung der
Istwerte f�r die Display-
anzeige, wenn 
Parameter 1-00 Regelver-
fahren auf [0] Regelung
ohne R�ckf�hrung
eingestellt ist. Es gilt der
gleiche Zustand wie oben.

Geben Sie den maximalen
Soll-/Istwert f�r den Betrieb
mit R�ckf�hrung ein. Die
Einstellung bestimmt den
erreichbaren H�chstwert aus
der Summe aller Sollwert-
quellen f�r den Betrieb mit
R�ckf�hrung. Die Einstellung
bestimmt 100 % R�ckf�hrung
im Betrieb ohne und mit
R�ckf�hrung (Gesamt-Istwert-
bereich: -200 % bis +200 %).

3.18.2 20-2* Istwert/Sollwert

Diese Parametergruppe legt fest, wie der PID-Regler die 3
m�glichen Istwertsignale zur Steuerung der Ausgangs-
frequenz verwendet. Au�erdem k�nnen Sie mithilfe dieser
Parametergruppe die 3 internen Sollwerte speichern.

20-20  Istwertfunktion

Option: Funktion:
Dieser Parameter bestimmt, wie die 3
m�glichen Istwerte zur Regelung der
Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichter
verwendet werden.

[0] Addierend Mit dem Parameter [0] Addierend k�nnen Sie
den PID-Regler so konfigurieren, dass er die
Summe aus Istwert 1, Istwert 2 und Istwert 3
als Istwert verwendet.

HINWEIS
Stellen Sie alle unbenutzten Istwerte auf
[0] Ohne Funktion ein in

� Parameter 20-00 Istwertan-
schluss 1.

� Parameter 20-03 Istwertan-
schluss 2.

� Parameter 20-06 Istwertan-
schluss 3.

Die Summe aus Sollwert 1 und allen anderen
Sollwerten, die aktiviert sind (siehe Parameter-
gruppe 3-1* Sollwerte), wird als Sollwertbezug
des PID-Reglers verwendet.

[1] Differenz Zur Konfiguration des PID-Reglers f�r die
Verwendung der Differenz zwischen Istwert 1
und Istwert 2 als Istwert. Bei dieser Auswahl
wird Istwert 3 nicht verwendet. Nur Sollwert 1
wird verwendet. Die Summe aus Sollwert 1
und allen anderen Sollwerten, die aktiviert
sind (siehe Parametergruppe 3-1* Sollwerte),
wird als Sollwertbezug des PID-Reglers
verwendet.

[2] Mittelwert Richtet den PID-Regler ein, den Mittelwert aus
Istwert 1, Istwert 2 und Istwert 3 als Istwert zu
verwenden.

HINWEIS
Stellen Sie alle unbenutzten Istwerte auf
[0] Ohne Funktion ein in

� Parameter 20-00 Istwertan-
schluss 1.

� Parameter 20-03 Istwertan-
schluss 2.

� Parameter 20-06 Istwertan-
schluss 3.

Die Summe aus Sollwert 1 und allen
anderen Sollwerten, die aktiviert sind
(siehe Parametergruppe 3-1* Sollwerte),
wird als Sollwertbezug des PID-Reglers
verwendet.
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20-70  Typ mit R�ckf�hrung

Option: Funktion:
W�hlen Sie die Ansprechdrehzahl der
Anwendung aus, falls bekannt. Die
Werkseinstellung ist f�r die meisten
Anwendungen ausreichend. Ein pr�ziserer
Wert reduziert die erforderliche Zeit zur
Ausf�hrung der PID-Anpassung. Die
Einstellung hat keinen Einfluss auf die
Werte der Parameter und beeinflusst nur
die Geschwindigkeit der automatischen
Anpassung.

[0] * Auto Durchf�hrung dauert 30�60 s.

[1] Schneller
Druck

Durchf�hrung dauert 10�20 s.

[2] Langsamer
Druck

Durchf�hrung dauert 30�60 s.

[3] Schnelle
Temperatur

Durchf�hrung dauert 10�20 min.

[4] Langsame
Temperatur

Durchf�hrung dauert 30�60 min.

20-71  PID-Verhalten

Option: Funktion:
[0] * Normal Die Einstellung Normal in diesem Parameter eignet

sich f�r die Druckregelung in L�fteranlagen.

[1] Schnell Die Einstellung Schnell findet in Pumpsystemen
Anwendung, in denen ein schnelleres Ansprechen
der Regelung gew�nscht ist.

20-72  PID-Ausgangs�nderung

Range: Funktion:
0.10*   [0.01

- 0.50 ]
Dieser Parameter legt die Gr��e der �nderungs-
schritte w�hrend der Auto-Anpassung fest. Der
Wert ist ein Prozentwert der vollen Drehzahl, d. h.,
wenn die maximale Ausgangsfrequenz in 
Parameter 4-13 Max. Drehzahl [UPM]/
Parameter 4-14 Max Frequenz [Hz] auf 50 Hz
eingestellt ist, ist 0,10 gleich 10 % von 50 Hz, also
5 Hz. Sie sollten diesen Parameter auf einen Wert
einstellen, der zu Istwert�nderungen von 10 % bis
20 % f�r optimale Anpassgenauigkeit f�hrt.

20-73  Min. Istwerth�he

Range: Funktion:
-999999
ProcessCtrlUnit*

  [ -999999.999 -
par. 20-74
ProcessCtrlUnit]

Geben Sie die minimal
zul�ssige Istwerth�he in
Benutzereinheiten laut
Definition in
Parameter 20-12 Soll-/Istwert-
einheit ein. Wenn der Wert
unter Parameter 20-73 Min.
Istwerth�he sinkt, bricht der
Frequenzumrichter die Auto-

20-73  Min. Istwerth�he

Range: Funktion:
Anpassung ab und zeigt eine
Fehlermeldung am LCP an.

20-74  Maximale Istwerth�he

Range: Funktion:
999999
ProcessCtrlUnit*

  [ par. 20-73 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

Geben Sie die maximal
zul�ssige Istwerth�he in
Benutzereinheiten laut
Definition in
Parameter 20-12 Soll-/Istwert-
einheit ein. Wenn der Wert
�ber 
Parameter 20-74 Maximale
Istwerth�he steigt, bricht der
Frequenzumrichter die Auto-
Anpassung ab und zeigt eine
Fehlermeldung am LCP an.

20-79  PID-Auto-Anpassung

Option: Funktion:
Dieser Parameter startet die automatische PID-
Anpassfolge. Nach erfolgreicher automatischer
Anpassung und �bernahme oder Verwerfen der
Einstellungen setzen Sie diesen Parameter
durch Dr�cken von [OK] oder [Cancel] am Ende
der Anpassung auf [0] Deaktiviert zur�ck.

[0] * Deaktiviert
[1] Aktiviert

3.18.6 20-8* PID-Grundeinstell.

Diese Parametergruppe dient zum Konfigurieren des
einfachen Betriebs des PID-Reglers einschlie�lich des
Reagierens auf einen Istwert, der �ber oder unter dem
Sollwert liegt, der Drehzahl beim ersten Funktionsstart und
der Anzeige des Sollwerts durch das System.

20-81  Auswahl Normal-/Invers-Regelung

Option: Funktion:
[0] * Normal Die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters

verringert sich, sobald der Istwert h�her ist als der
Sollwert. Dieses Verhalten ist bei der druckgere-
gelten Versorgung von L�fter- und
Pumpenanwendungen die Regel.

[1] Invers Die Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters
erh�ht sich, sobald der Istwert h�her ist als der
Sollwert. Dieses Verhalten ist bei temperaturgere-
gelten K�hlanwendungen, z. B. bei K�hlt�rmen, die
Regel.
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20-94  PID Integrationszeit

Range: Funktion:
20
s*

  [0.01 -
10000 s]

Der Integrator akkumuliert einen Beitrag zum
Ausgang des PID-Reglers, solange eine
Abweichung zwischen dem Sollwert- und
Istwertsignal vorliegt. Der Beitrag ist propor-
tional zur Gr��e der Regelabweichung. Dies
stellt sicher, dass die Abweichung (der Fehler)
gegen 0 geht.
Bei Einstellung eines niedrigen Werts f�r die
Integrationszeit wird bei jeder Abweichung eine
schnelle Reaktion erreicht. Wenn Sie jedoch
einen zu kleinen Wert einstellen, kann die
Regelung instabil werden.
Der eingestellte Wert ist die Zeit, die der
Integrator ben�tigt, um die gleiche Wirkung wie
das Proportionalglied bei einer gegebenen
Abweichung zu erzielen.
Wenn der Wert auf 10.000 eingestellt wird, wirkt
der Regler als reiner Proportionalregler mit
einem P-Bereich basierend auf der Einstellung in 
Parameter 20-93 PID-Proportionalverst�rkung.
Wenn keine Abweichung vorliegt, ist der
Ausgang des Proportionalreglers 0.

20-95  PID-Differentiationszeit

Range: Funktion:
0
s*

  [0 -
10 s]

Der Differentiator �berwacht die Ver�nderungsrate
des Istwerts. Wenn sich der Istwert schnell �ndert,
passt er den Ausgang des PID-Reglers an, um die
Ver�nderungsrate des Istwerts zu verringern. Wenn
dieser Wert gro� ist, wird eine schnelle Antwort vom
PID-Regler abgerufen. Wenn der Wert jedoch zu gro�
ist, kann die Ausgangsfrequenz des Frequenzum-
richters instabil werden.

Die Differentiationszeit ist hilfreich in Situationen, in
denen ein extrem schnelles Ansprechverhalten des
Frequenzumrichters und eine pr�zise Drehzahlre-
gelung erforderlich sind. Diese Anpassung bei
ordnungsgem��er Systemsteuerung zu erzielen, kann
schwierig sein. Die Differentiationszeit wird
�blicherweise nicht bei HLK-Anwendungen
verwendet. Deshalb empfiehlt es sich in der Regel,
diesen Parameter auf 0 oder AUS eingestellt zu
lassen.

20-96  PID-Prozess D-Verst�rkung/Grenze

Range: Funktion:
5*   [1 -

50 ]
Die Differenzfunktion eines PID-Reglers entspricht
der Ver�nderungsrate des Istwerts. Eine abrupte
�nderung des Istwerts kann daher zur Folge haben,
dass die Differenzfunktion eine wesentliche
Ver�nderung des PID-Reglerausgangs verursacht.
Dieser Parameter beschr�nkt den maximalen
Wirkungsgrad, den die Differenzfunktion des PID-
Reglers erzeugen kann. Ein kleinerer Wert reduziert

20-96  PID-Prozess D-Verst�rkung/Grenze

Range: Funktion:
den maximalen Wirkungsgrad der Differenzfunktion
des PID-Reglers.

Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn 
Parameter 20-95 PID-Differentiationszeit NICHT auf
AUS (0 s) programmiert ist.
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21-00  Typ mit R�ckf�hrung

Option: Funktion:
Dieser Parameter definiert die
Anwendungsreaktion. Die Werkseinstel-
lungen sollten f�r die meisten
Anwendungen ausreichend sein. Wenn die
relative Drehzahl der Anwendung bekannt
ist, k�nnen Sie sie hier ausw�hlen. Dies
verringert die Zeit, die f�r die Ausf�hrung
der PID-Auto-Anpassung ben�tigt wird.
Die Einstellung hat keinen Einfluss auf den
Wert der angepassten Parameter und wird
ausschlie�lich f�r die automatische PID-
Anpassfolge verwendet.

[0] * Auto
[1] Schneller Druck
[2] Langsamer

Druck
[3] Schnelle

Temperatur
[4] Langsame

Temperatur

21-01  PID-Verhalten

Option: Funktion:
[0] * Normal Die Einstellung Normal in diesem Parameter eignet

sich f�r die Druckregelung in L�fteranlagen.

[1] Schnell Die Einstellung Schnell findet in der Regel in
Pumpsystemen Anwendung, in denen ein
schnelleres Ansprechen der Regelung gew�nscht
ist.

21-02  PID-Ausgangs�nderung

Range: Funktion:
0.10*   [0.01 -

0.50 ]
Dieser Parameter legt die Gr��e der �nderungs-
schritte w�hrend der Auto-Anpassung fest. Der
Wert ist ein Prozentwert des vollst�ndigen
Betriebsbereichs. Das hei�t, wenn die maximale
Analogausgangsspannung auf 10 V eingestellt ist,
sind 0,10 10 % von 10 V, was 1 V entspricht.
Stellen Sie diesen Parameter auf einen Wert ein,
der zu Istwert�nderungen von 10 % bis 20 % f�r
optimale Anpassgenauigkeit f�hrt.

21-03  Min. Istwerth�he

Range: Funktion:
-999999*  

[ -999999.999
- par. 21-04 ]

Geben Sie die minimal zul�ssige
Istwerth�he in Benutzereinheiten ein
laut Definition in

21-03  Min. Istwerth�he

Range: Funktion:

� Parameter 21-10 Erw. Soll-/
Istwerteinheit 1 f�r den
erweiterten PID-Regler 1.

� Parameter 21-30 Erw. Soll-/
Istwerteinheit 2 f�r den
erweiterten PID-Regler 2.

� Parameter 21-50 Erw. Soll-/
Istwerteinheit 3 f�r den
erweiterten PID-Regler 3.

Wenn der Wert unter 
Parameter 21-03 Min. Istwerth�he sinkt,
bricht der Frequenzumrichter die Auto-
Anpassung ab und zeigt eine
Fehlermeldung im Display an.

21-04  Maximale Istwerth�he

Range: Funktion:
999999*   [ par. 21-03

-
999999.999 ]

Geben Sie die maximal zul�ssige
Istwerth�he in Benutzereinheiten ein laut
Definition in:

� Parameter 21-10 Erw. Soll-/
Istwerteinheit 1 f�r den
erweiterten PID-Regler 1.

� Parameter 21-30 Erw. Soll-/
Istwerteinheit 2 f�r den
erweiterten PID-Regler 2.

� Parameter 21-50 Erw. Soll-/
Istwerteinheit 3 f�r den
erweiterten PID-Regler 3.

Wenn der Wert �ber 
Parameter 21-04 Maximale Istwerth�he
steigt, bricht der Frequenzumrichter die
Auto-Anpassung ab und zeigt eine
Fehlermeldung im Display an.
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21-30  Erw. Soll-/Istwerteinheit 2

Option: Funktion:
[60] �C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m wg
[75] mm Hg
[80] kW
[120] GPM
[121] Gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] cfm
[125] Fu��/s
[126] Fu��/min
[127] Fu��/h
[130] lb/s
[131] lb/min
[132] lb/h
[140] Fu�/s
[141] Fu�/min
[145] ft
[160] �F
[170] psi
[171] lb/in�
[172] inch wg
[173] ft wg
[174] in Hg
[180] PS

21-31  Erw. Minimaler Sollwert 2

Range: Funktion:
0 ExtPID2Unit*   [ -999999.999 -

par. 21-32
ExtPID2Unit]

N�here Angaben finden Sie
in Parameter 21-11 Ext.
Minimaler Sollwert 1.

21-32  Erw. Maximaler Sollwert 2

Range: Funktion:
100
ExtPID2Unit*

  [ par. 21-31 -
999999.999
ExtPID2Unit]

N�here Angaben finden Sie
in Parameter 21-12 Ext.
Maximaler Sollwert 1.

21-33  Erw. variabler Sollwert 2

Option: Funktion:
N�here Angaben finden Sie in 
Parameter 21-13 Erw. variabler
Sollwert 1.

[0] * Deaktiviert
[1] Analogeingang 53
[2] Analogeingang 54
[7] Pulseingang 29
[8] Pulseingang 33

21-33  Erw. variabler Sollwert 2

Option: Funktion:
[20] Digitalpoti
[21] Analogeing. X30/11
[22] Analogeing. X30/12
[23] Analogeingang X42/1
[24] Analogeingang X42/3
[25] Analogeingang X42/5
[29] Analogeingang X48/2
[30] Erw. PID-Prozess 1
[31] Erw. PID-Prozess 2
[32] Erw. PID-Prozess 3

21-34  Erw. Istwert 2

Option: Funktion:
N�here Angaben finden Sie in 
Parameter 21-14 Ext. Istwert 1.

[0] * Keine Funktion
[1] Analogeingang 53
[2] Analogeingang 54
[3] Pulseingang 29
[4] Pulseingang 33
[7] Analogeing. X30/11
[8] Analogeing. X30/12
[9] Analogeingang X42/1
[10] Analogeingang X42/3
[11] Analogeingang X42/5
[15] Analogeingang X48/2
[100] Bus-Istwert 1
[101] Bus-Istwert 2
[102] Bus-Istwert 3
[104] Strom ohne Geber
[105] Druck ohne Geber

21-35  Erw. Sollwert 2

Range: Funktion:
0 ExtPID2Unit*   [ par. 21-31 - par.

21-32 ExtPID2Unit]
N�here Angaben finden Sie
in Parameter 21-15 Erw.
Sollwert 1.

21-37  Erw. Sollwert 2 [Einheit]

Range: Funktion:
0 ExtPID2Unit*   [-999999.999 -

999999.999
ExtPID2Unit]

Siehe auch 
Parameter 21-17 Erw. Sollwert
1 [Einheit],  Erw. Sollwert 1
[Einheit].

21-38  Erw. Istwert 2 [Einheit]

Range: Funktion:
0 ExtPID2Unit*   [-999999.999 -

999999.999
ExtPID2Unit]

N�here Angaben finden Sie
in Parameter 21-18 Ext.
Istwert 1 [Einheit].
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21-53  Erw. variabler Sollwert 3

Option: Funktion:
N�here Angaben finden Sie in 
Parameter 21-13 Erw. variabler
Sollwert 1.

[0] * Deaktiviert
[1] Analogeingang 53
[2] Analogeingang 54
[7] Pulseingang 29
[8] Pulseingang 33
[20] Digitalpoti
[21] Analogeing. X30/11
[22] Analogeing. X30/12
[23] Analogeingang X42/1
[24] Analogeingang X42/3
[25] Analogeingang X42/5
[29] Analogeingang X48/2
[30] Erw. PID-Prozess 1
[31] Erw. PID-Prozess 2
[32] Erw. PID-Prozess 3

21-54  Erw. Istwert 3

Option: Funktion:
N�here Angaben finden Sie in 
Parameter 21-14 Ext. Istwert 1.

[0] * Keine Funktion
[1] Analogeingang 53
[2] Analogeingang 54
[3] Pulseingang 29
[4] Pulseingang 33
[7] Analogeing. X30/11
[8] Analogeing. X30/12
[9] Analogeingang X42/1
[10] Analogeingang X42/3
[11] Analogeingang X42/5
[15] Analogeingang X48/2
[100] Bus-Istwert 1
[101] Bus-Istwert 2
[102] Bus-Istwert 3
[104] Strom ohne Geber
[105] Druck ohne Geber

21-55  Erw. Sollwert 3

Range: Funktion:
0 ExtPID3Unit*   [ par. 21-51 - par.

21-52 ExtPID3Unit]
N�here Angaben finden Sie
in Parameter 21-15 Erw.
Sollwert 1.

21-57  Erw. Sollwert 3 [Einheit]

Range: Funktion:
0 ExtPID3Unit*   [-999999.999 -

999999.999
ExtPID3Unit]

N�here Angaben finden Sie
in Parameter 21-17 Erw.
Sollwert 1 [Einheit].

21-58  Erw. Istwert 3 [Einheit]

Range: Funktion:
0 ExtPID3Unit*   [-999999.999 -

999999.999
ExtPID3Unit]

N�here Angaben finden Sie
in Parameter 21-18 Ext.
Istwert 1 [Einheit].

21-59  Erw. Ausgang 3 [%]

Range: Funktion:
0 %*   [0 - 100 %] N�here Angaben finden Sie in 

Parameter 21-19 Erw. Ausgang 1 [%].

3.19.7 21-6* Erw. Prozess-PID 3

21-60  Erw. 3 Normal-/Invers-Regelung

Option: Funktion:
N�here Angaben finden Sie in Parameter 21-20 Erw.
1 Normal-/Invers-Regelung.

[0] * Normal
[1] Invers

21-61  Erw. 3 P-Verst�rkung

Range: Funktion:
0.01*   [0 - 10 ] N�here Angaben finden Sie in 

Parameter 21-21 Erw. 1 P-Verst�rkung.

21-62  Erw. 3 I-Zeit

Range: Funktion:
10000 s*   [0.01 - 10000 s] N�here Angaben finden Sie in 

Parameter 21-22 Erw. 1 I-Zeit.

21-63  Erw. 3 D-Zeit

Range: Funktion:
0 s*   [0 - 10 s] N�here Angaben finden Sie in 

Parameter 21-23 Erw. 1 D-Zeit.

21-64  Erw. 3 D-Verst�rkung/Grenze

Range: Funktion:
5*   [1 - 50 ] N�here Angaben finden Sie in 

Parameter 21-24 Erw. 1 D-Verst�rkung/Grenze.
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� Integrierten PI-Regler: Regelung mit R�ckf�hrung

� Externen PI-Regler: Regelung mit Regelung ohne R�ckf�hrung

HINWEIS
Vor der Einstellung der PI-Reglerparameter m�ssen Sie die No Flow-Anpassung auszuf�hren.

Tabelle 3.23 No-Flow Erkennung

No-Flow-Erkennung
Die No Flow-Erkennung basiert auf der Messung von Drehzahl und Leistung. Der Frequenzumrichter berechnet f�r eine
bestimmte Drehzahl die Leistung bei fehlendem Durchfluss.
Dieser Zusammenhang basiert auf der Einstellung von 2 Drehzahlen mit zugeh�riger Leistung bei fehlendem Durchfluss.
Durch �berwachung der Leistung k�nnen Bedingungen, in denen kein Durchfluss vorliegt, in Systemen mit schwankendem
Saugdruck oder bei einer flachen Pumpenkurve im niedrigen Drehzahlbereich erkannt werden.
Die 2 Datens�tze m�ssen auf der Messung der Leistung mit ca. 50 % und 85 % der maximalen Drehzahl bei geschlossenem
Ventil beruhen. Sie k�nnen die Daten in Parametergruppe 22-3* No-Flow Leistungsanpassung programmieren. Es ist
ebenfalls m�glich, eine [0] Leistung tief Autokonfig. (Parameter 22-20 Leistung tief Autokonfig.) auszuf�hren, die den Inbetrieb-
nahmevorgang automatisch ausf�hrt und auch die gemessenen Daten automatisch speichert. Bei der Autokonfiguration
muss der Frequenzumrichter in Parameter 1-00 Regelverfahren auf [0] Drehzahlsteuerung eingestellt sein (siehe Parameter-
gruppe 22-3* No-Flow Leistungsanpassung).

HINWEIS
Wenn Sie den integrierten PI-Regler verwenden m�chten, m�ssen Sie die No Flow-Anpassung vor der Einstellung der PI-
Reglerparameter ausf�hren.

Erfassung Drehzahl tief
Erfassung Drehzahl tief sendet ein Signal, wenn der Motor mit der minimalen Drehzahl aus Parameter 4-11 Min. Drehzahl
[UPM] oder Parameter 4-12 Min. Frequenz [Hz] l�uft. Die Aktionen sind die gleichen wie bei der Erfassung des fehlenden
Durchflusses (individuelle Auswahl nicht m�glich).
Die Verwendung der niedrigen Drehzahlerfassung ist nicht auf Systeme ohne Durchfluss beschr�nkt, sondern kann in jedem
System angewendet werden, in dem bei Betrieb mit der Mindestdrehzahl der Motor stoppen kann, bis die Last eine h�here
Drehzahl abruft, z. B. in Anlagen mit L�ftern und Kompressoren.
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22-21  Erfassung Leistung tief

Option: Funktion:
[0] * Deaktiviert
[1] Aktiviert Sie m�ssen die Inbetriebnahme der niedrigen

Leistungserkennung ausf�hren, um die
Parameter in Parametergruppe 22-3* No-Flow
Leistungsanpassung f�r einen korrekten Betrieb
einzustellen.

22-22  Erfassung Drehzahl tief

Option: Funktion:
[0] * Disabled
[1] Enabled Erkennt, wenn der Motor mit einer in 

Parameter 4-11 Min. Drehzahl [UPM] oder 
Parameter 4-12 Min. Frequenz [Hz] eingestellten
Drehzahl betrieben wird.

22-23  No-Flow Funktion

Gebr�uchliche Aktionen f�r die Erkennung niedriger Leistung
und niedriger Drehzahl (individuelle Auswahlen nicht m�glich).

Option: Funktion:
[0] * Aus HINWEIS

Programmieren Sie 
Parameter 14-20 Quittierfunktion nicht
auf [13] Unbegr.Autom.Quitt., wenn 
Parameter 22-23 No-Flow Funktion auf
[3] Alarm eingestellt ist. In diesem Fall
w�rde der Frequenzumrichter st�ndig
zwischen Betrieb und Stopp
umschalten, wenn eine No Flow-
Bedingung erkannt wird.

HINWEIS
Wenn der Frequenzumrichter �ber
einen Bypass mit konstanter Drehzahl
mit einer automatischen Bypass-
Funktion verf�gt, die den Bypass
startet, wenn der Frequenzumrichter
einen anhaltenden Alarmzustand hat,
m�ssen Sie die automatische Bypass-
Funktion deaktivieren, wenn [3] Alarm
als No-Flow-Funktion ausgew�hlt ist.

[1] Energie-
sparmodus

Der Frequenzumrichter geht in den Energie-
sparmodus und stoppt, wenn eine No-Flow-
Bedingung erkannt wird. Zu
Programmieroptionen f�r den Energie-
sparmodus siehe Parametergruppe 22-4*
Energiesparmodus.

[2] Warnung Der Frequenzumrichter l�uft weiter, aktiviert
jedoch eine No-Flow-Warnung (Warnung 92,
NoFlow). Ein Digitalausgang des Frequen-
zumrichters oder eine serielle Schnittstelle

22-23  No-Flow Funktion

Gebr�uchliche Aktionen f�r die Erkennung niedriger Leistung
und niedriger Drehzahl (individuelle Auswahlen nicht m�glich).

Option: Funktion:
kann eine Warnung an andere Ger�te
senden.

[3] Alarm Der Frequenzumrichter stellt den Betrieb ein
und aktiviert einen No-Flow-Alarm (Alarm 92,
NoFlow). Ein Digitalausgang des Frequen-
zumrichters oder eine serielle Schnittstelle
kann einen Alarm an andere Ger�te senden.

22-24  No-Flow Verz�gerung

Range: Funktion:
10 s*   [1 - 600

s]
Die Zeit �Leistung tief/Drehzahl tief� muss
weiterhin erkannt werden, damit das Signal
f�r Aktionen aktiviert werden kann. Wenn die
Erkennung vor Ablauf des Timers nicht mehr
zutrifft, wird der Timer zur�ckgesetzt.

22-26  Trockenlauffunktion

W�hlen Sie die Aktion f�r den Trockenlaufbetrieb.

Option: Funktion:
[0]
*

Aus
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7. Programmieren Sie die verwendeten Drehzahlen
in:

7a Parameter 22-32 Drehzahl tief [UPM].

7b Parameter 22-33 Frequenz tief [Hz].

7c Parameter 22-36 Drehzahl hoch [UPM].

7d Parameter 22-37 Freq. hoch [Hz].

8. Programmieren Sie dazugeh�rigen Leistungswerte
in:

8a Parameter 22-34 Leistung Drehzahl tief
[kW].

8b Parameter 22-35 Leistung Drehzahl tief
[PS].

8c Parameter 22-38 Leistung Drehzahl hoch
[kW].

8d Parameter 22-39 Leistung Drehzahl hoch
[PS].

9. Wechseln Sie zur�ck, indem Sie [Auto On] oder
[Off ] dr�cken.

HINWEIS
Stellen Sie Parameter 1-03 Drehmomentverhalten der Last
ein, bevor Sie die Anpassung starten.

22-30  No-Flow Leistung

Range: Funktion:
0 kW*   [0 - 0 kW] Zeigt die berechnete No-Flow-Leistung bei

Istdrehzahl an. Wenn die Leistung auf den
Anzeigewert sinkt, erachtet der Frequenzum-
richter die Situation als No-Flow-Bedingung.

22-31  Leistungskorrekturfaktor

Range: Funktion:
100
%*

  [1 -
400 %]

Korrigieren Sie die berechnete Leistung in 
Parameter 22-30 No-Flow Leistung.
Falls No-Flow erkannt wird, wenn es nicht
erkannt werden sollte, m�ssen Sie die Einstellung
verringern. Falls jedoch kein No-Flow erkannt
wird, wenn er erkannt werden sollte, m�ssen Sie
die Einstellung auf �ber 100 % erh�hen.

22-32  Drehzahl tief [UPM]

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 - par.
22-36
RPM]

Nur w�hlbar, wenn Sie 
Parameter 0-02 Hz/UPM Umschaltung auf
[0] UPM eingestellt haben (Parameter wird
bei [1] Hz nicht angezeigt).
Stellen Sie die verwendete Drehzahl f�r
den 50-%-Wert ein.
Mit dieser Funktion k�nnen Sie Werte
speichern, die zur Anpassung der No
Flow-Erkennung ben�tigt werden.

22-33  Frequenz tief [Hz]

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 - par.
22-37 Hz]

Nur w�hlbar, wenn Sie 
Parameter 0-02 Hz/UPM Umschaltung auf
[1] Hz eingestellt haben (Parameter wird
bei [0] UPM nicht angezeigt).
Stellen Sie die verwendete Drehzahl f�r
den 50-%-Wert ein.
Mit dieser Funktion k�nnen Sie Werte
speichern, die zur Anpassung der No
Flow-Erkennung ben�tigt werden.

22-34  Leistung Drehzahl tief [kW]

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 -
5.50
kW]

Nur w�hlbar, wenn Sie 
Parameter 0-03 L�ndereinstellungen auf [0]
International eingestellt haben (Parameter
wird bei Einstellung [1] Nordamerika nicht
angezeigt).
Stellen Sie die Leistungsaufnahme bei
einem Drehzahlwert von 50 % ein.
Mit dieser Funktion k�nnen Sie Werte
speichern, die zur Anpassung der No Flow-
Erkennung ben�tigt werden.

22-35  Leistung Drehzahl tief [PS]

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 -
7.50
hp]

Nur w�hlbar, wenn Sie 
Parameter 0-03 L�ndereinstellungen auf [1]
Nordamerika eingestellt haben (Parameter
wird bei Einstellung [0] International nicht
angezeigt).
Stellen Sie die Leistungsaufnahme bei
einem Drehzahlwert von 50 % ein.
Mit dieser Funktion k�nnen Sie Werte
speichern, die zur Anpassung der No Flow-
Erkennung ben�tigt werden.

22-36  Drehzahl hoch [UPM]

Range: Funktion:
Size
related*

  [ 0 -
par. 4-13
RPM]

Nur w�hlbar, wenn Sie 
Parameter 0-02 Hz/UPM Umschaltung auf
[0] UPM eingestellt haben (Parameter wird
bei [1] Hz nicht angezeigt).
Stellen Sie die verwendete Drehzahl f�r
den 85-%-Wert ein.
Mit dieser Funktion k�nnen Sie Werte
speichern, die zur Anpassung der No Flow-
Erkennung ben�tigt werden.
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1) Systeme, in denen der integrierte PI-Regler f�r die
Regelung von Druck oder Temperatur verwendet wird. Dies
sind z. B. Boost-Systeme mit einem Druckistwertsignal, das
am Frequenzumrichter von einem Druckwandler angelegt
wird. Stellen Sie Parameter 1-00 Regelverfahren auf [3] PI-
Prozess ein und konfigurieren Sie den PI-Regler auf die
gew�nschten Ist- und Sollwertsignale.
Beispiel: Boost-System.

Abbildung 3.52 Boost-System

Wird kein Durchfluss erfasst, erh�ht der Frequenzumrichter
den Drucksollwert, um einen geringf�gigen �berdruck im
System sicherzustellen (der Boost wird in 
Parameter 22-45 Sollwert-Boost eingestellt).
Der Istwert vom Druckwandler wird �berwacht. Wenn
dieser Druck mit einem festgelegten Prozentsatz unter den
Normalsollwert f�r Druck (PSoll) gesunken ist, f�hrt der
Motor wieder mit der Rampe hoch und der Druck wird
geregelt, um den eingestellten Wert (PSoll) zu erreichen.

Abbildung 3.53 Boost-System

2) In Systemen, in denen Druck oder Temperatur von
einem externen PI-Regler geregelt werden, k�nnen die
Energiestartbedingungen nicht auf dem Istwert vom
Druck-/Temperaturwandler basiert werden, da der Sollwert
unbekannt ist. In dem Beispiel mit einem Boost-System ist
der gew�nschte Druck PSoll unbekannt. 
Parameter 1-00 Regelverfahren f�r [0] Drehzahlsteuerung.
Beispiel: Boost-System.

Abbildung 3.54 Boost-System

Wird niedrige Leistung oder niedrige Drehzahl erfasst, wird
der Motor angehalten, das Sollwertsignal (fref) vom
externen Regler wird jedoch weiter �berwacht. Da
niedriger Druck aufgebaut wird, erh�ht der Regler das
Sollwertsignal, um den Druck zu erh�hen. Wenn das
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22-45  Sollwert-Boost

Range: Funktion:
0 %
*

  [-100
-
100 %]

Sie m�ssen Parameter 1-00 Regelverfahren auf [3]
PID-Regler einstellen und den integrierten PI-Regler
verwenden. In Systemen, in denen z. B. eine
konstante Druckregelung vorhanden ist, ist es von
Vorteil, den Systemdruck vor dem Motorstopp zu
erh�hen. Hierdurch verl�ngern Sie die Zeit, in der
der Motor gestoppt wird, und verhindern ein
h�ufiges Starten/Stoppen.
Stellen Sie den gew�nschten �berdruck/die
gew�nschte �bertemperatur in Prozent des
Sollwerts f�r den Druck (PSoll)/die Temperatur ein,
bevor Sie den Energiesparmodus aktivieren.
Bei einer Einstellung von 5 % ist der Verst�r-
kungsdruck PSoll*1,05. Die negativen Werte k�nnen
Sie zur Regelung eines K�hlturms einsetzen, bei
dem �nderungen im negativen Bereich erforderlich
sind.

22-46  Max. Boost-Zeit

Range: Funktion:
60
s*

  [0 -
600 s]

Sie m�ssen Parameter 1-00 Regelverfahren auf [3]
PI-Prozess einstellen und den integrierten PI-Regler
zur Regelung des Drucks verwenden.
Stellen Sie die maximale Zeit ein, in der der
Verst�rkungsmodus zul�ssig ist. Wenn die
eingestellte Zeit �berschritten wird, wechselt der
Frequenzumrichter in den Energiesparmodus und
wartet nicht, bis der eingestellte Boost-Druck
erreicht ist.

3.20.4 22-5* Kennlinienende

Die Kennlinienendebedingungen treten auf, wenn eine
Pumpe ein zu gro�es Volumen f�rdert, um den
eingestellten Druck sicherstellen zu k�nnen. Dies kann
auftreten, wenn eine undichte Stelle im Verteilerrohrnetz
vorliegt, nachdem die Pumpe den Betriebspunkt an das
Ende der Pumpenkennlinie gebracht hat, die f�r die max.
Drehzahl in Parameter 4-13 Max. Drehzahl [UPM]oder 
Parameter 4-14 Max Frequenz [Hz] gilt.
Falls der Istwert l�nger als die in (Parameter 22-51 Kennlini-
enendeverz.) eingestellte Dauer unter 97,5 % des in 
Parameter 20-14 Max. Sollwert/Istwert eingestellten Sollwerts
(oder des eingestellten, numerischen Werts in 
Parameter 20-13 Minimaler Sollwert/Istwert, je nachdem,
welcher Wert h�her ist) liegt und die Pumpe mit der max.
Drehzahl ausw�hlen Parameter 4-13 Max. Drehzahl [UPM]
oder Parameter 4-14 Max Frequenz [Hz] l�uft, wird die in 
Parameter 22-50 Kennlinienendefunktion gew�hlte Funktion
ausgef�hrt.
Es kann ein Signal an einem der Digitalausg�nge erhalten
werden, indem Sie [192] Kennlinienende in Parameter-
gruppe 5-3* Digitalausg�nge bzw. Parametergruppe 5-4*
Relais ausw�hlen. Das Signal liegt vor, wenn eine Kennlini-

enendebedingung auftritt und in 
Parameter 22-50 Kennlinienendefunktion eine andere Option
als [0] Aus gew�hlt ist. Sie k�nnen die Kennlinienende-
funktion nur verwenden, wenn Sie mit dem integrierten
PID-Regler ([3] PID-Regler in Parameter 1-00 Regelverfahren)
arbeiten.
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22-60  Riemenbruchfunktion

W�hlt die Aktion, die ausgef�hrt werden soll, wenn eine Riemen-
bruchbedingung erkannt wird.

Option: Funktion:
stelle kann eine Warnung an andere Ger�te
senden.

[2] Abschaltung Der Frequenzumrichter stellt den Betrieb ein
und aktiviert einen Riemenbruchalarm (Alarm
95, Riemenbruch).  Ein Digitalausgang des
Frequenzumrichters oder eine serielle Schnitt-
stelle kann einen Alarm an andere Ger�te
senden.

22-61  Riemenbruchmoment

Range: Funktion:
10 %*   [0 - 100 %] Legt das Riemenbruchmoment in Prozent

des Motornenndrehmoments fest.

22-62  Riemenbruchverz�gerung

Range: Funktion:
10 s   [0 - 600

s]
Legt die Zeit fest, die Riemenbruchbedin-
gungen aktiv sein m�ssen, bevor die in 
Parameter 22-60 Riemenbruchfunktion
ausgew�hlte Aktion ausgef�hrt wird.

3.20.6 22-7* Kurzzyklus-Schutz

Zur Regelung von K�lteverdichtern ist es h�ufig
erforderlich, die Anzahl der Starts zu begrenzen. Eine
M�glichkeit, dies zu erreichen, ist das Einstellen einer
Mindestlaufzeit (Zeitraum zwischen Start und Stopp) und
eines Mindestintervalls zwischen den Starts.
Das bedeutet, jeder Stoppbefehl kann von der Mindest-
laufzeitfunktion (Parameter 22-77 Min. Laufzeit) und normale
Startbefehle (Start/Festdrehzahl/Speichern) durch die
Intervall-zwischen-Starts-Funktion (Parameter 22-76 Intervall
zwischen Starts) �bergangen werden.
Keine der beiden Funktionen sind aktiv, wenn die
Betriebsarten Hand On oder Off �ber das LCP aktiviert
wurden. Bei Auswahl von Hand On oder Off werden die
beiden Timer auf 0 zur�ckgesetzt und sie beginnen nicht
mit der Z�hlung, bis Sie Auto gedr�ckt haben und ein
aktiver Startbefehl anliegt.

HINWEIS
Ein Freilaufbefehl oder ein fehlendes Startfreigabe-Signal
�bergeht die Mindestlaufzeit und das Intervall zwischen
Startfunktionen.

22-75  Kurzzyklus-Schutz

Option: Funktion:
[0] * Deaktiviert Der in Parameter 22-76 Intervall zwischen Starts

eingestellte Timer ist deaktiviert.

22-75  Kurzzyklus-Schutz

Option: Funktion:
[1] Aktiviert Der in Parameter 22-76 Intervall zwischen Starts

eingestellte Timer ist aktiviert.

22-76  Intervall zwischen Starts

Range: Funktion:
Size related*   [ par. 22-77 -

3600 s]
Legt das Mindestintervall zwischen
2 Starts fest. Normale Startbefehle
(Start/Festdrehzahl/Speichern)
werden nicht ber�cksichtigt, bis der
Timer abgelaufen ist.

22-77  Min. Laufzeit

Range: Funktion:
0 s*   [ 0 - par.

22-76 s]
HINWEIS
Funktioniert nicht im Kaskadenmodus.

Legt die Mindestlaufzeit nach einem normalen
Startbefehl (Start/Festdrehzahl/Speichern) fest.
Normale Stoppbefehle werden nicht ber�ck-
sichtigt, bis die eingestellte Zeit abgelaufen ist.
Der Timer beginnt mit der Z�hlung, danach wird
ein normaler Startbefehl (Start/Festdrehzahl/
Speichern) ausgef�hrt.

Der Timer wird von einem Motorfreilauf (invers)
oder einem externen Verriegelungsbefehl
�bergangen.

3.20.7 22-8* Durchflussausgleich

Manchmal ist es nicht m�glich, einen Druckaufnehmer an
einem weiter entfernten Punkt in der Anlage anzubringen,
sodass dieser nur nahe am L�fter-/Pumpenauslass
angebracht werden kann. Der Durchflussausgleich arbeitet,
indem er den Sollwert gem�� der Ausgangsfrequenz
�ndert, die fast proportional zum Durchfluss ist, und damit
h�here Verluste bei h�heren Durchflussmengen ausgleicht.

HAUSLEGUNG (Solldruck) ist der Sollwert f�r Betrieb mit
R�ckf�hrung (PI) des Frequenzumrichters und wird wie bei
Betrieb mit R�ckf�hrung ohne Durchflussausgleich
eingestellt.

Es wird empfohlen, Schlupfausgleich und UPM als Einheit
zu verwenden.
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22-80  Durchflussausgleich

Option: Funktion:
[0] * Deaktiviert Sollwertausgleich ist nicht aktiv.

[1] Aktiviert Sollwertausgleich ist aktiv. Bei Aktivierung
dieses Parameters ist durchflusskompensierter
Sollwertbetrieb m�glich.

22-81  Quadr.-lineare Kurvenn�herung

Range: Funktion:
100 %*   [0 -

100 %]
HINWEIS
Bei Kaskadenbetrieb wird dieser
Parameter nicht angezeigt.

Beispiel 1
Durch Anpassung dieses Parameters k�nnen
Sie die Form der Regelkurve ver�ndern.
0=Linear
100 % = Ideale Form (theoretisch).

Abbildung 3.57 Quadratisch-lineare Kurvenn�herung

22-82  Arbeitspunktberechn.

Option: Funktion:
Beispiel 1

Abbildung 3.58 Drehzahl am Systemausle-
gungspunkt ist bekannt

Gehen wir auf dem Datenblatt mit den
Kennlinien f�r die jeweiligen Ger�te bei
unterschiedlichen Drehzahlen bzw. Frequenzen
einfach vom Punkt HDESIGN und vom Punkt
HDESIGN nach rechts, finden wir Punkt A, den
Systemauslegungspunkt. Sie sollten die Pumpen-
kennlinie an diesem Punkt finden und die
zugeh�rige Drehzahl programmieren. Durch

22-82  Arbeitspunktberechn.

Option: Funktion:
Schlie�en der Ventile und �ndern der Drehzahl,
bis HMIN erreicht ist, k�nnen Sie die Drehzahl am
Punkt ohne Durchfluss finden.
Durch Anpassung von Parameter 22-81 Quadr.-
lineare Kurvenn�herung k�nnen Sie die Form der
Regelkurve unendlich ver�ndern.

Beispiel 2
Drehzahl am Systemauslegungspunkt unbekannt:
Bei unbekannter Drehzahl am Systemausle-
gungspunkt m�ssen Sie einen anderen Sollwert
auf der Regelkurve anhand des Datenblatts
ermitteln. Indem Sie sich die Kurve f�r die
Nenndrehzahl ansehen und den
Auslegungsdruck (HAUSLEGUNG,  Punkt C)
einzeichnen, k�nnen Sie den Durchfluss bei
diesem Druck, QNENN, ermitteln. Durch
Einzeichnen des Auslegungsdurchflusses
(QAUSLEGUNG,  Punkt D) k�nnen Sie den Druck
HAUSLEGUNG bei diesem Durchfluss ermitteln.
Wenn diese beiden Punkte auf der Pumpenkurve
zusammen mit HMIN wie oben beschrieben
bekannt sind, kann der Frequenzumrichter den
Sollwertpunkt B berechnen und damit die
Regelkurve zeichnen, zu der auch der Systema-
uslegungspunkt A geh�rt.

Abbildung 3.59 Drehzahl am Systemausle-
gungspunkt unbekannt

[0]
*

Deaktiviert Arbeitspunktberechnung nicht aktiv. Muss
verwendet werden, wenn die Drehzahl am
Auslegungspunkt bekannt ist.

[1] Aktiviert Arbeitspunktberechnung ist aktiv. Bei Aktivierung
dieses Parameters kann der unbekannte
Systemauslegungspunkt bei 50-Hz-Frequenz
anhand der Eingangsdaten berechnet werden in:

� Parameter 22-83 Drehzahl bei No-Flow
[UPM].

� Parameter 22-84 Frequenz bei No-Flow
[Hz].

� Parameter 22-87 Druck bei No-Flow
Drehzahl.

� Parameter 22-88 Druck bei Nenndrehzahl.

� Parameter 22-89 Durchfluss an
Auslegungspunkt.
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23-04  Ereignis

Array [10]

Option: Funktion:
W�hlen Sie die Tage aus, f�r die der
Zeitablauf gelten soll. Geben Sie die
Arbeitstage/Nichtarbeitstage an in:

� Parameter 0-81 Arbeitstage.

� Parameter 0-82 Zus�tzl. Arbeitstage.

� Parameter 0-83 Zus�tzl. Nichtar-
beitstage.

[0] * Alle Tage
[1] Arbeitstage
[2] Nichtar-

beitstage
[3] Montag
[4] Dienstag
[5] Mittwoch
[6] Donnerstag
[7] Freitag
[8] Samstag
[9] Sonntag

23-08  Modus Zeitablaufsteuerung

Zur Aktivierung und Deaktivierung der automatischen Zeitablauf-
steuerung.

Option: Funktion:
[0] * Zeitablaufstrg. Auto Zeitablaufsteuerung aktivieren.

[1] Zeitablaufstrg. Aus Zeitablaufsteuerung deaktivieren,
Normalbetrieb gem�� Steuerbefehlen.

[2] Konst. EIN-Aktionen Zeitablaufsteuerung deaktivieren.
Konstant Ein-Aktionen aktiviert.

[3] Konst. AUS-Aktionen Zeitablaufsteuerung deaktivieren.
Konstant Aus-Aktionen aktiviert.

23-09  Reaktivierung Zeitablaufsteuerung

Option: Funktion:
[0] Deaktiviert Nach einer Aktualisierung von Zeit/Zustand

� Aus- und Einschaltzyklus

� Einstellungsdatum

� Zeit

� �nderung der Sommerzeit

� �nderung von Hand-Betrieb oder
Auto-Betrieb

� �nderung von Konstant EIN und AUS

Konfigurations�nderung: alle aktivierten EIN-
Aktionen werden mit AUS-Aktionen
�berschrieben, bis die n�chste EIN-Aktion
stattfindet. Alle AUS-Aktionen bleiben
unver�ndert.

23-09  Reaktivierung Zeitablaufsteuerung

Option: Funktion:
[1] * Aktiviert Nach einer Aktualisierung von Zeit/Bedingung

Ein und AUS werden alle Aktionen sofort auf
die tats�chliche Zeitprogrammierung von EIN-
und AUS-Aktionen eingestellt.

Zur Anzeige eines Beispiels f�r einen Reaktivierungstest
siehe Abbildung 3.60.

Abbildung 3.60 Reaktivierungstest-Diagramm
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Es gibt 2 Funktionen:

� Auf einen vorprogrammierten Zeitraum bezogene
Daten, definiert durch eine Datums- und Zeitfest-
legung f�r den Start.

� Daten bezogen auf einen festgelegten Zeitraum,
z. B. die letzten 7 Tage innerhalb des vorprogram-
mierten Zeitraums.

F�r jede der obigen 2 Funktionen werden die Daten in
einer Reihe von Z�hlern gespeichert, die die Auswahl eines
Zeitrahmens und einer Aufteilung nach Stunden, Tagen
oder Wochen erm�glichen.
Den Zeitraum bzw. die Aufteilung (Aufl�sung) k�nnen Sie
in Parameter 23-50 Energieprotokollaufl�sung festlegen.

Die Daten basieren auf dem Wert, der vom kWh-Z�hler im
Frequenzumrichter registriert wird. Diesen Z�hlerwert
k�nnen Sie in Parameter 15-02 Z�hler-kWh ablesen. Dieser
enth�lt einen seit der ersten Netz-Einschaltung oder dem
letzten R�cksetzen des Z�hlers (Parameter 15-06 Reset
Z�hler-kWh) akkumulierten Wert.

Alle Daten f�r die Energieprotokollierung werden in
Z�hlern gespeichert, die Sie �ber Parameter 23-53 Energie-
protokoll ablesen k�nnen.

Abbildung 3.62 Energieprotokoll-Diagramm

Z�hler 00 enth�lt immer die �ltesten Daten. Ein Z�hler
deckt bei Stunden einen Zeitraum von XX:00 bis XX:59
oder bei Tagen von 00:00 bis 23:59 ab.
Bei Protokollierung der letzten Stunden oder Tage
verschieben die Z�hler den Inhalt um XX:00 in jeder
Stunde oder um 00:00 an jedem Tag.
Der Z�hler mit dem h�chsten Index unterliegt immer einer
Aktualisierung (die Daten f�r die aktuelle Stunde seit XX:00
oder den aktuellen Tag seit 00:00).

Den Inhalt des Z�hlers k�nnen Sie als Balken am LCP
anzeigen. W�hlen Sie Quick-Men�, Protokolle, Energie-

speicher: Trenddarstellung Kont. BIN Daten/Trenddarstellung
Zeitablauf BIN Daten/Trenddarstellung Vergleich.

23-50  Energieprotokollaufl�sung

Option: Funktion:

HINWEIS
Der Frequenzumrichter verf�gt nicht
�ber eine Pufferung der Uhrfunktion,
und das eingestellte Datum / die
eingestellte Uhrzeit werden nach
einem Netz-Aus auf die Werksein-
stellung zur�ckgesetzt (2000-01-01
00:00), sofern kein Echtzeituhrmodul
mit Pufferung installiert ist. Die
Protokollierung wird daher gestoppt,
bis das Datum/die Uhrzeit in 
Parameter 0-70 Datum und Zeit neu
eingestellt wurde. In 
Parameter 0-79 Uhr Fehler k�nnen Sie
eine Warnung programmieren, f�r
den Fall, dass die Uhr nicht richtig
eingestellt ist, z. B. nach einem Netz-
Aus.

Zur Auswahl des Zeitraums zur Protokol-
lierung des Verbrauchs. [0] Tagesstunde, [1]
Wochentag oder [2] Monatstag. Die Z�hler
enthalten die Protokolldaten des/der
programmierten Datums/Uhrzeit f�r den
Start (Parameter 23-51 Startzeitraum) und
die Anzahl der Stunden/Tage laut Program-
mierung f�r
(Parameter 23-50 Energieprotokollaufl�sung).
Die Protokollierung beginnt an dem in 
Parameter 23-51 Startzeitraum program-
mierten Datum und wird fortgesetzt, bis ein
Tag/eine Woche/ein Monat vergangen ist.
[5] Letzte 24 Std., [6] Letzte 7 Tage oder [7]
Letzte 5 Wochen. Die Z�hler enthalten Daten
f�r 1 Tag, 1 Woche oder 5 Wochen bis zur
aktuellen Zeit.
Die Protokollierung beginnt an dem in 
Parameter 23-51 Startzeitraum program-
mierten Datum. In allen F�llen bezieht sich
die Zeitraumaufteilung auf Betriebsstunden
(die Zeitdauer, �ber die der Frequenzum-
richter eingeschaltet ist).

[0] Tagesstunde
[1] Wochentag
[2] Monatstag
[5]
*

Letzte 24 Std.

[6] Letzte 7 Tage
[7] Letzte 5

Wochen

Parameterbeschreibungen Programmierhandbuch

MG11CE03 Danfoss A/S � 10/2015 Alle Rechte vorbehalten. 193

3 3

















24-00  Notfallbetriebsfunktion

Option: Funktion:

HINWEIS
Bei dieser Option werden die Alarme
gem�� der Auswahl in 
Parameter 24-09 Alarmhandhabung
Notfallbetrieb hergestellt oder ignoriert.

[0]
*

Deaktiviert Die Notfallbetriebsfunktion ist nicht aktiv.

[1] Aktiviert -
Vorw�rts

In diesem Modus setzt der Motor den Betrieb
im Rechtslauf fort. Funktioniert nur bei
Regelung ohne R�ckf�hrung. Stellen Sie 
Parameter 24-01 Notfallbetriebskonfiguration
auf [0] Regelung ohne R�ckf�hrung.

[2] Aktiviert -
Reversie

In diesem Modus setzt der Motor den Betrieb
im Linkslauf fort. Funktioniert nur bei
Regelung ohne R�ckf�hrung. Stellen Sie 
Parameter 24-01 Notfallbetriebskonfiguration
auf [0] Regelung ohne R�ckf�hrung.

[3] Aktiviert -
Freilauf

In diesem Modus wird der Ausgang
deaktiviert und der Motor kann im Freilauf
stoppen.

[4] Aktiviert -
Vorw./Re

24-01  Notfallbetriebskonfiguration

Option: Funktion:

HINWEIS
Stellen Sie vor der Kalibrierung des PID-
Reglers 
Parameter 24-09 Alarmhandhabung
Notfallbetrieb, [2] Abschaltung, Alle
Alarme/Test ein.

HINWEIS
Wenn [2] Aktiviert - Reversie in 
Parameter 24-00 Notfallbetriebsfunktion
ausgew�hlt ist, k�nnen Sie [3] PID-Regler
in Parameter 24-01 Notfallbetriebskonfigu-
ration nicht ausw�hlen.

[0]
*

Drehzahl-
steuerung

Wenn der Notfallbetrieb aktiv ist, l�uft der Motor
basierend auf der Sollwerteinstellung bei fester
Drehzahl. Die Einheit entspricht der Auswahl in 
Parameter 0-02 Hz/UPM Umschaltung.

[3] PID-Regler Wenn der Notfallbetrieb aktiv ist, regelt der
integrierte PID-Regler die Drehzahl basierend auf
dem in Parameter 24-07 Istwertquelle Notfall-
betrieb ausgew�hlten Soll- und Istwertsignal.
W�hlen Sie die Einheit in Parameter 24-02 Einheit
Notfallbetrieb aus. Verwenden Sie f�r andere PID-
Reglereinstellungen die Parametergruppe 20-**

24-01  Notfallbetriebskonfiguration

Option: Funktion:
PID-Regler wie im Normalbetrieb. Wenn der
Motor auch im Normalbetrieb durch den
integrierten PID-Regler geregelt wird, kann
derselbe Transmitter in beiden F�llen durch
Auswahl derselben Quelle verwendet werden.

24-02  Einheit Notfallbetrieb

Option: Funktion:
W�hlen Sie die gew�nschte Einheit, wenn
der Notfallbetrieb aktiv ist und bei Regelung
mit R�ckf�hrung l�uft.

[0] None
[1] %
[2] U/min [UPM]
[3] Hz
[4] Nm
[5] PPM
[10] l/min
[11] UPM
[12] PULSE/s
[20] l/s
[21] l/min
[22] l/h
[23] m�/s
[24] m�/min
[25] m�/h
[30] kg/s
[31] kg/min
[32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h
[40] m/s
[41] m/min
[45] m
[60] �C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m wg
[75] mm Hg
[80] kW
[120] GPM
[121] Gal/s
[122] gal/min
[123] gal/h
[124] cfm
[125] Fu��/s
[126] Fu��/min
[127] Fu��/h
[130] lb/s
[131] lb/min
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24-09  Alarmhandhabung Notfallbetrieb

Option: Funktion:
[0] Abschalt. +

Reset, kri
Wenn dieser Modus ausgew�hlt wird, setzt
der Frequenzumrichter den Betrieb fort und
ignoriert die meisten Alarme, AUCH WENN
DER FREQUENZUMRICHTER HIERDURCH
BESCH�DIGT WERDEN KANN. Kritische
Alarme sind Alarme, die nicht unterdr�ckt
werden k�nnen, bei denen jedoch ein
Wiederanlaufversuch m�glich ist
(unendlicher automatischer Reset).

[1] * Abschalt.,
kritische A

Bei einem kritischen Alarm schaltet der
Frequenzumrichter ab und l�uft nicht
automatisch wieder an (Manueller Reset).

[2] Abschalt., Alle
Alarm

Die Funktion des Notfallbetriebs k�nnen Sie
testen, jedoch werden alle Alarmzust�nde
normal aktiviert (Manueller Reset).

HINWEIS
Garantierelevanter Alarme. Bestimmte Alarme k�nnen
die Lebensdauer des Frequenzumrichters
beeintr�chtigen. Tritt einer der ignorierten Alarme im
Notfallbetrieb auf, wird ein Protokoll des Ereignisses im
Notfallbetriebsprotokoll gespeichert.
Hier werden die 10 letzten Ereignisse der garantierele-
vanten Alarme, der Notfallbetrieb-Aktivierung und der
Notfallbetrieb-Deaktivierung gespeichert.

HINWEIS
Die Einstellung in Parameter 14-20 Quittierfunktion wird
bei Aktivierung des Notfallbetriebs aktiviert (siehe
Parametergruppe 24-0* Notfallbetrieb).

Num
mer

Beschreibung
Kritische
Alarme

Garantie-
relevante

Alarme
4 Netzasymmetrie Verlust  x
7 DC-�berspannung x  
8 DC-Unterspannung x  
9 Wechselrichter�berlastung  x
13 �berstrom x  
14 Erdschluss x  
16 Kurzschluss x  
29 Leistungskartentemp  x
33 Einschaltstrom-Fehler  x
38 Interner Fehler  x
65 Steuerkartentemp  x
68 Sicherer Stopp x  

Tabelle 3.28 Alarmhandhabung Notfallbetrieb

3.22.2 24-1* FU-Bypass

Der Frequenzumrichter verf�gt �ber eine Funktion, die zur
automatischen Aktivierung eines externen elektromecha-
nischen Bypasses im Falle einer Abschaltung/
Abschaltblockierung des Frequenzumrichters oder eines
Notfallbetriebfreilaufs verwendet werden kann (siehe 
Parameter 24-00 Notfallbetriebsfunktion).

Der Bypass schaltet den Motor f�r einen direkten Betrieb
am Netz. Der externe Bypass wird �ber einen der Digita-
lausg�nge oder Relais im Frequenzumrichter aktiviert,
wenn dies in Parametergruppe 5-3* Digitalausg�nge, oder
Parametergruppe 5-4* Relais programmiert ist.

HINWEIS
Nach der Aktivierung der Funktion FU-Bypass ist der
Frequenzumrichter nicht mehr sicherheitszertifiziert (zur
Verwendung des Safe Torque Off in Versionen, die �ber
diesen verf�gen).

F�hren Sie zur Deaktivierung des Frequenzumrichter-
Bypasses bei Normalbetrieb (Notfallbetrieb nicht aktiviert)
eine der folgenden Aktionen aus:

� Dr�cken Sie [Off ] am LCP (oder programmieren
Sie 2 der Digitaleing�nge f�r Hand On-Off-Auto).

� Aktivieren Sie die externe Verriegelung �ber den
Digitaleingang

� F�hren Sie einen Aus- und Einschaltzyklus durch.

HINWEIS
Sie k�nnen den FU-Bypass im Notfallbetrieb nicht deakti-
vieren. Er kann nur durch Entfernen des Notfallbetrieb-
Befehlssignals oder der Unterbrechung der
Stromversorgung zum Frequenzumrichter deaktiviert
werden.

Wenn die FU-Bypass-Funktion aktiviert wird, zeigt das
Display am LCP die Zustandsmeldung FU-Bypass an. Diese
Meldung hat eine h�here Priorit�t als die Notfallbetrieb-
Zustandsmeldungen. Wenn die automatische FU-Bypass-
Funktion aktiviert wird, wird der externe Bypass gem�� der
Schaltfolge in Abbildung 3.66 zugeschaltet.
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24-92  Motor fehlt Koeffizient 2

Range: Funktion:
0*   [-100 - 100 ] Eingabe des quadratischen Koeffizienten der

fehlenden Motorerkennungsfunktion
multipliziert mit 1000.

24-93  Motor fehlt Koeffizient 3

Range: Funktion:
0*   [-100 - 100 ] Eingabe des linearen Koeffizienten der

fehlenden Motorerkennungsfunktion.

24-94  Motor fehlt Koeffizient 4

Range: Funktion:
0*   [-500 - 500 ] Eingabe der Konstante der fehlenden Motorer-

kennungsfunktion.

24-95  Funktion Rotor gesperrt

Option: Funktion:
W�hlen Sie die Aktion aus, die durchgef�hrt
werden muss, wenn der Motorstrom �ber der als
Funktion der Ausgangsfrequenz berechneten
Grenze liegt. Die Funktion wird zur Ermittlung
verwendet, zum Beispiel eines blockierten Rotors
in Anwendungen mit mehreren Motoren.

[0] * Aus
[1] Warnung

24-96  Rotor gesperrt Koeffizient 1

Range: Funktion:
0*   [-10 - 10 ] Eingabe des kubischen Koeffizienten der

Erkennungsfunktion eines blockierten Rotors
multipliziert mit 1000.

24-97  Rotor gesperrt Koeffizient 2

Range: Funktion:
0*   [-100 - 100 ] Eingabe des quadratischen Koeffizienten der

Erkennungsfunktion eines blockierten Rotors
multipliziert mit 1000.

24-98  Rotor gesperrt Koeffizient 3

Range: Funktion:
0*   [-100 - 100 ] Eingabe des linearen Koeffizienten der

Erkennungsfunktion eines blockierten Rotors.

24-99  Rotor gesperrt Koeffizient 4

Range: Funktion:
0*   [-500 - 500 ] Eingabe der Konstante der Erkennungsfunktion

eines blockierten Rotors.
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3.23.1 25-0* Systemeinstellungen

Parameter zu Regelverfahren und der Konfiguration des
Systems.

25-00  Kaskadenregler

Option: Funktion:
F�r den Betrieb von Systemen mit mehreren
Ger�ten (Pumpen/L�fter), bei denen die
Kapazit�t �ber eine Drehzahlregelung
kombiniert mit einer Ein/Aus-Steuerung der
Ger�te an die tats�chliche Last angepasst wird.
Der Einfachheit halber werden nur Pumpen-
systeme beschrieben.

[0]
*

Deaktiviert Der Kaskadenregler ist nicht aktiv. Alle
integrierten Relais, die in der Kaskadenregler-
funktion Pumpenmotoren zugeordnet sind,
werden stromlos geschaltet. Wenn Sie eine
Pumpe mit variabler Drehzahl direkt an einen
Frequenzumrichter anschlie�en (nicht �ber ein
integriertes Relais gesteuert), wird diese Pumpe/
dieser L�fter als Einzelpumpensystem geregelt.

[1] Aktiviert Der Kaskadenregler ist aktiv und die Pumpe
wird entsprechend der Last im System zu-/
abgeschaltet.

25-02  Motorstart

Option: Funktion:
Die Motoren werden mit einem Sch�tz oder
Softstarter direkt an das Netz angeschlossen. Bei
Einstellung des Werts 
Parameter 25-02 Motorstart auf eine andere
Option als [0] Direktstart, wird 
Parameter 25-50 F�hrungspumpen-Wechsel
automatisch auf die Werkseinstellung [0] Aus
eingestellt.

[0]
*

Direktstart Jede Pumpe mit konstanter Drehzahl wird �ber
einen Sch�tz direkt an das Netz angeschlossen.

[1] Softstarter Jede Pumpe mit konstanter Drehzahl wird �ber
einen Softstarter direkt an das Netz
angeschlossen.

[2] Stern-
Dreieck

�ber Stern-Dreieck-Starter angeschlossene
Pumpen mit konstanter Drehzahl werden auf
�hnliche Weise wie Pumpen mit Softstartern
zugeschaltet. Sie werden �hnlich abgeschaltet
wie direkt mit dem Netz verbundene Pumpen.

25-04  Pumpenrotation

Option: Funktion:
Damit die Pumpen mit konstanter Drehzahl alle
die gleichen Betriebsstunden leisten, k�nnen
Sie die eingesetzte Pumpe rotieren. Bei der
Pumpenrotation k�nnen Sie entweder �als
ersten anschlie�en � als letzten trennen� oder

25-04  Pumpenrotation

Option: Funktion:
gleiche Laufstunden f�r alle Pumpen
ausw�hlen.

[0]
*

Deaktiviert Die Pumpen mit konstanter Drehzahl werden in
der Reihenfolge 1�2 angeschlossen und in der
Reihenfolge 2�1 getrennt (FILO-Speicher).

[1] Aktiviert Die Pumpen mit konstanter Drehzahl werden
so angeschlossen/getrennt, dass alle Pumpen
die gleichen Laufstunden leisten.

25-05  Feste F�hrungspumpe

Option: Funktion:
Feste F�hrungspumpe bedeutet, dass die Pumpe mit
variabler Drehzahl direkt an den Frequenzumrichter
angeschlossen ist. Wenn ein Sch�tz zwischen Frequen-
zumrichter und Pumpe verwendet wird, steuert der
Frequenzumrichter dieses Sch�tz nicht.
Bei Betrieb mit einer anderen Einstellung als [0] Aus in 
Parameter 25-50 F�hrungspumpen-Wechsel m�ssen Sie
diesen Parameter auf [0] Nein programmieren.

[0] Nein Die F�hrungspumpenfunktion kann zwischen den
Pumpen geregelt durch die 2 integrierten Relais
gewechselt werden. Schlie�en Sie 1 Pumpe an das
integrierte RELAIS 1 und die andere Pumpe an RELAIS
2 an. Die Pumpenfunktion (Kaskadenpumpe 1 und
Kaskadenpumpe 2) wird automatisch den Relais
zugeordnet (in diesem Fall kann der Frequenzum-
richter maximal 2 Pumpen regeln).

[1]
*

Ja Die F�hrungspumpe ist festgelegt (kein Wechsel) und
direkt an den Frequenzumrichter angeschlossen. 
Parameter 25-50 F�hrungspumpen-Wechsel wird
automatisch auf [0] Aus eingestellt. Die integrierten
RELAIS 1 und RELAIS 2 k�nnen getrennten Pumpen mit
konstanter Drehzahl zugeordnet werden. Insgesamt
kann der Frequenzumrichter 3 Pumpen regeln.
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25-21  Schaltgrenze

Range: Funktion:
Schaltgrenze zun�chst auf der Werkseinstellung
von 100 % (Aus) belassen. Nachdem die Feinab-
stimmung abgeschlossen wurde, sollten Sie die
Schaltgrenze auf den erforderlichen Wert
einstellen. Als Anfangswert werden 10 %
empfohlen.

25-22  Feste Drehzahlbandbreite

Range: Funktion:
Size
related*

  [ par.
25-20 -
par.
25-21
%]

Wenn das Kaskadenreglersystem normal
betrieben wird und der Frequenzumrichter
sich mit einem Alarm abschaltet, m�ssen Sie
die Systemdruckh�he aufrecht erhalten. Dies
erfolgt �ber den Kaskadenregler, indem die
Pumpe mit konstanter Drehzahl zu- und
abgeschaltet wird. Da es f�r die Aufrechter-
haltung des Systemdrucks auf Sollwert
erforderlich w�re, eine Pumpe mit konstanter
Drehzahl beim Betrieb h�ufig zu- und
abzuschalten, wird statt der Schaltbandbreite
eine breitere Konstantdrehzahlbandbreite
verwendet. In Alarmsituationen oder falls das
Startsignal am Digitaleingang abf�llt, k�nnen
Sie die Pumpen mit konstanter Drehzahl
durch Dr�cken von [Off ] oder [Hand On]
stoppen.

Wenn es sich beim Alarm um einen mit
Abschaltblockierung handelt, stoppt der
Kaskadenregler sofort das System, indem er
alle Pumpen mit konstanter Drehzahl
abschaltet. Im Prinzip ist das f�r den
Kaskadenregler wie ein Not-Aus
(Motorfreilauf-/Motorfreilauf invers-Befehl).

25-23  SBB Zuschaltverz�gerung

Range: Funktion:
15
s*

  [0 -
3000
s]

Ein sofortiges Zuschalten einer Pumpe mit
konstanter Drehzahl ist nicht w�nschenswert, wenn
ein vor�bergehender Druckanstieg im System die
Neutralzone (NZ) �berschreitet. Das Zuschalten wird
dann durch den programmierten Zeitraum
verz�gert. Wenn sich der Druck wieder auf einen
Wert innerhalb der SBB erh�ht, bevor der Timer
abgelaufen ist, wird der Timer zur�ckgesetzt.

Abbildung 3.72 SBB Zuschaltverz�gerung

25-24  SBB Abschaltverz�gerung

Range: Funktion:
15
s*

  [0 -
3000
s]

Ein sofortiges Abschalten einer Pumpe mit
konstanter Drehzahl ist nicht w�nschenswert, wenn
ein vor�bergehender Druckanstieg im System die
Schaltbandbreite (SBB) �berschreitet. Das
Abschalten wird dann durch den programmierten
Zeitraum verz�gert. Wenn der Druck auf einen Wert
innerhalb der SBB abf�llt, bevor der Timer
abgelaufen ist, wird der Timer zur�ckgesetzt.

Abbildung 3.73 SBB Abschaltverz�gerung

25-25  Schaltverz�gerung

Range: Funktion:
10
s*

  [0 -
300
s]

Durch das Zuschalten einer Pumpe mit konstanter
Drehzahl wird eine vor�bergehende Druckspitze im
System erzeugt, die m�glicherweise die Schaltgrenze
�berschreitet. Es ist nicht empfohlen, eine Pumpe als
Reaktion auf eine Zuschaltungsdruckspitze
abzuschalten. Durch Programmierung des �bersteue-
rungsbandbreiten-Zeitgebers k�nnen Sie eine Zu-
bzw. Abschaltung verhindern, bis sich das System
stabilisiert hat und die normale Regelung wieder
einsetzt. Stellen Sie den Timer auf einen
entsprechenden Wert ein, sodass sich das System
nach dem Zuschalten stabilisieren kann. Die
Werkseinstellung 10 s ist f�r die meisten
Anwendungen geeignet. In hochdynamischen
Systemen ist m�glicherweise ein k�rzerer Zeitraum
w�nschenswert.

Abbildung 3.74 Schaltverz�gerung
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25-41  Rampe-auf-Verz�gerung

Range: Funktion:
2 s*   [0 -

12 s]
Beim Entfernen einer per Softstarter gesteuerten
Pumpe mit konstanter Drehzahl k�nnen Sie die
Rampe auf der F�hrungspumpe bis zu einem
vorprogrammierten Zeitpunkt nach dem Stoppen
der Pumpe mit konstanter Drehzahl verz�gern, um
Druckst��e oder Wasserschlag in der Anlage zu
vermeiden.

Wird nur verwendet, wenn Sie [1] Softstarter in 
Parameter 25-02 Motorstart ausgew�hlt haben.

Abbildung 3.76 Zuschalten

Abbildung 3.77 Abschalten

HINWEIS
�ber Stern-Dreieck-Starter angeschlossene Pumpen mit
konstanter Drehzahl werden auf �hnliche Weise wie
Pumpen mit Softstartern zugeschaltet. Sie werden
�hnlich abgeschaltet wie direkt mit dem Netz
verbundene Pumpen.
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25-56  Zuschaltmodus bei Wechsel

Option: Funktion:
Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn die in 
Parameter 25-50 F�hrungspumpen-Wechsel
ausgew�hlte Option nicht [0] Aus ist.
Es gibt 2 Methoden f�r das Zuschalten und
Abschalten von Pumpen. Beim langsamen
Wechsel erfolgt das Zuschalten und Abschalten
ruckfrei. Beim schnellen Wechsel erfolgt die
Zuschaltung und Abschaltung so schnell wie
m�glich; die Pumpe mit variabler Drehzahl wird
einfach abgeschaltet (Freilauf ).

[0]
*

Langsam Beim Wechsel erfolgt bei der Pumpe mit variabler
Drehzahl eine Rampe auf bis zur maximalen
Drehzahl und eine anschlie�ende Rampe ab bis
zum Stillstand.

[1] Schnell Beim Wechsel erfolgt bei der Pumpe mit variabler
Drehzahl eine Rampe auf bis zur maximalen
Drehzahl und ein anschlie�ender Freilauf bis zum
Stillstand.

Abbildung 3.81 ist ein Beispiel f�r ein Zuschalten mit
langsamem Wechsel. Die Pumpe mit variabler Drehzahl
(oberes Diagramm) und 1 Pumpe mit konstanter Drehzahl
(unteres Diagramm) laufen vor dem Zuschaltbefehl. Wenn
der �bertragungsbefehl [0] Langsam aktiviert ist, wird ein
Wechsel durch eine Rampe der Pumpe mit variabler
Drehzahl auf Parameter 4-13 Max. Drehzahl [UPM] oder 
Parameter 4-14 Max Frequenz [Hz] durchgef�hrt und
anschlie�end auf eine Drehzahl von Null verz�gert. Nach
einer Verz�gerung vor dem Starten der n�chsten Pumpe
(Parameter 25-58 Verz�gerung N�chste Pumpe) wird die
n�chste F�hrungspumpe (mittleres Diagramm)
beschleunigt und eine andere urspr�ngliche
F�hrungspumpe (oberes Diagramm) wird nach der
Verz�gerung hinzugef�gt, bevor ein Betrieb �ber das Netz
(Parameter 25-59 Verz�gerung Netzbetrieb) als Pumpe mit
konstanter Drehzahl erfolgt. Die n�chste F�hrungspumpe
(mittleres Diagramm) wird auf die min. Motordrehzahl
verz�gert, und anschlie�end wird eine variierte Drehzahl
zur Beibehaltung des Systemdrucks zugelassen.

Abbildung 3.81 Zuschaltmodus bei Wechsel

25-58  Verz�gerung N�chste Pumpe

Range: Funktion:
0.1
s*

  [0.1
- 5 s]

Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn die in 
Parameter 25-50 F�hrungspumpen-Wechsel
ausgew�hlte Option nicht [0] Aus ist.
Dieser Parameter legt die Zeit zwischen dem
Stoppen der alten variablen Drehzahlpumpen und
dem Starten einer anderen Pumpe als neue Pumpe
mit variabler Drehzahl fest. Siehe 
Parameter 25-56 Zuschaltmodus bei Wechsel,
Abbildung 3.81 zur Beschreibung von Zuschalten
und Wechsel.

25-59  Verz�gerung Netzbetrieb

Range: Funktion:
0.5
s*

  [ par.
25-58 - 5
s]

Dieser Parameter ist nur aktiv, wenn die in 
Parameter 25-50 F�hrungspumpen-Wechsel
ausgew�hlte Option nicht [0] Aus ist.

Dieser Parameter legt die Zeit zwischen dem
Stoppen der alten variablen Drehzahlpumpen
und dem Starten dieser Pumpe als neue
konstante Drehzahlpumpe fest. Siehe
Abbildung 3.81 zur Beschreibung von Zuschalten
und Wechsel.
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25-91  Manueller Wechsel

Range: Funktion:
0*   [ 0 - par.

25-06 ]
Anzeigeparameter f�r die aktuelle Pumpe mit
variabler Drehzahl im System. Wenn ein Wechsel
stattfindet, wird der F�hrungspumpenparameter
aktualisiert, um die aktuelle Pumpe mit variabler
Drehzahl im System anzuzeigen. Ist keine
F�hrungspumpe ausgew�hlt (Kaskadenregler
deaktiviert oder alle Pumpen verriegelt), zeigt das
Display N1 an.
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HINWEIS
Der maximale Strom f�r die Analogausg�nge 0-10 V ist 1 mA.

HINWEIS
Wenn die �berwachung mit verschobener Nullpunktfunktion eingesetzt wird, ist es wichtig, dass bei allen Analogein-
g�ngen, die nicht f�r den Frequenzumrichter, sondern als Teil der dezentralen E/A des Geb�udemanagementsystems
verwendet werden, die verschobene Nullpunktfunktion deaktiviert wird.

Anschluss Parameter Anschluss Parameter Anschluss Parameter
Analogeing�nge Analogeing�nge Relais

X42/1 Parameter 26-00 Klem
me X42/1 Funktion,

26-1*

53 6-1* Relais 1 Klemme 1, 2,
3

5-4*

X42/3 Parameter 26-01 Klem
me X42/3 Funktion,

26-2*

54 6-2* Relais 2 Klemme 4, 5,
6

5-4*

X42/5 Parameter 26-02 Klem
me X42/5 Funktion,

26-3*
Analogausg�nge Analogausgang

X42/7 26-4* 42 6-5*
X42/9 26-5*
X42/11 26-6*

Tabelle 3.29 Relevante Parameter

Es ist au�erdem m�glich, �ber die serielle Schnittstelle die Analogeing�nge zu lesen, zu den Analogausg�ngen zu schreiben
und die Relais zu steuern. In diesem Fall sind die relevanten Parameter wie folgt.

Anschluss Parameter Anschluss Parameter Anschluss Parameter
Analogeing�nge (lesen) Analogeing�nge (lesen) Relais
X42/1 Parameter 18-30 Anal

ogeingang X42/1
53 Parameter 16-62 Anal

ogeingang 53
Relais 1 Klemme 1, 2,
3

Parameter 16-71 Relais
ausg�nge

X42/3 Parameter 18-31 Anal
ogeingang X42/3

54 Parameter 16-64 Anal
ogeingang 54

Relais 2 Klemme 4, 5,
6

Parameter 16-71 Relais
ausg�nge

X42/5 Parameter 18-32 Anal
ogeingang X42/5

Analogausg�nge (schreiben) Analogausgang (schreiben)
X42/7 Parameter 18-33 Anal

ogausgang X42/7 [V]
42 Parameter 6-53 Kl. 42,

Wert bei Bussteuerung
HINWEIS
Aktivieren Sie die Relaisausg�nge �ber
das Steuerwort Bit 11 (Relais 1) und Bit
12 (Relais 2).

X42/9 Parameter 18-34 Anal
ogausgang X42/9 [V]

X42/11 Parameter 18-35 Anal
ogausgang X42/11 [V]

Tabelle 3.30 Relevante Parameter

Einstellung der integrierten Echtzeituhr
Die Analog-E/A-Option integriert eine Echtzeituhr mit Batteriereserve. Diese k�nnen Sie als Backup f�r die Uhrfunktion
benutzen, die als Standardfunktion im Frequenzumrichter integriert ist. Siehe Kapitel 3.2.8 0-7* Uhreinstellungen.

Die Analog-E/A-Option kann f�r die Steuerung von Ger�ten wie Stellgliedern oder Ventilen verwendet werden, indem die
erw. PID-Regler-Funktion genutzt wird. Damit wird die Steuerung durch das Geb�udemanagementsystem unterbunden.
Siehe Kapitel 3.19 Parameter: 21-** Hauptmen� - Erw. PID-Regler. Es gibt 3 unabh�ngige PID-Regler mit R�ckf�hrung.
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26-02  Klemme X42/5 Funktion

Option: Funktion:
[5] Ni 1000 [�F]

3.24.2 26-1* Analogeingang X42/1

Parameter zum Skalieren und Konfigurieren der Grenzwerte
f�r Analogeingang, Klemme X42/1.

26-10  Kl.X42/1 Skal. Min. Spannung

Range: Funktion:
0.07 V*   [ 0 - par.

6-31 V]
Geben Sie den minimalen (unteren)
Spannungswert ein. Dieser Skalie-
rungswert des Analogeingangs muss dem
minimalen Soll-/Istwert aus 
Parameter 26-14 Kl. X42/1 Skal. Min.-Soll/
Istwert entsprechen.

26-11  Kl.X42/1 Skal. Max.Spannung

Range: Funktion:
10 V*   [ par. 6-30 -

10 V]
Geben Sie den maximalen (oberen)
Spannungswert ein. Dieser Skalierungswert
f�r den Analogeingang muss dem in 
Parameter 26-15 Kl. X42/1 Skal. Max.-Soll/
Istwert eingestellten maximalen Soll-/Istwert
entsprechen.

26-14  Kl. X42/1 Skal. Min.-Soll/ Istwert

Range: Funktion:
0*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Geben Sie den Skalierungswert des
Analogeingangs an, der dem in 
Parameter 26-10 Kl.X42/1 Skal. Min.
Spannung eingestellten minimalen
Spannungswert entspricht.

26-15  Kl. X42/1 Skal. Max.-Soll/ Istwert

Range: Funktion:
100*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Geben Sie den Skalierungswert des
Analogeingangs an, der dem in 
Parameter 26-11 Kl.X42/1 Skal.
Max.Spannung eingestellten
maximalen Spannungswert entspricht.

26-16  Klemme X42/1 Filterzeit

Range: Funktion:
0.001 s*   [0.001 -

10 s]
HINWEIS
Sie k�nnen diesen Parameter bei
laufendem Motor nicht einstellen.

Dies ist eine Tiefpass-Filterzeitkonstante der
ersten Ordnung, um St�rungen in Klemme
X42/1 zu unterdr�cken. Ein hoher Wert f�r
die Zeitkonstante verbessert die D�mpfung,

26-16  Klemme X42/1 Filterzeit

Range: Funktion:
erh�ht jedoch auch die Zeitverz�gerung
durch das Filter.

26-17  Klemme X42/1 Signalfehler

Option: Funktion:
�ber diesen Parameter k�nnen Sie die Signal-
fehler�berwachung aktivieren. Ein Beispiel ist
die Verwendung der Analogeing�nge als Teil
eines dezentralen E/A-Systems (z. B. nicht als
Teil von Steuerfunktionen �ber den Frequen-
zumrichter) wie in einem
Geb�udemanagementsystem.

[0] Deaktiviert
[1] * Aktiviert

3.24.3 26-2* Analogeingang X42/3

Parameter zum Skalieren und Konfigurieren der Grenzwerte
f�r Analogeingang, Klemme X42/3.

26-20  Kl.X42/3 Skal. Min. Spannung

Range: Funktion:
0.07 V*   [ 0 - par.

6-31 V]
Geben Sie den minimalen (unteren)
Spannungswert ein. Dieser Skalie-
rungswert des Analogeingangs muss dem
minimalen Soll-/Istwert aus 
Parameter 26-24 Kl. X42/3 Skal. Min.-Soll/
Istwert entsprechen.

26-21  Kl.X42/3 Skal. Max.Spannung

Range: Funktion:
10 V*   [ par. 6-30 -

10 V]
Geben Sie den maximalen (oberen)
Spannungswert ein. Dieser Skalierungswert
f�r den Analogeingang muss dem in 
Parameter 26-25 Kl. X42/3 Skal. Max.-Soll/
Istwert eingestellten maximalen Soll-/Istwert
entsprechen.

26-24  Kl. X42/3 Skal. Min.-Soll/ Istwert

Range: Funktion:
0*   [-999999.999 -

999999.999 ]
Geben Sie den Skalierungswert des
Analogeingangs an, der dem in 
Parameter 26-20 Kl.X42/3 Skal. Min.
Spannung eingestellten minimalen
Spannungswert entspricht.
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Nr. Beschreibung Warnung Alarm/
Abschaltu

ng

Alarm/Abschaltblo-
ckierung

Parameterbezeichnung

12 Drehmomentgrenze X X   
13 �berstrom X X X  
14 Erdschluss X X X  
15 Inkompatible Hardware  X X  
16 Kurzschluss  X X  
17 Steuerwort-Timeout (X) (X)  Parameter 8-04 Steuerw

ort Timeout-Funktion
18 Startfehler  X   
23 Interne L�fter X    
24 Externe L�fter X   Parameter 14-53 L�fter-

�berwachung
25 Bremswiderstand Kurzschluss X    
26 Bremswiderstand Leistungsgrenze (X) (X)  Parameter 2-13 Bremswi

derst. Leistungs�ber-
wachung

27 Bremschopper Kurzschluss X X   
28 Bremswiderstandstest (X) (X)  Parameter 2-15 Bremswi-

derstand Test
29 Umrichter �bertemperatur X X X  
30 Motorphase U fehlt (X) (X) (X) Parameter 4-58 Motorph

asen �berwachung
31 Motorphase V fehlt (X) (X) (X) Parameter 4-58 Motorph

asen �berwachung
32 Motorphase W fehlt (X) (X) (X) Parameter 4-58 Motorph

asen �berwachung
33 Einschaltstrom-Fehler  X X  
34 Feldbus-Fehler X X   
35 Au�erhalb Frequenzbereich X X   
36 Netzausfall X X   
37 Versorgungsspannungsasymmetrie X X   
38 Interner Fehler  X X  
39 K�hlk�rpergeber  X X  
40 Digitalausgangsklemme 27 ist �berlastet (X)   Parameter 5-00 Schaltlo

gik,  
Parameter 5-01 Klemme

27 Funktion
41 Digitalausgangsklemme 29 ist �berlastet (X)   Parameter 5-00 Schaltlo

gik,  
Parameter 5-02 Klemme

29 Funktion
42 Digitalausgang X30/6 ist �berlastet (X)   Parameter 5-32 Klemme

X30/6 Digitalausgang
42 Digitalausgang X30/7 ist �berlastet (X)   Parameter 5-33 Klemme

X30/7 Digitalausgang
46 Umrichter Versorgung  X X  
47 24-V-Versorgung niedrig X X X  
48 1,8V Versorgung Fehler  X X  
49 Drehzahlgrenze X (X)  Parameter 1-86 Min.

Abschaltdrehzahl [UPM]
50 AMA-Kalibrierungsfehler  X   
51 AMA-Motordaten �berpr�fen  X   
52 AMA Motornennstrom �berpr�fen  X   
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Das Auftreten eines Alarms leitet eine Abschaltung ein. Die Abschaltung f�hrt zum Motorfreilauf und Sie k�nnen sie durch
Dr�cken der Taste [Reset] oder mit einem Reset �ber einen Digitaleingang (Parametergruppe 5-1* Digitaleing�nge [1] Alarm
quittieren) zur�cksetzen. Die Ursache des Alarms kann den Frequenzumrichter nicht besch�digen und keine gef�hrlichen
Bedingungen herbeif�hren. Eine Abschaltblockierung tritt auf, wenn ein Alarm angezeigt wird, der den Frequenzumrichter
oder angeschlossene Teile besch�digen k�nnte. Sie k�nnen eine Abschaltblockierung nur durch einen Aus- und Einschalt-
zyklus des Frequenzumrichters quittieren.

Warnung Gelb
Alarm Rot blinkend

Abschaltblockierung Gelb und Rot

Tabelle 4.2 LED-Anzeigen

Alarmwort und erweitertes Zustandswort
Bit Hex Dez Alarmwort Warnwort Erweitertes Zustandswort
0 00000001 1 Bremswiderstandstest Bremswiderstandstest Rampen
1 00000002 2 Leistung �bertemp. Leistung �bertemp. AMA l�uft
2 00000004 4 Erdschluss Erdschluss Start Rechts-/Linkslauf
3 00000008 8 Steuer.Temp Steuer.Temp Freq.korr. Ab
4 00000010 16 Geregelte Timeout Geregelte Timeout Freq.korr. Auf
5 00000020 32 �berstrom �berstrom Istwert hoch
6 00000040 64 Drehmomentgrenze Drehmomentgrenze Istwert niedr.
7 00000080 128 Motor Therm. �ber Motor Therm. �ber Ausgangsstrom hoch
8 00000100 256 Motortemp.ETR Motortemp.ETR Ausgangsstrom niedrig
9 00000200 512 WR-�berlast WR-�berlast Ausgangsfreq. hoch
10 00000400 1024 DC-Untersp. DC-Untersp. Ausgangsfreq. niedrig
11 00000800 2048 DC-�bersp. DC-�bersp. Bremswiderstandstest i.O.
12 00001000 4096 Kurzschluss DC niedrig Max. Bremsung
13 00002000 8192 Einschaltstrom-Fehler DC hoch Bremsung
14 00004000 16384 Netzasymmetrie Verlust Netzasymmetrie Verlust Au�erh.Drehzahlber.
15 00008000 32768 AMA nicht OK Kein Motor �berspannungssteuerung

aktiv
16 00010000 65536 Signalfehler Signalfehler  
17 00020000 131072 Interner Fehler 10 V niedrig  
18 00040000 262144 Bremswid. �berlastet Bremswid. �berlastet  
19 00080000 524288 Keine Mot.Phase U Bremswiderstand  
20 00100000 1048576 Keine Mot.Phase V Brems-IGBT  
21 00200000 2097152 Keine Mot.Phase W Drehzahlgrenze  
22 00400000 4194304 Feldbus-Fehl. Feldbus-Fehl.  
23 00800000 8388608 24 V Fehler 24 V Fehler  
24 01000000 16777216 Netzausfall Netzausfall  
25 02000000 33554432 1,8 V Fehler Stromgrenze  
26 04000000 67108864 Bremswiderstand Tem. niedrig  
27 08000000 134217728 Brems-IGBT Motorspannung Grenze  
28 10000000 268435456 Optionen neu Reserviert  
29 20000000 536870912 Initialisiert Reserviert  
30 40000000 1073741824 Sicherer Stopp Reserviert  
31 80000000 2147483648 Mech. Bremse Fehler

(A63)
Erweitertes Zustandswort  

Tabelle 4.3 Beschreibung des Alarmworts, Warnworts und erweiterten Zustandsworts
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4.1.2 Warnworte

Bit
(Hex)

Warnwort
(Parameter 16-92 Warnwort)

00000001  
00000002 Leistungskarte �bertemperatur
00000004 Erdschluss
00000008  
00000010 Steuerwort-Timeout
00000020 �berstrom
00000040  
00000080 Motor Thermistor
00000100 Motortemperatur ETR
00000200 Wechselrichter�berlastung
00000400 DC-Unterspannung
00000800 DC-�berspannung
00001000  
00002000  
00004000 Netzasymmetrie
00008000 Kein Motor
00010000 Signalfehler
00020000  
00040000  
00080000  
00100000  
00200000  
00400000  
00800000  
01000000  
02000000 Stromgrenze
04000000  
08000000  
10000000  
20000000  
40000000 Sicherer Stopp [W68]
80000000 Unbenutzt

Tabelle 4.6 Parameter 16-92 Warnwort

Bit
(Hex)

Warnwort 2
(Parameter 16-93 Warnwort 2)

00000001  
00000002  
00000004 Uhrfehler
00000008 Reserviert
00000010 Reserviert
00000020  
00000040  
00000080 Kennlinienende
00000100 Riemenbruch
00000200 Unbenutzt
00000400 Reserviert
00000800 Reserviert
00001000 Reserviert
00002000 Reserviert
00004000 Reserviert
00008000 Reserviert
00010000 Reserviert
00020000 Unbenutzt
00040000 L�fterwarnung
00080000  
00100000 Reserviert
00200000 Reserviert
00400000 Reserviert
00800000 Reserviert
01000000 Reserviert
02000000 Reserviert
04000000 Reserviert
08000000 Reserviert
10000000 Reserviert
20000000 Reserviert
40000000 PTC 1 Sicherer Stopp [W71]
80000000 Reserviert

Tabelle 4.7 Parameter 16-93 Warnwort 2
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ALARM 14, Erdschluss
Es wurde ein Erdschluss zwischen einer Ausgangsphase
und Erde festgestellt, entweder zwischen Frequenzum-
richter und Motor oder direkt im Motor. Erdschl�sse
werden durch die Stromwandler erkannt, die
Ausgangsstrom vom Frequenzumrichter und vom Motor
erzeugten Eingangsstrom in den Frequenzumrichter
messen. Ein Erdschluss wird ausgegeben, wenn die
Differenz der beiden Str�me zu gro� ist (der
Ausgangsstrom des Frequenzumrichters muss mit dem
Eingangsstrom des Frequenzumrichters identisch sein).

Fehlersuche und -behebung
� Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und

beheben Sie den Erdschluss.

� Pr�fen Sie, ob Erdschl�sse im Motor vorliegen,
indem Sie mit Hilfe eines Megaohmmeters den
Widerstand der Motorkabel und des Motors zur
Masse messen.

� Setzen Sie jeden potenziellen Einzelversatz in den
3 Stromwandlern in zur�ck. F�hren Sie die
manuelle Initialisierung oder eine komplette AMA
durch. Diese Methode ist nach dem Austausch
der Leistungskarte am relevantesten.

ALARM 15, Inkompatible Hardware
Ein eingebautes Optionsmodul ist mit der aktuellen
Hardware oder Software der Steuerkarte nicht kompatibel.

Notieren Sie den Wert der folgenden Parameter und
wenden Sie sich an Danfoss:

� Parameter 15-40 FC-Typ.

� Parameter 15-41 Leistungsteil.

� Parameter 15-42 Nennspannung.

� Parameter 15-43 Softwareversion.

� Parameter 15-45 Typencode (aktuell).

� Parameter 15-49 Steuerkarte SW-Version.

� Parameter 15-50 Leistungsteil SW-Version.

� Parameter 15-60 Option installiert.

� Parameter 15-61 SW-Version Option (f�r alle
Optionssteckpl�tze).

ALARM 16, Kurzschluss
Es liegt ein Kurzschluss im Motor oder in den Motorkabeln
vor.

Fehlersuche und -behebung
� Schalten Sie den Frequenzumrichter ab und

beheben Sie den Kurzschluss. 

WARNUNG/ALARM 17, Steuerwort-Timeout
Es besteht keine Kommunikation zum Frequenzumrichter.
Die Warnung ist nur aktiv, wenn Parameter 8-04 Steuerwort
Timeout-Funktion NICHT auf [0] Aus programmiert ist.

Wenn Parameter 8-04 Steuerwort Timeout-Funktion auf [5]
Stopp und Abschaltung eingestellt ist, wird zuerst eine
Warnung angezeigt und dann f�hrt der Frequenzumrichter
bis zur Abschaltung mit Ausgabe eines Alarms herunter.

Fehlersuche und -behebung
� �berpr�fen Sie die Anschl�sse am Kabel der

seriellen Schnittstelle.

� Erh�hen Sie Parameter 8-03 Steuerwort Timeout-
Zeit.

� �berpr�fen Sie die Funktion der Kommunikations-
ger�te.

� Pr�fen Sie auf korrekte EMV-Installation.

ALARM 18, Startfehler
Die Drehzahl konnte w�hrend des Starts 
Parameter 1-77 Kompressorstart Max. Drehzahl [UPM]
innerhalb des zul�ssigen Zeitraums (festgelegt in 
Parameter 1-79 Kompressorstart Max. Anlaufzeit) nicht
�berschreiten. Dies kann durch einen blockierten Motor
verursacht werden.

WARNUNG 23, Interne L�fter
Die L�fterwarnfunktion ist eine Schutzfunktion, die pr�ft,
ob der L�fter l�uft bzw. installiert ist. Sie k�nnen die
L�fterwarnung in Parameter 14-53 L�fter�berwachung ([0]
Deaktiviert) deaktivieren.

Bei Frequenzumrichtern mit DC-L�ftern ist ein Istwert-
sensor in den L�fter integriert. Wenn der L�fter einen
Laufbefehl erh�lt und kein Istwert vom Sensor vorliegt,
wird dieser Alarm ausgegeben. Bei Frequenzumrichtern mit
AC-L�ftern wird die Spannung zum L�fter �berwacht.

Fehlersuche und -behebung
� Pr�fen Sie, ob der L�fter einwandfrei funktioniert.

� Schalten Sie die Netzversorgung zum Frequen-
zumrichter aus und wieder ein. �berpr�fen Sie
dabei, ob der L�fter beim Start kurz l�uft.

� Pr�fen Sie die F�hler an der Steuerkarte.

WARNUNG 24, Fehler externer L�fter
Die L�fterwarnfunktion ist eine Schutzfunktion, die pr�ft,
ob der L�fter l�uft bzw. installiert ist. Sie k�nnen die
L�fterwarnung in Parameter 14-53 L�fter�berwachung ([0]
Deaktiviert) deaktivieren.

Bei Frequenzumrichtern mit DC-L�ftern ist ein Istwert-
sensor in den L�fter integriert. Wenn der L�fter einen
Laufbefehl erh�lt und kein Istwert vom Sensor vorliegt,
wird dieser Alarm ausgegeben. Bei Frequenzumrichtern mit
AC-L�ftern wird die Spannung zum L�fter �berwacht.

Fehlersuche und -behebung
� Pr�fen Sie, ob der L�fter einwandfrei funktioniert.

� Schalten Sie die Netzversorgung zum Frequen-
zumrichter aus und wieder ein. �berpr�fen Sie
dabei, ob der L�fter beim Start kurz l�uft.

� Pr�fen Sie die F�hler am K�hlk�rper.
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5 Parameterlisten

5.1 Parameteroptionen

5.1.1 Werkseinstellungen

�nderungen w�hrend des Betriebs
WAHR bedeutet, dass Sie den Parameter w�hrend des Betriebs des Frequenzumrichters �ndern k�nnen; FALSCH bedeutet,
dass Sie den Frequenzumrichter stoppen m�ssen, um �nderungen vorzunehmen.

4-Parametersatz
All set-up (Alle Parameters�tze): Sie k�nnen den Parameter in jedem der 4 Parameters�tze einzeln einstellen. 1 einzelner
Parameter kann 4 verschiedene Datenwerte haben.
1 Satz: der Datenwert ist in allen Parameters�tzen gleich.

SR
Gr��enabh�ngig.

N/A
Keine Werkseinstellung verf�gbar.

Umrechnungsindex
Zeigt den Faktor, mit dem bei Lesen oder Schreiben �ber einen Frequenzumrichter der entsprechende Wert multipliziert
werden muss, um den tats�chlichen Parameterwert zu erhalten.

Konv.-
index

100 75 74 70 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6

Umw.-
faktor

1 3600000 3600 60 1/60 1000000 100000 10000 1000 100 10 1 0,1 0,01 0,001 0,0001 0,00001 0,000001

Tabelle 5.1 Umrechnungsindex

Datentyp Beschreibung Typ
2 Ganzzahl 8 Bit Int8
3 Ganzzahl 16 Bit Int16
4 Ganzzahl 32 Bit Int32
5 Ohne Vorzeichen 8 Bit Uint8
6 Ohne Vorzeichen 16 Bit Uint16
7 Ohne Vorzeichen 32 Bit Uint32
9 Sichtbarer String VisStr
33 Normalisierter Wert 2 Byte N2
35 Bitsequenz von 16 booleschen Variablen V2
54 Zeitdifferenz ohne Datum TimD

Tabelle 5.2 Umrechnungsindex � Beschreibung
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Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

0-74 MESZ/Sommerzeit [0] Aus 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 MESZ/Sommerzeitstart ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 MESZ/Sommerzeitende ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 Uhr Fehler ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Arbeitstage ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 Zus�tzl. Arbeitstage ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 Zus�tzl. Nichtarbeitstage ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89 Anzeige Datum/Uhrzeit 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]

5.1.3 1-** Motor/Last

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

1-0* Grundeinstellungen
1-00 Regelverfahren ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8

1-03 Drehmomentverhalten der Last
[3] Autom.

Energieoptim. VT All set-ups TRUE - Uint8
1-06 Drehrichtung rechts [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Motorauswahl
1-10 Motorart [0] Asynchron All set-ups FALSE - Uint8

1-1* VVC+  PM/SYN RM
1-14 D�mpfungsverst�rkung 120 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 Filter niedrige Drehzahl ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 Filter hohe Drehzahl ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 Filterzeitkonst. Spannung ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Motordaten
1-20 Motornennleistung [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Motornennleistung [PS] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 Motornennspannung ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 Motornennfrequenz ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 Motornennstrom ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 Motornenndrehzahl ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 Dauer-Nenndrehmoment ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-28 Motordrehrichtungspr�fung [0] Aus All set-ups FALSE - Uint8
1-29 Autom. Motoranpassung [0] Anpassung aus All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Erw. Motordaten
1-30 Statorwiderstand (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 Rotorwiderstand (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Hauptreaktanz (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 Eisenverlustwiderstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 Indukt. D-Achse (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-38 Indukt. Q-Achse (Lq) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 Motorpolzahl ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 Gegen-EMK bei 1000 UPM ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-44 d-axis Inductance Sat. (LdSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Int32
1-45 q-axis Inductance Sat. (LqSat) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Int32
1-46 Lageerkennung Testpuls 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-47 Torque Calibration ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
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5.1.4 2-** Bremsfunktionen

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

2-0* DC Halt/DC Bremse
2-00 DC-Halte-/Vorw�rmstrom 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 DC-Bremsstrom 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 DC-Bremszeit 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 DC-Bremse Ein [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 DC-Bremse Ein [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 Parken Strom 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 Parkdauer 3 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Generator. Bremsen
2-10 Bremsfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Bremswiderstand (Ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
2-12 Bremswiderstand Leistung (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 Bremswiderst. Leistungs�berwachung [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
2-15 Bremswiderstand Test [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
2-16 AC-Bremse max. Strom ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 �berspannungssteuerung [2] Aktiviert All set-ups TRUE - Uint8

5.1.5 3-** Sollwert/Rampen

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

3-0* Sollwertgrenzen
3-02 Minimaler Sollwert ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 Maximaler Sollwert ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 Sollwertfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Sollwerteinstellung
3-10 Festsollwert 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11 Festdrehzahl Jog [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16

3-13 Sollwertvorgabe
[0] Umschalt. Hand/

Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 Relativer Festsollwert 0 % All set-ups TRUE -2 Int32

3-15 Variabler Sollwert 1
[1] Analogeingang

53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 Variabler Sollwert 2 [20] Digitalpoti All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Variabler Sollwert 3 [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
3-19 Festdrehzahl Jog [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-4* Rampe 1
3-41 Rampenzeit Auf 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 Rampenzeit Ab 1 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Rampe 2
3-51 Rampenzeit Auf 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52 Rampenzeit Ab 2 ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Weitere Rampen
3-80 Rampenzeit JOG ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Rampenzeit Schnellstopp ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-82 Startrampenzeit Auf ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
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5.1.7 5-** Digit. Ein-/Ausg�nge

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

5-0* Grundeinstellungen

5-00 Schaltlogik
[0] PNP - Aktiv bei

24 V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Klemme 27 Funktion [0] Eingang All set-ups TRUE - Uint8
5-02 Klemme 29 Funktion [0] Eingang All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digitaleing�nge
5-10 Klemme 18 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11 Klemme 19 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 Klemme 27 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 Klemme 29 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-14 Klemme 32 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 Klemme 33 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 Klemme X30/2 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 Klemme X30/3 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 Klemme X30/4 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 Klemme 37 Sicherer Stopp ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
5-20 Klemme X46/1 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-21 Klemme X46/3 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-22 Klemme X46/5 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-23 Klemme X46/7 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-24 Klemme X46/9 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-25 Klemme X46/11 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-26 Klemme X46/13 Digitaleingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-3* Digitalausg�nge
5-30 Klemme 27 Digitalausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-31 Klemme 29 Digitalausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-32 Klemme X30/6 Digitalausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-33 Klemme X30/7 Digitalausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relais
5-40 Relaisfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Ein Verz�g., Relais 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 Aus Verz�g., Relais 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulseing�nge
5-50 Klemme 29 Min. Frequenz 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51 Klemme 29 Max. Frequenz 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52 Klemme 29 Min. Soll-/Istwert 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 Klemme 29 Max. Soll-/Istwert 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 Pulseingang 29 Filterzeit 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-55 Klemme 33 Min. Frequenz 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 Klemme 33 Max. Frequenz 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 Klemme 33 Min. Soll-/Istwert 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 Klemme 33 Max. Soll-/Istwert 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 Pulseingang 33 Filterzeit 100 ms All set-ups FALSE -3 Uint16
5-6* Pulsausg�nge
5-60 Klemme 27 Pulsausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-62 Ausgang 27 Max. Frequenz 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 Klemme 29 Pulsausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-65 Ausgang 29 Max. Frequenz 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
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Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

6-41 Klemme X30/12 Skal. Max.Spannung 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 Kl.X30/12 Skal. Min.-Soll/Istw 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 Kl.X30/12 Skal. Max.-Soll/Istw 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 Klemme X30/12 Filterzeit 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-47 Kl. X30/12 Signalfehler [1] Aktiviert All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Analogausgang 42
6-50 Klemme 42 Analogausgang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
6-51 Kl. 42, Ausgang min. Skalierung 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 Kl. 42, Ausgang max. Skalierung 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 Kl. 42, Wert bei Bussteuerung 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 Kl. 42, Wert bei Bus-Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 Analogausgangsfilter [0] Aus 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analogausgang X30/8
6-60 Klemme X30/8 Analogausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
6-61 Kl. X30/8, Ausgang min. Skalierung 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 Kl. X30/8, Ausgang max. Skalierung 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 Kl. X30/8, Wert bei Bussteuerung 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 Kl. X30/8, Wert bei Bus-Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-7* Analogausgang 3
6-70 Kl. X45/1 Ausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
6-71 Klemme X45/1 Min. Skalierung 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-72 Klemme X45/1 Max. Skalierung 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-73 Klemme X45/1, Wert bei Bussteuerung 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-74 Kl. X45/1, Wert bei Bus-Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-8* Analogausgang 4
6-80 Kl. X45/3 Ausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
6-81 Klemme X45/3 Min. Skalierung 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-82 Klemme X45/3 Max. Skalierung 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-83 Klemme X45/3, Wert bei Bussteuerung 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-84 Kl. X45/3, Wert bei Bus-Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5.1.9 8-** Opt./Schnittstellen

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

8-0* Grundeinstellungen
8-01 F�hrungshoheit ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-02 Aktives Steuerwort ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 Steuerwort Timeout-Zeit ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 Steuerwort Timeout-Funktion [0] Aus 1 set-up TRUE - Uint8

8-05 Steuerwort Timeout-Ende
[1] Par.satz
fortsetzen 1 set-up TRUE - Uint8

8-06 Timeout Steuerwort quittieren [0] Kein Reset All set-ups TRUE - Uint8
8-07 Diagnose Trigger [0] Deaktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 Anzeigefilter ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-09 Zeichensatz f�r Kommunikation [1] ANSI X3.4 2 set-ups TRUE - Uint8
8-1* Regeleinstellungen
8-10 Steuerprofil [0] FC-Profil All set-ups TRUE - Uint8
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5.1.10 9-**PROFIdrive

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

9-00 Sollwert 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 Istwert 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 PCD-Konfiguration Schreiben ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-16 PCD-Konfiguration Lesen ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 Teilnehmeradresse 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 Telegrammtyp [108] PPO 8 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 Signal-Parameter 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 Parameter bearbeiten [1] Aktiviert 2 set-ups FALSE - Uint16

9-28 Profibus Steuerung deaktivieren
[1] Bussteuerung

aktiv. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-44 Z�hler: Fehler im Speicher 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 Speicher: Alarmworte 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 Speicher: Fehlercode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 Z�hler: Fehler Gesamt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 Profibus-Warnwort 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2

9-63 Aktive Baudrate
[255] Baudrate

unbekannt All set-ups TRUE - Uint8
9-64 Bus-ID 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-65 Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 OctStr[2]
9-67 Steuerwort 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-68 Zustandswort 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-70 Programming Set-up [9] Aktiver Satz All set-ups TRUE - Uint8
9-71 Datenwerte speichern [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
9-72 Freq.umr. Reset [0] Normal Betrieb 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 DO-ID 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 Definierte Parameter (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 Definierte Parameter (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 Definierte Parameter (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 Definierte Parameter (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 Definierte Parameter (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-85 Defined Parameters (6) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 Ge�nderte Parameter (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Ge�nderte Parameter (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 Ge�nderte Parameter (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 Ge�nderte Parameter (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 Ge�nderte Parameter (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 Profibus-Versionsz�hler 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

5.1.11 10-** CAN/DeviceNet

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

10-0* Grundeinstellungen
10-00 Protokoll [1] DeviceNet 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 Baudratenauswahl ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 MAC-ID Adresse ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
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Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

13-1* Vergleicher
13-10 Vergleicher-Operand ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 Vergleicher-Funktion ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 Vergleicher-Wert ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Timer
13-20 SL-Timer ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logikregeln
13-40 Logikregel Boolsch 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 Logikregel Verkn�pfung 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 Logikregel Boolsch 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 Logikregel Verkn�pfung 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 Logikregel Boolsch 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* SL-Programm
13-51 SL-Controller Ereignis ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 SL-Controller Aktion ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-9* User Defined Alerts
13-90 Alert Trigger [0] FALSCH 2 set-ups TRUE - Uint8
13-91 Alert Action [0] Info 2 set-ups TRUE - Uint8
13-92 Alert Text ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 VisStr[20]
13-9* User Defined Readouts
13-97 Alert Alarm Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
13-98 Alert Warning Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
13-99 Alert Status Word 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

5.1.14 14-** Sonderfunktionen

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

14-0* IGBT-Ansteuerung
14-00 Schaltmuster ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 Taktfrequenz ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 �bermodulation [0] Aus All set-ups FALSE - Uint8
14-04 PWM-Jitter [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Netzausfall
14-10 Netzausfall [0] Ohne Funktion All set-ups FALSE - Uint8
14-11 Netzausfall-Spannung ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 Netzphasen-Unsymmetrie [0] Alarm All set-ups TRUE - Uint8
14-16 Kin. Backup Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32
14-2* Resetfunktionen
14-20 Quittierfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-21 Autom. Quittieren Zeit 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 Betriebsart [0] Normal Betrieb All set-ups TRUE - Uint8
14-23 Typencodeeinstellung ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint16
14-25 Drehmom.grenze Verz�gerungszeit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 WR-Fehler Abschaltverz�gerung ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 Produktionseinstellungen [0] Normal Betrieb All set-ups TRUE - Uint8
14-29 Servicecode 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Stromgrenze
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Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

15-23 Protokoll: Datum und Zeit ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Fehlerspeicher
15-30 Fehlerspeicher: Fehlercode 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-31 Fehlerspeicher: Wert 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 Fehlerspeicher: Zeit 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 Fehlerspeicher: Datum und Zeit ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-4* Typendaten
15-40 FC-Typ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 Leistungsteil 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 Nennspannung 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[5]
15-44 Typencode (original) 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 Typencode (aktuell) 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 Typ Bestellnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 Leistungsteil Bestellnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-48 LCP-Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 Steuerkarte SW-Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 Leistungsteil SW-Version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 Typ Seriennummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 Leistungsteil Seriennummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-54 Config File Name ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 VisStr[16]
15-55 Lieferanten-URL 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-56 Lieferantenname 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-58 Smart Setup Filename ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 VisStr[20]
15-59 CSIV-Dateiname ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
15-6* Install. Optionen
15-60 Option installiert 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 SW-Version Option 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 Optionsbestellnr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 Optionsseriennr. 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 Option A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 Option A - Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 Option B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 Option B - Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 Option C0 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 Option C0 - Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 Option C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 Option C1 - Softwareversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-8* Betriebsdaten II
15-80 Laufstunden L�fter 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-81 L�fter-Laufstunden 0 h All set-ups TRUE 74 Uint32
15-9* Parameterinfo
15-92 Definierte Parameter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 Ge�nderte Parameter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 Typendaten 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 Parameter-Metadaten 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
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Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

16-6* Anzeig. Ein-/Ausg.
16-60 Digitaleing�nge 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
16-61 AE 53 Modus [0] Strom All set-ups FALSE - Uint8
16-62 Analogeingang 53 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-63 AE 54 Modus [0] Strom All set-ups FALSE - Uint8
16-64 Analogeingang 54 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-65 Analogausgang 42 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-66 Digitalausg�nge 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-67 Pulseingang 29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-68 Pulseingang 33 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-69 Pulsausg. 27 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-70 Pulsausg. 29 [Hz] 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int32
16-71 Relaisausg�nge 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
16-72 Z�hler A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 Z�hler B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 Analogeingang X30/11 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-76 Analogeingang X30/12 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
16-77 Analogausgang X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-78 Analogausgang X45/1 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-79 Analogausgang X45/3 [mA] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
16-8* Anzeig. Schnittst.
16-80 Bus Steuerwort 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-82 Bus Sollwert 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-84 Feldbus-Komm. Status 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-85 FC Steuerwort 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 FC Sollwert 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9* Bus Diagnose
16-90 Alarmwort 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-91 Alarmwort 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-92 Warnwort 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-93 Warnwort 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-94 Erw. Zustandswort 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-95 Erw. Zustandswort 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
16-96 Wartungswort 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32

5.1.17 18-** Info/Anzeigen

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

18-0* Wartungsprotokoll
18-00 Wartungsprotokoll: Pos. 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 Wartungsprotokoll: Aktion 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 Wartungsprotokoll: Zeit 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32
18-03 Wartungsprotokoll: Datum und Zeit ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
18-1* Notfallbetriebsprotokoll
18-10 Notfallbetriebspeicher: Ereignis 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-11 Notfallbetriebspeicher: Zeit 0 s All set-ups FALSE 0 Uint32
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20-36 Querschnitt Luftkanal 2 [m2] 0.500 m2 All set-ups TRUE -3 Uint32
20-37 Querschnitt Luftkanal 2 [in2] 750 in2 All set-ups TRUE 0 Uint32
20-38 Faktor Luftdichte [%] 100 % All set-ups TRUE 0 Uint32
20-6* Ohne Geber
20-60 Einheit ohne Geber ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-69 Informationen ohne Geber 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
20-7* PID-Auto-Anpassung
20-70 Typ mit R�ckf�hrung [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 PID-Verhalten [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 PID-Ausgangs�nderung 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16

20-73 Min. Istwerth�he
-999999

ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32

20-74 Maximale Istwerth�he
999999

ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 PID-Auto-Anpassung [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
20-8* PID-Grundeinstell.
20-81 Auswahl Normal-/Invers-Regelung [0] Normal All set-ups TRUE - Uint8
20-82 PID-Startdrehzahl [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 PID-Startfrequenz [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 Bandbreite Ist=Sollwert 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* PID-Regler
20-91 PID-Anti-Windup [1] An All set-ups TRUE - Uint8
20-93 PID-Proportionalverst�rkung 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 PID Integrationszeit 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 PID-Differentiationszeit 0 s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 PID-Prozess D-Verst�rkung/Grenze 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16

5.1.19 21-** Erw. Mit R�ckf�hrung

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

21-0* Erw. CL-Auto-Anpa
21-00 Typ mit R�ckf�hrung [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 PID-Verhalten [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 PID-Ausgangs�nderung 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 Min. Istwerth�he -999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 Maximale Istwerth�he 999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 PID-Auto-Anpassung [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Erw. PID Soll-/Istw. 1
21-10 Erw. Soll-/Istwerteinheit 1 [1] % All set-ups TRUE - Uint8
21-11 Ext. Minimaler Sollwert 1 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 Ext. Maximaler Sollwert 1 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 Erw. variabler Sollwert 1 [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
21-14 Ext. Istwert 1 [0] Keine Funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-15 Erw. Sollwert 1 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 Erw. Sollwert 1 [Einheit] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 Ext. Istwert 1 [Einheit] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 Erw. Ausgang 1 [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
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22-21 Erfassung Leistung tief [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
22-22 Erfassung Drehzahl tief [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
22-23 No-Flow Funktion [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
22-24 No-Flow Verz�gerung 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 Trockenlauffunktion [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
22-27 Trockenlaufverz�gerung 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-3* No-Flow Leistungsanpassung
22-30 No-Flow Leistung 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 Leistungskorrekturfaktor 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 Drehzahl tief [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 Frequenz tief [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 Leistung Drehzahl tief [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 Leistung Drehzahl tief [PS] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 Drehzahl hoch [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 Freq. hoch [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 Leistung Drehzahl hoch [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 Leistung Drehzahl hoch [PS] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Energiesparmodus
22-40 Min. Laufzeit 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41 Min. Energiespar-Stoppzeit 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 Energiespar-Startdrehz. [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 Energiespar-Startfreq. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-44 Soll-/Istw.-Diff. Energie-Start 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 Sollwert-Boost 0 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-46 Max. Boost-Zeit 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Kennlinienende
22-50 Kennlinienendefunktion [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
22-51 Kennlinienendeverz. 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-52 End of Curve Tolerance 2.5 % All set-ups TRUE -1 Int16
22-6* Riemenbrucherkennung
22-60 Riemenbruchfunktion [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
22-61 Riemenbruchmoment 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 Riemenbruchverz�gerung 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Kurzzyklus-Schutz
22-75 Kurzzyklus-Schutz [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8

22-76 Intervall zwischen Starts
start_to_start_min_

on_time (P2277) All set-ups TRUE 0 Uint16
22-77 Min. Laufzeit 0 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-78 Min. Laufzeitkorrektur [0] Deaktiviert All set-ups FALSE - Uint8
22-79 Min. Laufzeitkorrekturwert 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Durchflussausgl.
22-80 Durchflussausgleich [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
22-81 Quadr.-lineare Kurvenn�herung 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 Arbeitspunktberechn. [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
22-83 Drehzahl bei No-Flow [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 Frequenz bei No-Flow [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 Drehzahl an Auslegungspunkt [UPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 Freq. am Auslegungspunkt [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 Druck bei No-Flow Drehzahl 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 Druck bei Nenndrehzahl 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
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5.1.22 24-** Anwendungs funkti
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Konvertie-
rungsindex

Datentyp

24-0* Notfallbetrieb
24-00 Notfallbetriebsfunktion [0] Deaktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8

24-01 Notfallbetriebskonfiguration
[0] Drehzahl-

steuerung All set-ups TRUE - Uint8
24-02 Einheit Notfallbetrieb ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
24-03 Notfallbetrieb min. Soll-/Istwert ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-04 Notfallbetrieb max. Soll-/Istwert ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
24-05 Notfallbetrieb-Festsollwert 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
24-06 Notfallbetrieb-Sollwertquelle [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
24-07 Istwertquelle Notfallbetrieb [0] Keine Funktion All set-ups TRUE - Uint8

24-09 Alarmhandhabung Notfallbetrieb
[1] Abschalt.,

kritische A 2 set-ups FALSE - Uint8
24-1* FU-Bypass
24-10 FU-Bypass-Funktion [0] Deaktiviert 2 set-ups TRUE - Uint8
24-11 Frequenzumrichter Bypassverz�gerung 0 s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
24-9* Lastverhalten bei
24-90 Funktion Motor fehlt [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
24-91 Motor fehlt Koeffizient 1 0 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-92 Motor fehlt Koeffizient 2 0 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-93 Motor fehlt Koeffizient 3 0 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-94 Motor fehlt Koeffizient 4 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
24-95 Funktion Rotor gesperrt [0] Aus All set-ups TRUE - Uint8
24-96 Rotor gesperrt Koeffizient 1 0 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-97 Rotor gesperrt Koeffizient 2 0 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-98 Rotor gesperrt Koeffizient 3 0 N/A All set-ups TRUE -4 Int32
24-99 Rotor gesperrt Koeffizient 4 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32

5.1.23 25-** Kaskadenregler

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
ters�tze

�ndern
w�hrend des

Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

25-0* Systemeinstellungen
25-00 Kaskadenregler [0] Deaktiviert 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 Motorstart [0] Direktstart 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 Pumpenrotation [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
25-05 Feste F�hrungspumpe [1] Ja 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 Anzahl der Pumpen 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Bandbreiteneinstellungen
25-20 Schaltbandbreite 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
25-21 Schaltgrenze 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8

25-22 Feste Drehzahlbandbreite
casco_staging_band

width (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 SBB Zuschaltverz�gerung 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 SBB Abschaltverz�gerung 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 Schaltverz�gerung 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 No-Flow Abschaltung [0] Deaktiviert All set-ups TRUE - Uint8
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26-15 Kl. X42/1 Skal. Max.-Soll/ Istwert 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 Klemme X42/1 Filterzeit 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-17 Klemme X42/1 Signalfehler [1] Aktiviert All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Analogeingang X42/3
26-20 Kl.X42/3 Skal. Min. Spannung 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 Kl.X42/3 Skal. Max.Spannung 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 Kl. X42/3 Skal. Min.-Soll/ Istwert 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 Kl. X42/3 Skal. Max.-Soll/ Istwert 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 Klemme X42/3 Filterzeit 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-27 Klemme X42/3 Signalfehler [1] Aktiviert All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Analogeingang X42/5
26-30 Kl.X42/5 Skal. Min. Spannung 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 Kl.X42/5 Skal. Max.Spannung 10 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-34 Kl. X42/5 Skal. Min.-Soll/ Istwert 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 Kl. X42/5 Skal. Max.-Soll/ Istwert 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 Klemme X42/5 Filterzeit 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 Klemme X42/5 Signalfehler [1] Aktiviert All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Analogausgang X42/7
26-40 Klemme X42/7 Ausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-41 Kl. X42/7, Ausgang min. Skalierung 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 Kl. X42/7 Ausgang max. Skalierung 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 Klemme X42/7, Wert bei Bussteuerung 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 Kl. X42/7, Wert bei Bus-Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-5* Analogausgang X42/9
26-50 Klemme X42/9 Ausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-51 Kl. X42/9, Ausgang min. Skalierung 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 Kl. X42/9 Ausgang max. Skalierung 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 Klemme X42/9, Wert bei Bussteuerung 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 Kl. X42/9, Wert bei Bus-Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Analogausgang X42/11
26-60 Klemme X42/11 Ausgang [0] Ohne Funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-61 Kl. X42/11, Ausgang min. Skalierung 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 Kl. X42/11 Ausgang max. Skalierung 100 % All set-ups TRUE -2 Int16

26-63
Klemme X42/11, Wert bei
Bussteuerung 0 % All set-ups TRUE -2 N2

26-64 Kl. X42/11, Wert bei Bus-Timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16

5.1.25 30-** Spezielle Merkmale

Para
meter
num
mer

Parameterbeschreibung Werkseinstellung 4 Parame-
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Betriebs

Konvertie-
rungsindex

Datentyp

30-2* Erw. Startfunktion
30-22 Locked Rotor Detection ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
30-23 Locked Rotor Detection Time [s] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint8
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